Zał. nr 2 do zapytania ofertowego
SZCZEGÓŁOWY OPIS PRZEDMIOTU ZAMÓWIENIA

Zad 1 Dostawa stanowiska do badania przyrządów pilotażowych.
Stanowisko składa się z dwóch elementów:
Element 1:
Stanowisko składa się z busoli lotniczej wyposażonej w magnetyczny kompensator dewiacji półokreżnej, zamontowanej na ruchomej okrągłej tarczy. Tarcza umieszczona na podstawie stanowiącej odpowiednik tarczy kompensacyjnej (oznaczone kierunki geograficzne, podziałka stopniowa, rozdzielczość przynajmniej co pięć stopni). Istnieje możliwość obrotu tarczy względem podstawy (np. tarcza znajduje się we wgłębieniu podstawy). Tarcza, na której zamocowany jest układ, może być obracana ręcznie. Na tarczy znajduje się rysunek (szkic) sylwetki samolotu, ilustrujący jego położenie kursowe. Stanowisko zbudowane jest tak, aby jego elementy konstrukcyjne nie zakłócały pola magnetycznego (materiały zakłócające pole magnetyczne w znikomym stopniu, np. odpowiednie tworzywa sztuczne). W sąsiedztwie busoli, na tarczy istnieje możliwość montażu niewielkich elementów ferromagnetycznych (symulacja wpływu elementów konstrukcyjnych samolotu). Stanowisko posiada skalę, umożliwiającą odczyt położenia kątowego (kursu) tarczy z busolą. Kompensacja dewiacji okrężnej polega na obrocie busoli (możliwość obrotu busoli o przewidziany kąt, np., poprzez poluzowanie śrub mocujących, następnie ich dokręcenie). Kompensacja dewiacji półokrężnej polega na odpowiednim ustawieniu kompensatora magnetycznego, znajdującego się w bezpośrednim sąsiedztwie nadajnika pola magnetycznego. Wraz ze stanowiskiem dostarczone narzędzia do wykonania kompensacji dewiacji (śrubokręt z odpowiedniego tworzywa sztucznego). Wymiary stanowiska: 300x300 mm. Maksymalny wymiar: 600x600 mm. Do stanowiska należy dołączyć instrukcję obsługi oraz dokumentacja techniczna w języku polskim, w edytowalnej wersji elektronicznej (plik .doc lub .docx).. 
Element 2: Stanowisko do analizy właściwości żyroskopu o trzech stopniach swobody
Stanowisko składa się z żyroskopu o trzech stopniach swobody (zawieszenie Cardana). Wirnik napędzany elektrycznie. Oś wirowania znajduje się w pionie. Do ramek istnieje możliwość przykładania momentów korekcyjnych o znanej wartości lub wartości wyznaczonych na podstawie prostych zależności (znana masa oraz ramię). Momenty przykładane poprzez dodanie/przesunięcie obciążnika o znanej masie. Ramki posiadają możliwość oszacowania wzajemnego położenia kątowego ramka wewnętrzna-ramka zewnętrzna oraz ramka zewnętrzna-podstawa (kątomierz). Urządzenie jest bezpieczne w użytkowaniu (osłonięta masa wirująca, zabezpieczone przewody elektryczne). Stanowisko umożliwia wykonanie następujących ćwiczeń:
 - Badanie dryfu żyroskopu
- Określanie kierunku i wartości krętu na podstawie przyłożonych celowo momentów sił zewnętrznych
- Inne ćwiczenia mające na celu analizę zjawisk fizycznych występujących w przyrządach żyroskopowych o trzech stopniach swobody.
Do stanowiska należy instrukcję  obsługi oraz dokumentację techniczną w języku polskim, w edytowalnej wersji elektronicznej (plik .doc lub .docx).
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Interfejs kontroler IEEE 488 urządzenie analizujące do komputerów z gniazdami USB. Za pomocą tego urządzenia można zintegrować przyrząd z systemem za pomocą GPIB, a także rozwiązywać problemy ze sprzętem i oprogramowaniem GPIB. Interfejs powinien posiadać dołączone oprogramowanie analizatora.
Interfejs musi współpracować z oprogramowaniem LabView posiadanym przez Zamawiającego 
Parametry  GPIB:
3-linie prędkość transmisji większa od  1830 Kbytes/s
HS488 prędkość transmisji większa od  7920 Kbytes/s
Standard USB 2.0
Złącze GPIB IEEE 488 24-pin 
Złącze USB Standard Typu A 
USB bus-zasilanie:
Maksymalne obciążenie ................. 200 mA
Typowe obciążenie...................... 80 mA
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