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Załącznik nr 3
Specyfikacja Techniczna  

dla zamówienia nr CRZP/74/2020/AZP 
(po zmianie SIWZ_1 z dnia 05.08.2020r.)

Przedmiotem zamówienia jest dostawa dla Wydziału Elektrycznego  - Stanowisko do badania algorytmów sterowania niskoemisyjnymi jednostkami autonomicznymi jako część postępowania w ramach projektu pt.: „Rozwój bazy badawczej i dorobku naukowego pracowników Wydziału Elektrycznego Uniwersytetu Morskiego w Gdyni” finansowanego przez Ministerstwo Nauki i Szkolnictwa Wyższego, w ramach programu „Regionalna Inicjatywa Doskonałości”.

Szczegółowy opis przedmiotu zamówienia oraz oczekiwane parametry techniczne dla zamówienia określono poniżej.

Wspólny Słownik Zamówień: 

38500000-0 – Aparatura kontrolna i badawcza
38400000-9  – Przyrządy do badania właściwości fizycznych
Zamawiający dopuszcza składanie ofert równoważnych

Zamawiający nie dopuszcza składania ofert wariantowych.

W zależności od deklaracji złożonej w ofercie przez Wykonawcę warunki zamówienia będą wynosić:

Max. czas przystąpienia do usuwania wad wynosi (reakcja na zgłoszenie)  -  do końca następnego dnia roboczego po powiadomieniu pisemnym (faks lub e-mail do polskiego przedstawiciela producenta).
Max. czas dokonania naprawy  - do 30 dni kalendarzowych z możliwością zwracania się o sprzęt zastępczy (nieodpłatnie w okresie gwarancyjnym).
Okres gwarancji (zwiększony w zależności od deklaracji złożonej przez Wykonawcę w ofercie):
dla zadania 1,2
12 miesięcy od dnia podpisania protokołu zdawczo-odbiorczego – 0 pkt (minimum)

24 m-cy– 10 pkt

Termin dostawy (zmniejszony w zależności od deklaracji złożonej przez Wykonawcę w ofercie): 
dla zadań 1, 2
30 dni  - 0 pkt (maksymalny termin dostawy)

21 dni - 15 pkt

14 dni - 30 pkt

Zamówienie zostało podzielone na 2 części:
	zadanie 1 - Aparatura do sterowania modelami statków – 1 komplet
W skład aparatury do sterowania modelami statków wchodzi:

1. Aparatura GPS RTK:

moduły odbiorników RTK z antenami: 18 szt.,

stacja bazowa RTK z antenami: 2 szt.,

2. System wizyjny oparty o Kamery IP, w skład wchodzą:

Kamera IP wodoszczelna – 20 szt.

Kabel LAN cat 5e 2m – 36 szt.

3. Wyposażenie stacji operatorskiej, w skład wchodzą:

Laptop (CPU min. 4 rdzenie; min. osiągi w Passmark v9 2350 single core rating / 12000 cross platform, 32GB RAM, LCD 14” FHD IPS, Thunderbolt, WAN LTE, Trackpoint)  - szt. 1

Stacja dokująca podłączana przez Thunderbolt, min. 2xDP lub HDMI, 4xUSB 3.0, Gigabit Ethernet) – szt.1

router WiFi (2.4G/5G) MU-MIMO -  2 szt.

telewizor/monitor 50” 4K wejście HDMI/DP - 2 szt.

4. System łączności radiowej, w skład wchodzą:

Switch Ethernet, obsługujący zasilanie POE – 8 szt. 

Router WiFi z min. 2 gniazdami antenowymi – 8 szt.

Antena WiFi dookólna – 16 szt.

Zapasowy system łączności radiowej w paśmie bezlicencyjnym (prędkość 250kbps) – 8 szt.

Płyta I/O z procesorem ARM STM32F407 – 8 szt.

Komputer jednopłytkowy z procesorem ARM 4 rdzeniowym min. 1.8GHz, 4GB RAM, 32GB flash eMMC. - 8 szt
5. Elementy elektrycznego układu napędowego w składzie:

silnik zaburtowy klasy 160 lbs napięcie zas. 24V – 4 szt.

silnik zaburtowy klasy 65 lbs nap. zas. 12V lub 24V – 2 szt. 

siłownik do silników zaburtowych o kącie obrotu 360° - 7 szt.

silnik bezszczotkowy typu pędnik IP67 (śr. śruby napędowej ok. 80mm, zasilanie ok. 22V (6S), ciąg minimalny 3kg) – 5 szt. obroty lewe, 5 szt. obroty prawe

regulator bezszczotkowy 50A/22V (6S) – 10 szt.

silnik krokowy (rozmiar NEMA17 (42x42mm), moment trzymający min. 0.45Nm,      4 lub 6 wyprowadzeń (praca bipolarna), śr. wału 4÷6mm) – 10 szt.

sterownik silnika krokowego 2A/24V – 10 szt.
6. System zasilania bateryjnego składający się z ogniw typu pouch LFP 50Ah – 60 szt.

	zadanie 2 - Aparatura do akwizycji danych nawigacyjnych – 2 komplety
Aparatura do akwizycji danych nawigacyjnych, w skład której wchodzą:

1. Radar z anteną i kablem (zasięg min. 20Mm, szer. wiązki nie więcej niż 4,5°),

2. Transponder AIS klasy B z anteną i kablem

3. Kompas satelitarny z okablowaniem,

4. Mapa nawigacyjna obejmująca min. obszar południowego Bałtyku i pojezierza Pomorskiego),

5. Echosonda z przetwornikiem i okablowaniem,

6. Autopilot,

7. Monitor nawigacyjny dotykowy (min. przekątna 15”, współpraca z radarem, echosondą, mapą nawigacyjną, autopilotem, kompasem)

8. Okablowanie wymagane do prawidłowej współpracy wszystkich elementów.

9. Wyposażenie i dodatkowe akcesoria niezbędne do prawidłowego funkcjonowania całego zestawu
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w ramach programu „Regionalna Inicjatywa Doskonałości”.
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