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1. CZESC OGOLNA.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robaét instalacji monitoringu wizyjnego zewnetrznego, ktora
zostanie wykonane w ramach:

Budowy czesci biurowej budynku lesniczéwki Lesnictwa Krzywin w m.
Krzywin, ul. Rynicka 7. Dz. nr 69/3 obreb Krzywin.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna stanowi cze$¢ dokumentéw przetargowych i
kontraktowych przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczna.

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmujg czynnosci umozliwiajgce i
majgce na celu wykonanie instalacji monitoringu wizyjnego dla budowanej czesci
biurowej budynku Les$nictwa Krzywin.

Roboty podstawowe obejmuija:
¢ Instalacje monitoringu wizyjnego CCTV zewnetrznego,

Do robdt towarzyszacych naleze¢ bedzie wykonanie dokumentaciji
powykonawczej, sformutowane na piSmie powykonawczych zaleceh
konserwacyjno-eksploatacyjnych oraz przeszkolenie personelu.

1.4. Ogéblne wymagania dotyczace robot

1.4.1. Organizacja robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ i zgodnos$¢ ich wykonania z
dokumentacjg projektowg, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inspektora
Nadzoru reprezentujgcego Zamawiajgcego.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy przygotowanie terenu budowy co najmniej w
zakresie:

e Ogrodzenia placu budowy w czasie wykonywania robot. Wysokosc
ogrodzenia powinna wynosi¢ 1,80 m. Ogrodzenie z siatki metalowej
umocowanej do wkopanych w grunt stupkéw. Wykonanie w ogrodzeniu
wejscia i bramy dla ruchu pieszego i pojazdéw drogowych.

e Oczyszczenie terenu budowy z niepotrzebnych przedmiotéw i obiektéw
mogacych stworzy¢ przeszkody lub utrudnia¢ wykonywanie robot.

e Zapewnienie korzystania z prgdu elektrycznego niezbednego przy
wykonywaniu robét budowlanych oraz oswietleniu placu budowy i
miejsc pracy.



e Przygotowanie pomieszczen dla pracownikédw zatrudnionych na
budowie oraz na cele sktadowania materiatow, maszyn i urzgdzen.

e Przygotowanie miejsca do sktadowania materiatbw i sprzetu
zmechanizowanego lub pomocniczego poza budynkiem.

e Zapewnienie pracownikom miejsca socjalnego w tym: na jadalnie,
szatnie, umywalnie i WC.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie

trwania realizacji budowy, az do zakonhczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzgdzenia

zabezpieczajgce, w tym ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki

ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony Robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zapfacie i przyjmuje

sie, ze jest wigczony w cene umowna.

Wykonawca ma zapewni¢ skiadowanie, przechowywanie, kontrole jakosci

materiatéw, elementéw i wyrobéw na placu budowy. Materiaty dostarczane do

magazynu powinny by¢ odbierane pod wzgledem jakosciowym i ilosciowym w

magazynie wtasnym odbiorcy. Sprawdzeniu powinno podlegacé:

policzenie, zwazenie lub zmierzenie odbieranej partii materiatéw,

poréwnanie stwierdzonych ilosci z trescig odpowiednich dokumentow,

e sprawdzenie rodzaju i ilosci opakowania materiatdbw, jego cech i
znakdéw oraz poréwnanie z danymi zawartymi w dokumentach dostawy,

e sprawdzenie certyfikatéw i aprobat technicznych,

e sporzgdzenie protokotu odbioru materiatbw (z  wykazaniem
ewentualnych wad i brakéw),

e sprzet zmechanizowany i pomocniczy powinien miecC trwaty i wyrazny
napis okreslajgcy istotne jego witasciwosci techniczne, jak np.
dopuszczalny udzwig, nosnosc, cisnienie i temperature lub inne wazne
dla prawidtowej i bezpiecznej eksploatacji na budowie. Wraz ze
sprzetem zmechanizowanym i pomocniczym podlegajgcym przepisom
0 dozorze technicznym powinny by¢ dostarczane aktualne dokumenty
uprawniajgce do jego eksploatacji,

1.4.2. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, Dziennik Budowy oraz dwa egzemplarze Dokumentaciji
Projektowej i dwa komplety ST, Przed przystgpieniem do robét Wykonawca
wykona czynnosci nakazane stosownymi przepisami ustawy Prawo Budowlane.

1.4.3. Zabezpieczenie intereséw oséb trzecich

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzadzen znajdujgcych sie na
terenie budowy. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie
przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca jest zobowigzany umiescic w swoim harmonogramie rezerwe
czasowg dla wszelkiego rodzaju Robdt, ktére majg by¢ wykonane w zakresie
przetozenia instalacji i urzadzen na terenie budowy i powiadomic¢ Inzyniera/
Inwestora i witadze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
Inzyniera/lnwestrora, Inspektora Nadzoru i zainteresowane wiadze oraz bedzie z



nimi  wspotpracowat, dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢é za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i
urzgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego.

1.4.4. Zgodnos¢é Robo6t z Dokumentacja Projektowq i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty
przekazane przez Inzyniera/Inwestora Wykonawcy stanowig czes¢ umowy
(kontraktu), a wymagania wyszczegodlnione choéby w jednym z nich sg
obowigzujgce dla Wykonawcy, tak jakby zawarte byty w catej dokumentaciji.
Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedéw lub opuszczen w Dokumentacji
Projektowej, a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢
Inzyniera/lnwestora, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W
przypadku rozbieznosci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytow ze skali
rysunkéw. Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z
Dokumentacjg Projektowg i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci
docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego
przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli muszg byc¢
jednorodne i wykazywac bliskg zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty
tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku gdy materiaty lub Roboty nie bedg w petni zgodne z Dokumentacjg
Projektowag lub ST i wplynie to na niezadawalajgcg jakos¢ elementu budowli, to
takie materiaty bedg niezwtocznie zastgpione innymi, a Roboty rozebrane na
koszt wykonawcy.

1.4.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaC w czasie prowadzenia robdt
wszelkie przepisy dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie prowadzenia robét Wykonawca zobowigzany jest unikaC uszkodzen
i ucigzliwosci dla osob, wynikajgcych z hatasu i zanieczyszczenia pytami oraz
podejmowacé wszelkie srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed mozliwoscig
powstania pozaru.

Materiaty z demontazu nalezy przekazac na ztom, do utylizacji lub sktadowa¢ na
wysypiskach do tego przeznaczonych.

Nie dopuszcza sie uzycia wyrobow szkodliwych dla otoczenia.

1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw ochrony przeciwpozarowej.
Wykonawca bedzie utrzymywacC sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany
przez odpowiednie przepisy na terenie budowy, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne bedg sktadowane w sposdéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostepem osoéb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.



1.4.7. Warunki bezpieczenstwa pracy

Przy wykonywaniu robot Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania
aktualnie obowigzujgcych przepisbw w zakresie bezpieczenstwa pracy -
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych.
Kwalifikacje pracownikéw Wykonawcy (o ile sg wymagane) powinny byc¢
stwierdzone przez wtasciwg komisje egzaminacyjng i udokumentowane aktualnie
waznymi zaswiadczeniami kwalifikacyjnymi.

1.4.8. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Wykonawca zobowigzany jest do zapewnienia pracownikom wydzielonego
pomieszczenia, ktére moze petni¢ funkcje szatni, pokoju socjalnego oraz
podrecznego magazynu materiatdw i narzedzi. Ponadto Wykonawca powinien
zapewnic¢ tymczasowy obiekt WC.

Ponadto Inwestor zobowigzany jest umozliwi¢ nieodptatnie Wykonawcy dostep
do uje¢ wody, odbiorow energii elektrycznej, itp.

1.4.9. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedag
dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza sie uzycia materiatbw wywotujgcych
szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego
odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Robo6t bedg miaty Swiadectwa
dopuszczenia, wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgce
brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdw na srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robdét, a po
zakonczeniu Robét ich szkodliwosé zanika (np. materiaty pylaste), mogg by¢
uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.
Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy, Zamawiajgcy powinien otrzymac
zgode na uzycie tych materiatbw od wiasciwych organéw administracji
panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia
zgodnie ze Specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie
Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajgcy.

1.5. Nazwy i kody robét wedtug wspolnego stownika zaméwien

W ramach grupy robét — ,roboty w zakresie instalacji budowlanych” przewiduje
sie wykonanie robat:

e 45311100-1 — ,Roboty w zakresie okablowania elektrycznego”

e 45314320-0 — ,Instalowanie okablowania komputerowego”

e 45214300-4 — ,Instalowanie infrastruktury okablowania”

e 51900000-1 — ,Ustugi instalowania systemdw sterowania i kontroli”

e 35120000 - ,Systemy i urzgdzenia nadzoru i bezpieczenstwa”

e 35121700 - ,Systemy alarmowe”

e 35125300 - ,Kamery bezpieczenstwa”

e 45314310-7 — ,Ukfadanie kabli”

e 32500000-8 — ,Urzgdzenia i artykuty telekomunikacyjne”,

¢ 51310000 — ,Ustugi instalowania urzgdzen telewizyjnych, radiowych,

dzwiekowych i wideo”
e 45317000-2 — ,Inne instalacje elektryczne”



Ponadto, w zakresie ograniczonym do robot naprawczych, przewiduje sie
wykonanie prac w ramach grupy robot:
e 454 — roboty wykonczeniowe w zakresie obiektow budowlanych”:
— klasy 4541 — tynkowanie,
— kategorii 45442 — roboty malarskie.

1.6. Okreslenia Specyfikacji Technicznej

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne lub réownowazne z
obowigzujgcymi odpowiednimi normami. Nie wyszczegdlnienie jakichkolwiek
aktéw prawnych nie zwalnia wykonawcy od ich stosowania.

Aprobata techniczna - pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajgca jego
przydatnos¢ do stosowania w budownictwie, wydana przez upowazniong do tego
jednostke,

Certyfikacja zgodnosci - dziatanie trzeciej strony (jednostki niezaleznej od
dostawcy i odbiorcy) wykazujgce, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz
nalezycie zidentyfikowany wyréb, proces lub ustuga sg zgodne z okreslong
normg lub z wtasciwymi przepisami,

Deklaracja zgodnosci - oswiadczenie dostawcy, stwierdzajgce na jego
wylgczng odpowiedzialnosé, ze wyrdb, proces lub ustuga sg zgodne z normg lub
aprobatg techniczna,

Dokumentacja powykonawcza - dokumentacja techniczna wraz z naniesionymi
zmianami i uzupetnieniami w trakcie realizacji robét (budowy),

Dziennik Budowy - opatrzony pieczecig Zamawiajgcego zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stuzgcy do notowania wydarzen zaistniatych w
czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych
odbiorow Robot, przekazywania polecen i innej korespondenciji technicznej
pomiedzy Inspektorem Nadzoru, Wykonawcg i Projektantem,

Kierownik Budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania Robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu,

Inzynier/Inspektor Nadzoru — osoba wyznaczona przez Zamawiajgcego,
upowazniona do nadzoru nad realizacjg Robot i do wystepowania w jego imieniu
w sprawach realizacji umowy,

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna, bedgca autorem
Dokumentacji Projektowej.

Rejestr obmiarow — akceptowany przez inzyniera rejestr z ponumerowanymi
stronami, stuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych
Robot w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy
w Rejestrze Obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera.



Materiaty — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robdét, zgodne z
Dokumentacjg Projektowg i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez
Inzyniera.

Slepy kosztorys — wykaz Robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania

Okablowanie strukturalne — system uniwersalnego okablowania
telekomunikacyjnego przewidziany do szerokiej gamy zastosowan. Umozliwia on
tworzenie sieci komputerowych lub dotgczanie telefonow i innych urzadzen
pracujgcych w sieci.

Szafa teleinformatyczna (dystrybucyjna) — okreslenie obudowy sieci
teleinformatycznej, wykonanej w standardzie szerokosci 10”7, 19” ( 48,2 cm) lub
217 i wysokosci mierzonej w jednostkach U = 1 %7 (44,45mm), w ktorej
instalowane sg urzgdzenia sieciowe.

Kabel krosowy —przewdd stuzgcy do przesytania sygnatow elektrycznych lub
optycznych, umozliwiajgcy potgczenie ze sobg urzgdzen sieciowych w szafie
dystrybucyjnej. Najczesciej jest on kojarzony z sieciami komputerowymi —
skretkg. Wtedy jest to przewdd potgczony wedtug specyfikacji RJ-45 100BASE-
T568A lub 100BASE-T568B. Sg takze kable krosowe stuzgce do tgczenia
osprzetu optycznego (przewod krosowy optyczny — $wiattowdd) oraz do tgczenia
osprzetu wideo.

Trasa kablowa — zestaw elementéw konstrukcyjnych potgczonych ze sobg
roztgcznie elementami ztgcznymi. Tworzy cigg utozony na okreslonym odcinku,
stanowigcy konstrukcje nosng instalacji telekomunikacyjnych. Do elementow
sktadowych tras z korytek i drabin kablowych nalezg: koryta kablowe, drabiny
kablowe, profile no$ne, detale ztgczne, uchwyty kablowe.

Telewizja dozorowa CCTV — system monitoringu wizyjnego pozwalajgcy na
Sledzenie z odlegtosci zdarzen rejestrowanych przez jedng do nawet kilkuset
kamer przemystowych jednoczesnie.

Kamera — urzadzenie przechwytujgce obraz na potrzeby systemu monitoringu
CCTV,

Obiektyw — uktad optyczny, umozliwiajgcy projekcje obrazu na swiattoczutej
powierzchni przetwornika kamery.

Punkt kamerowy — zestaw urzgdzen ztozony z obiektywu, kamery oraz
obudowy stuzgcy do rejestracji obrazu w systemie telewizji dozorowej CCTV,

Kamera kompaktowa — kamery o ,tradycyjnej” konstrukcji, tj. oparta o obudowe,
w ktorej zintegrowana jest elektronika, przetwornik, obiektyw i — w niektoérych
przypadkach — diody IR oraz uchwyt.

Kamera koputkowa — kamera zawierajgca obiektyw, przetwornik, zintegrowang
elektronikg umieszczong w obudowie w ksztatcie koputy.

Rejestrator — urzgdzenie nagrywajgce wideo z kamer na dysku twardym lub na
innym medium.


https://pl.wikipedia.org/wiki/Sie%C4%87_komputerowa
https://pl.wikipedia.org/wiki/Telefon
https://pl.wikipedia.org/wiki/Skr%C4%99tka
https://pl.wikipedia.org/wiki/100Base-TX
https://pl.wikipedia.org/wiki/100Base-TX
https://pl.wikipedia.org/wiki/100Base-TX
https://pl.wikipedia.org/wiki/%C5%9Awiat%C5%82ow%C3%B3d
https://pl.wikipedia.org/w/index.php?title=Koryto_kablowe&action=edit&redlink=1
https://pl.wikipedia.org/wiki/Drabinka_kablowa
https://pl.wikipedia.org/wiki/Drabinka_kablowa
https://pl.wikipedia.org/wiki/Kamera_przemys%C5%82owa
http://www.ctr.pl/m_kompendium-wiedzy_przetwornik.htm
https://pl.wikipedia.org/wiki/Dysk_twardy

Dokumentacja techniczno—-ruchowa (DTR) — dokumentacja urzadzen lub
maszyn zawierajgca: charakterystyke (parametry techniczne) i dane
ewidencyjne, rysunki techniczne, schematy funkcjonowania, instrukcje instalacji i
obstugi, konserwacji, serwisowania.

2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatéw i wyrobow.

Stosowane materiaty i urzadzenia muszg by¢ fabrycznie nowe i najlepszej
jakosci, a takze dokfadnie odpowiada¢ warunkom niezbednym do prawidtowego
wykonania powierzonych robd6t oraz do poprawnego funkcjonowania catej
instalacji.

Stosowane materialy i urzadzenia muszg posiada¢c wymagane deklaracje
zgodnosci lub certyfikaty dopuszczajgce do stosowania ich w budownictwie.

Materiaty stosowane do rob6t budowlanych muszg miec:
e Aprobaty Techniczne lub by¢ produkowane zgodnie z obowigzujgcymi
normami,
e Certyfikat lub Deklaracje Zgodnosci z Aprobatg Techniczng lub z PN,
dyrektywami UE (CE),
e Certyfikat na znak bezpieczenstwa.

Materiaty zastosowane w projekcie :

Cement hut.CEM Il 32,5, 32,5B workowany

Ciasto wapienne

Dysk twardy HDD 3TB

Farba emuls. nawierzchniowa zewn.-czerwona

Kamera zewnetrzna AHD FULLHD 1920*1080p

kotki rozporowe

kotki rozporowe plastikowe

Listwa elektroinstalacyjna PCV 40x40mm

listwa zasilajgca przeciwprzepieciowa 1U/230V z gniazdami

10 piasek do betonéw zwyktych

11 potka do szafy dystrybucyjnej 19"

12 przewod izolowany jednozytowy OMY 2x0,5mm2

13 Przewdd UTP 4x2x0,5 LSOH kat. 5e

14 Przewdd YDYp-450/750V 3x2,5mm2

15 Puszka montazowa dedykowana

16 rejestrator AHD 2.0, FullHD, 4-kanatowy, trybrydowy

17 rura elektroinstalacyjna, gietka, samogasngca [Ir. 20/15mm, 750N, UV
(typ RKGS 20)

18 Separator galwaniczny z transformatorem video AHD 1920x1080p

19 szafa dystrybucyjna wiszgca, 19", 600x400, 6U

20 Transformator video AHD 1920x1080p

21 uchwyty
22 wytgcznik nadprgdowy B-16
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23 zasilacz awaryjny UPS 630W/1050VA
24 zasilacz  stabilizowany 12V 5x1A, w obudowie natynkowej

235x181x59mm

2.2. Specyfikacja materiatlowa zastosowanych komponentéow

L.p.

Opis

Wymagania

1

Kabel instalacyjny

Kabel powinien spetnia¢ wymagania min. kat 5e wg.
normy TIA/EIA-568-C.2-kategoria 5e oraz ISO/IEC
11801 Edycja 2 — kategoria 5e / klasa D. Wymagane
jest rowniez, aby kabel spetniat nastepujgce normy: IEC
60603-7-5, ISO/IEC 61156-5 edition:2002 Kabel: 4 pary
na oznaczone kolorami: niebieskim, pomaranczowym,
zielonym i brgzowym. W obrebie pary pierwszy
przewodnik jest w kolorze pary np. niebieskim, a drugi w
kolorze pary i biatym wiec np. biato-niebieskim. Kabel z
tzw. separatorem czyli dielektrycznym elementem
rozdzielajgcym pary w kablu, ktéry poprawia parametry
przestuchowe (NEXT, ACR, FEXT) oraz wzmacnia
kabel mechanicznie ufatwiajgc jego instalacje oraz
zmniejszajgc liczbe wadliwych torow w instalaciji. Kabel
musi mieC powitoke o ograniczonej emisji szkodliwych
substancji podczas spalania LSZH — Low Smoke Zero
Halogen. Pary kabla wykonane w postaci drutu (solid
wire).

Szafa dystrybucyjna,
teleinformatyczna

Szafa dystrybucyjna 19” o wymiarach 600x400mm i
wysokosci uzytkowej 6U, wiszgca. Szafa wyposazona
w nastepujgce elementy: drzwi przednie blaszane
zamykane na klucz, stalowe $ciany boczne, drzwi tylne
stalowe, dach standardowy z przepustem szczotkowym,
uchwyty kablowe, listwa i linki uziemiajgce, listwe
zasilajgca, potke statg. Szafa musi by¢ kompatybilna ze
standardem mocownia 19” (483mm).

listwa zasilajgca

listwa zasilajgca, 3 gniazda z bolcem, montaz 19" 1U,
jednofazowa 16A, napiecie znamionowe - 230 V AC,

Koryto kablowe
PCV40x40

Kanat kablowy wym. 40x40mm, z pokrywa, kolor —
biaty, wykonany z tworzywa, samogasnacy, klasa VO
wg. UL 94, Dopuszczalne temperatury pracy: od -50C
do +600C

Rurka gietka, niepalna,
wzmocniona, typu
Peschel [1$r. 20mm

Rura karbowana, gietka, srednica zewnetrzna/
wewnetrzna 20/15mm, bezhalogenowa , wytrzymatosc¢
mech. 750N/5cm, temperatura -25 do 110 °C.

Rejestrator

Wejscia wideo: 4xBNC (AHD 1080p/720p,Analog 960H)
RJ-45 (obstuga 4 kamer IP ONVIF 2.5)
Wyjécie wideo: 1XHDMI / 1XVGA / 1xBNC
(Max.1920x1080),

Wejscie audio:1 x RCA(Cinch)

Wyjécie audio:1 x RCA(Cinch)

System operacyjny: Zintegrowany Linux OS
Dysk twardy: 3TB,

Porty USB: 2 x USB 2.0,

Wymiary (mm): 280(w)x51(h)x203(d),
Zasilanie: 12V, 2A ,20W,

Podziat ekranu: 1:4,
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L.p.

Opis

Wymagania

Automatyczne przetgczanie kanatéw: 1~99sec

Tryb przetgczania kanatoéw:Zoom(Digital x2~x5)autoseq
Kompresja wideo: H.264 High Profile,

Rozdzielczo$¢ nagrywania: 2MP (IP), 1920x1080 /
1280 x 720, 640 x 360, 704 x 480, 352 x 240 (NTSC) /
704 x 576, 352 x 288 (PAL),

Rozdzielczo$¢ strumienia dodatkowego: 640 x 360 /
352 x 240, 176 x 120 ( NTSC) / 352 x 288, 176 x 144
(PAL),

Ustawienia jakosci wideo: 10~100

Tryb nagrywania wideo: ciaggte, z alarmu, z
harmonogramu

Szybkos¢ nagrywania: IP(120kl/s dla 1920x1080P)
AHD / ANALOG :1080p 50 kl/s; 720P - 960H 100 kl/s
Nagrywanie przed alarmowe: 1 ~ 5 s,

Nagrywanie po alarmowe: 1 ~ 100 s,

Tryb wyszukiwania: po dacie, po godzinie, po zdarzeniu
Sie¢: 10/100 Ethernet,

Protokoty sieciowe: TCP/IP, SMTP, HTTP, DHCP,
PPPoE(ADSL),

Kompatybilne systemy operacyjne Windows
XP/VISTA/7, Mac OS X,

CMS: przegladarka IE, funkcja p2p (opcja)
Kompatybilne platformy mobilne: Windows Phone 7.8,
iPhone, iPad, Android

Backup: Po sieci, USB, SATA, DVD..etc.

Detekcja ruchu: czutos¢ : 100 poziomow dla kazdego
kanatu

Obstuga zdarzen: Obstuga do 10000 zdarzen: czujki,
ruch, utrata wideo, wigczenie urzadzenia, zdalne
logowanie, wylogowanie, btedy dysku twardego,
informacja o petnym dysku.

Obstuga modemoéw USB-3G/LTE.

Obstuga nagrywania z detekcji ruchu, wysytania
powiadomien e-mail, FTP,

Mozliwos¢ zgrywania danych z dysku twardego na
komputerze PC.

Mozliwos¢ instalacji DVD-RW (zgrywanie na ptyte DV-
RW dla policji)

Kamera  kompaktowa
zewnetrzna

Uniwersalna kamera analogowa ze zintegrowanym
promiennikiem podczerwieni i obiektywem
zmiennoogniskowym. Obudowa tubowa, o
podwyzszonej wytrzymatosci,

Przetwornik: 1/2,8" Sony EXMOR IMX291 StarVis
1920x1080p/ 1000TVL-960H,

Procesor: NVP2441H AHD2.0 + HD-TVI + HD-CVI +
analog 960H

Mechaniczny filtr IR (ICR . TDN),

Obiektyw 2,8-12 [mm], F1.4,

Czutosc 0,0011x (O Ix przy wt IR LED),

llos¢ didd: 4 diody IR ARRAY LED, IR dystans do 35
[m],

HLC, AWB, AGC, AES, Menu OSD, DEFOG, Sense-up,
Whbudowany D-WDR, redukcja szuméw 3D + 2D-DNR,
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L.p. Opis Wymagania

Uchwyt 3 osiowy z wewnetrznym prowadzeniem kabla,
Obudowa wandalo-odporna IP66, uchwyt scienny,
Zasilanie 12VDC,

Pobor mocy max 3W z wi. IR.

8 | Transmiter/separator Zigcza: wejscia zaciskowe 3x100ohm+uziemienie—UTP,
galwaniczny Wyjscie : na kablu BNC,

Kabel :UTP / COAX

Impedancja : Coax 75Q, UTP 100Q

Obstugiwane sygnaty : 720P, 1080P (AHD/HD-TVI/
HD-CVI),

S/N Ratio : 260dB

Pojemnos¢ réznicowa : 62pF/m max

Ttumienie : 1.5 dB typ.

Zakres czestotliwosci: DC do 42MHz

Izolacja uziemienia: >90dB >50Hz

Zabezpieczenie (separator): 2KV(different mode),
10/700us IEC6100-4-5/1955(GB/T1726,5-1999)

Zakres dziatania: -25°C ~ +70°COWilgotnos¢ 0~
<95% (bez kondensacji)
9 | Zasilacz kamer Impulsowy, Zasilanie: od 85 V do 264 V AC, Moc: max.

60 W, Sprawnos$¢: 80%, Napiecie wyjsciowe: 12 V - 15
V DC, Prad wyjsciowy: 5x 1 A, Optyczna sygnalizacja
pracy: Diody LED, Obudowa: Blacha stalowa DCO01, 0,7
mm

Kolor: Biaty, RAL 9003, Wymiary: 230 x 176 x 59 (+/- 2)
mm, Waga: 1,3 kg

10 | Zasilacz awaryjny UPS | moc wyjsciowa (pozorna/czynna) - 1050 VA / 630 W,
napiecie wejsciowe - ~165 - 290 V,

czestotliwos¢ napiecia wejsciowego - 50/60 Hz + 5%,
napiecie wyjsciowe: 230V AC,

czas przetgczenia: 4 ms,

pojemnos¢ - 2 x 12V 5Ah,

czas tadowania - 8 h,

czas pracy ha akumulatorze: 65min. @ 60W

obudowa: Tower,

wymiary: 325x189x100 mm,

11 | Dysk twardy HDD Dysk twardy dedykowany do systemoéw CCTV, 3,5”.,
SATA,

Pojemnos¢ 3TB, kompatybilny z istniejgcym
rejestratorem,

Cache: 64MB,Predkosc¢ obrotowa: 7200 obr/min, Pobor
mocy (praca/spoczynek) - 4,4/0,6 W.

12 | Okablowanie instalacji Nalezy stosowa¢ przewody wyspecyfikowane w
projekcie wykonawczym, spetniajgce obowigzujgce
normy.

Dopuszcza sie stosowanie rozwigzan rbwnowaznych pod warunkiem, ze sg
to rozwigzania sa co najmniej rownorzedne konstrukcyjnie, funkcjonalnie i
technicznie oraz posiadaja parametry niegorsze od wskazanych w
dokumentacji projektowe;.
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2.3. Ogolne wymagania zwigzane z przechowywaniem,
skltadowaniem i kontrolg jakosci materiatlow i wyroboéw.

Materiaty budowlane muszg miec¢ okreslony termin przydatnosci do stosowania
lub date produkcji. Wszystkie materiaty powinny by¢ przechowywane i
magazynowane zgodnie z instrukcjg producenta oraz wedtug odpowiednich norm
wyrobu. Wykonawca obowigzany jest posiada¢ na budowie petng dokumentacje
dotyczacg sktadowanych na budowie materiatdw. Skiadowane materiaty,
elementy i urzgdzenia powinny by¢ dostepne dla inspektora nadzoru w celu
przeprowadzenia inspekcji. Przed wbudowaniem dtuzej sktadowanych
materiatéw konieczna jest akceptacja inspektora nadzoru.

Materiaty i elementy budowlane, zakwestionowane przez inspektora nadzoru
inwestorskiego, powinny by¢ niezwtocznie usuniete z placu budowy.

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy
bedg one potrzebne do Robédt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem,
zachowaty swojg jakosc¢ i wtasciwos¢ do Robdt i byty dostepne do kontroli przez
Inspektora Nadzoru. Wszystkie materialy powinny by¢ przechowywane i
magazynowane zgodnie z instrukcjg producenta oraz wedtug odpowiednich norm
wyrobu. Wykonawca obowigzany jest posiada¢ na budowie petng dokumentacje
dotyczgcg sktadowanych na budowie materiatéw.

Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy
w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

2.5. Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce
wywiezione z Terenu Budowy, bgdz zlozone w miejscu wskazanym przez
Inspektora Nadzoru. Jesli Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materiatow do innych roboét niz te, dla ktérych zostaty zakupione to koszt tych
materiatéw zostanie przewarto$ciowany przez Inspektora.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie niezbadane i nie zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru materiaty, elementy budowlane lub urzgdzenia, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko i ponosi petng odpowiedzialnos¢ techniczng
I kosztowa.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych Robotach, Wykonawca
powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem
materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan
prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie
moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Inwestora.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét.

13



Liczba i wydajnos¢ sprzetu ma gwarantowac przeprowadzenie robdt zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
oraz dotrzymanie terminu zawartego w umowie.

Maszyny, urzgdzenia i sprzet zmechanizowany uzywane na budowie powinny
mie¢ ustalone parametry techniczne i powinny by¢ ustawione zgodnie z
wymaganiami producenta oraz stosowane zgodnie z ich przeznaczeniem.

Sprzet bedgcy witasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i w gotowosci do pracy. Ma by¢ zgodny z normami
ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Zabronione jest
przekraczanie parametrow technicznych okreslonych dla sprzetu w czasie jego
pracy.

Sprzet uzywany na budowie nalezy =zabezpieczy¢é przed mozliwoscig
uruchomienia przez osoby niepowotane.

4. TRANSPORT

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania srodkoéw transportu wtasciwych do
rodzaju przewozonych materiatbw. Materialy powinny by¢ transportowane
zgodnie z zaleceniami producenta w taki sposéb, aby nie wptynety niekorzystnie
na stan i jakosc¢ transportowanych materiatdbw oraz nie wptynety na pogorszenie
stanu technicznego i estetycznego pomieszczen Zamawiajgcego. Srodki
transportu uzywane na budowie powinny byC sprawne technicznie i powinny
posiada¢ wazne badania techniczne. Wszystkie srodki kotowe powinny spetniac
wymagania wymagajgce z przepisOw o ruchu drogowym obowigzujgcym w
Polsce.

Przewidywane do zastosowania srodki transportu:

e samochod dostawczy 0.9t

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robét.

Wykonawca przed przystgpieniem do robot opracuje i przedstawi
Zamawiajgcemu do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajgcy wszystkie warunki w jakich wykonywane beda roboty zwigzane z
wykonaniem tych robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét
zgodnie z umowa, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowg i wymaganiami
specyfikacji technicznych oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie i wyznaczenie
wymiarow wszystkich elementow robdét zgodnie z wymiarami i rzednymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez
inspektora nadzoru.

Polecenia inspektora nadzoru inwestorskiego przekazane Wykonawcy bedag
spetniane nie pozniej niz w wyznaczonym czasie, pod grozbg wstrzymania robaot.
Ewentualne skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

Koordynacja prac budowlano-montazowych objetych projektem powinna byc¢
dokonana na wszystkich etapach budowy. Prace instalacji okablowania
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strukturalnego powinny by¢ skoordynowane z pozostatymi branzami, w
szczegolnosci prace dotyczgce prowadzenia okablowania.

5.2. Technologia wykonania robét.
5.2.1. Trasowanie

Trasowanie nalezy wykonac¢ uwzgledniajgc konstrukcje budynku oraz zapewnié
bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami. Nalezy przestrzega¢ minimalnych promieni
giecia kabli na zakretach podanych w kartach katalogowych kabli miedzianych.
Trasy instalacji powinny przebiega¢ prostoliniowo w liniach poziomych i
pionowych. Nalezy dazy¢ do jak najmniejszej liczby skrzyzowan z innymi
instalacjami w budynku. Trasy instalacji powinny by¢ fatwo dostepne do ich
konserwacji i przeglagdow.

Rozprowadzenie kabli teleinformatycznych na poddaszu wykonaé¢ w rurkach
elektroinstalacyjnych gietkich, karbowanych, niepalnych o $rednicach dobranych
do ilosci prowadzonych w nich kabli (max. dwa kable w jednej rurce na punkt
abonencki) montowanych nad sufitem podwieszanym oraz w Scianach G-K w
warstwie ocieplenia.

Instalacje elektryczne nalezy uktada¢ w Scianach z poszyciem z ptyt G-K przed
przykreceniem poszycia. Nalezy przestrzega¢ stosownych przepiséw. W celu
poziomego prowadzenia przewoddéw w profilach pionowych CW nalezy
wykorzysta¢ odpowiednie otwory instalacyjne w srodku. W przypadku stupkéw
drewnianych otwory nalezy wywiercic, przestrzegajgc wymagan wytrzymatosci i
statyki (ostabienie przekroju poprzecznego).

Dla zainstalowania puszek gniazd lub przetgcznikéw elektrycznych w ptytach
nalezy wykona¢ otwory za pomocg wykrojnika do otwordw lub elektrycznej
otwornicy.

Jezeli sciany majg spetnia¢ wymogi dotyczgce izolacji akustycznej lub ochrony
przeciwpozarowej, to prace zwigzane z wykonaniem otworéw nie mogg
pogorszyc¢ tych wiasciwosci.

W Zzadnym wypadku nie_wolno wykonywaé przebi¢ i przewiercen w el.
konstrukcyjnych t.j. stupy, belki i podciggi. Elementy te nalezy oming¢ poprzez
wkucie rurek w Sciane murowang. Przed umocowaniem rurek
elektroinstalacyjnych, nalezy zaciggna¢ do nich kable teleinformatyczne.

Plan rozprowadzenia instalacji przedstawiono na rysunkach 2 — 3.

Przy budowie tras kablowych pod potrzeby okablowania nalezy przestrzegac
wytycznych normy PN-EN 50174-1 oraz PN-EN 50174-2 dotyczgce prowadzenia
réoznych instalacji w budynku zwilaszcza  wzajemnych  odlegtosci
z uwzglednieniem materiatu z ktérego zbudowane sg kanaty kablowe.

5.2.2. Montaz konstrukcji wsporczych i uchwytéw

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji,
powinny by¢é zamocowane do podtoza (Scian, stropow, itp.) w sposob trwaty,
uwzgledniajgcy warunki lokalne i technologiczne oraz sam rodzaj instalacji.
Elementy metalowe tj. koryta kablowe nalezy uziemic.

5.2.3. Wykonanie bruzd i przebi¢ przez sciany i stropy
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Wykonanie bruzd i przebi¢ nalezy wykona¢ przestrzegajgc wymagan
wytrzymatosci i statyki scian, przy pomocy odpowiednich narzedzi dostosowujgc
do $rednicy rurek elektroinstalacyjnych i rodzaju przewoddéw z uwzglednieniem
rodzaju i grubosci tynku. Nalezy zwrdci¢ uwage aby bruzdy bylty wykonane tak
aby promien giecia nie przekraczat dopuszczalnego promienia giecia dla kabili,
ktére bedg zainstalowane w rurkach.

Zabrania sie wykonywania bruzd i przebi¢ w elementach konstrukcyjnych,
stropach, cienkich scianach, w ktorych mogtaby zosta¢ naruszona lub ostabiona
ich konstrukcja. Gtebokos¢ bruzd w przypadku Scian o grubosci 25 cm nie
powinna przekracza¢ 3 cm. Zabrania sie wykonywania poziomych bruzd w
Scianach z cegty o grubosci 6 cm. Bruzdy pionowe w takich $cianach nie mogg
by¢ gtebsze niz na 1 cm. Wystajgcg z bruzdy rurke nalezy zakry¢ tynkiem. Jezeli
nie ma mozliwosci wykonania w scianie (lub na stropie) bruzdy, dopuszcza sie
uktadanie podtynkowe kabli bez ostony w postaci rurki.

Wszystkie przejScia przez stropy i Sciany muszg by¢ chronione

Wszystkie przejscia obwodéw instalacji okablowania przez sciany i stropy itp.
muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami. Przejscia te nalezy wykonywaé¢ w
przepustach rurowych. Jako ostony przed przypadkowymi uszkodzeniami
mechanicznymi nalezy stosowac rury stalowe.

Wszystkie przewody przechodzace przez sciany nalezy prowadzi¢ w
ostonach rurkowych (przepustach). Przepusty nalezy uszczelni¢ masa
ognioodporng do wymaganej klasy odpornosci ogniowej, okreslonej w
projekcie architektoniczno-budowlanym w rozdziale dot. ochrony
przeciwpozarowe;j.

5.2.4. Instalacja rurek elektroinstalacyjnych i koryt kablowych.

Rury elektroinstalacyjne wraz z wciggnietymi uprzednio kablami, nalezy uktadac i
mocowa¢ za pomocg uchwytow w odpowiednio przygotowanym podtozu w
warstwie wygtuszajgcej w Scianach i sufitach z ptyt G-K. Rury uktada¢ w sposob
nie powodujgcy naprezen mechanicznych. Rurki mocowac¢ do $ciany bgdz sufitu
uchwytami co 1m. W przypadku mocowania wielu rur na danym odcinku uchwyty
mocowacé¢ naprzemiennie oraz dodatkowo stosowaé uchwyty dystansowe i
prowadzi¢ rury na réznych wysokosciach/odlegtosciach.

Pionowe zejscia do poszczegoélnych punktéw kamerowych nalezy wykonaé w
rurce gietkiej karbowanej, (jedna rurka na punkt dostepowy).

Rury na zewnatrz montowac do scian zewnetrznych przed wykonaniem warstwy
ocieplenia.

Kable w szlachtach kablowych pionowych prowadzi¢ na drabinkach kablowych.
Instalujgc korytka kablowe nalezy we wiasciwych miejscach stosowac¢ wszelkiego
rodzaju ksztattki takie jak katy, tuki, ztgczki i tym podobne.

5.2.5. Instalacja kabli okablowania strukturalnego.

Kable okablowania strukturalnego nalezy wciggngc do rurek
elektroinstalacyjnych, przy pomocy osprzetu montazowego np. sprezyny
elektroinstalacyjnej. Przed przystgpieniem do wciggania kabli do rurek
elektroinstalacyjnych nalezy sprawdzi¢ ich droznos¢ i szczelno$¢. Do rurek
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instalacyjnych nie wciggaC wiecej kabli niz 2 dla rurki o Srednicy 20mm. W
korytkach kablowych kable uktadac bez rurek elektroinstalacyjnych.

Po utozeniu kabli przejscia przez stropy i sciany uszczelni¢ masg ognioodporng o
odpornosci ogniowej rownej odpornosci ogniowej przegrody.

Kable wewnatrz koryt lub na podporach instalowa¢c wg malejgcej srednicy: w
pierwszej kolejnosci kable o najwiekszych srednicach, a nastepnie mniejsze. Ze
wzgledu bezpieczenstwa elektromagnetycznego wymaga sie prowadzenia kabli
stabo- i silno- pradowych w osobnych korytach lub w tych samych korytach
oddzielonych przegrodg. Wymagana minimalna odlegtos¢ sitowych tras
kablowych od tras sygnatowych wynosi 0,3 m. W przypadku koniecznosci
skrzyzowania kabli sitowych z kablami sygnatowymi nalezy wykonac je pod
katem 90° w celu minimalizacji wptywu zaktécen elektromagnetycznych.
Warunkiem koniecznym dla prawidtowej instalacji kabli jest zachowanie ich
minimalnych promieni giecia. Zalecany promien giecia dla kabli wynosi min. 8 x
Srednica zewnetrzna kabla. Wedtug normy ISO/IEC 11801 minimalny promien
giecia dla kabli 4-parowych o srednicy powyzej 6 mm powinien wynosi¢ 50 mm.
Niezachowanie minimalnego promienia giecia moze doprowadzi¢ do jego
skrecenia. Najczestszym powodem jest rozwijanie kabla z bebna lub z kartonu
bez nadzoru.

Przed przystgpieniem do wciggania kabla nalezy przygotowac jego trase. Nalezy
zabezpieczyC ostre krawedzie tras kablowych aby unikng¢ uszkodzenia powtoki
zewnetrznej kabla. Przed zacigganiem kabli nalezy wyznaczy¢ wartosci sit:
potrzebnej do wciggniecia i dopuszczalne. Wartos¢ sity potrzebnej do
wciggniecia oblicza sie ze wzoru Fpot[N]=10 x masa kabla x wspotczynnik tarcia.
Warto$¢ sity dopuszczalnej do wciggniecia kabli mozna wyznaczy¢ ze wzoru
Fdop[N]= 50 x liczba zyt w kablu x przekroj zyty [mm2]. Podane wzory dotyczg
prostych odcinkédw. Na odcinkach z zakretami, aby zmniejszyé wspoétczynnika
tarcia zaleca sie stosowanie smaru umozliwiajgcego redukcje wspoétczynnika
tarcia o ok. 40%. Smar ten nie moze wchodzi¢ w reakcje chemiczng z powtokg
kabla ani z systemem tras kablowych. Wcigganie kabli moze odbywac¢ sie tylko
przy temperaturach otoczenia nie nizszych niz -5°C.

Wszystkie potgczenia instalacji powinny byé mocowane mechanicznie i
zapewnia¢ minimalng rezystancje styku.

5.2.6. Instalacja elementéw systemu telewizji dozorowej CCTV

Kamery nalezy instalowaC w miejscach przewidzianych w projekcie. Przy
montazu kamer nalezy przestrzega¢ m.in. prawidtowego rozmieszczenia w
stosunku do chronionych obiektow, przeszkdd budowlano konstrukcyjnych oraz
warunkéw oswietlenia, tak aby zapewni¢ optymalny obraz. Kamery zamontowaé
przy pomocy dedykowanych wysiegnikdw i uchwytéw. Do montazu na elewacji
zastosowac kotki z gwintem zewnetrznym przeznaczone do mocowania osprzetu
na $cianie z ociepleniem (styropianowym lub z wetny).

Obiektywy oraz wysokos¢ zawieszenia nalezy dobiera¢ wedtug instrukcji
producenta, na wysokosci okreslonej w projekcie.

Montaz urzgdzeh CCTV powinien odbywac sie zgodnie z wymogami instrukcji
fabrycznej DTR. Montaz urzgdzen, uruchomienie, jak i serwis systemu powinna
wykonywac¢ firma posiadajgca wymagane prawem uprawnienia oraz kwalifikacje.
Wszelkie wytyczne projektu nalezy sprawdzi¢ i skorygowaé na placu budowy.
Cato$¢ prac w fazie wykonawstwa wykona¢ zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami i normami PN, BN, PBUE.
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Przepusty przez sciany wykona¢ na wysokosci torow kablowych, przepusty po
wprowadzeniu okablowania uszczelni¢ systemowo do klasy odpornosci ogniowe;j
nie mniejszej niz ta przegroda.

5.2.7. Roboty naprawcze - tynkarskie i malarskie
Po zakonczeniu robot instalacyjnych nalezy naprawi¢ i uzupetnic¢ tynki, wyczysci¢
zabrudzenia oraz pomalowaé¢ $ciany w miejscach uzupetnien. Tynki
uzupetniajgce wykona¢ w |ll kategorii z zaprawy cementowo-wapiennej lub
mieszanki tynkarskiej. Po naprawie tynku i pomalowaniu farbg emulsyjng $ciany
nie powinny posiada¢ sladow wczesniejszych uszkodzen.

5.2.8. Prace wykonczeniowe

Prace polegajg na uzupetnieniu natynkowych tras kablowych wykonanych z
listew z tworzywa ksztattkami katow ptaskich, wewnetrznych, zewnetrznych,
taczenia pokryw na prostych odcinkach tgcznikami, uzupetnienie koncowek listew
zaslepkami. Widoczne nieréwnosci scian po zainstalowaniu listwy nalezy
uzupemi¢ silikonem lub inng masg uszczelniajgca.

Jesli w instalacji wykorzystuje sie zamykane kanaty kablowe nalezy zamknac.
Nalezy oznaczyC wszystkie zainstalowane elementy zgodnie z zasadami
administrowania systemem okablowania, wykorzystujgc opracowany wczesniej
otwarty system oznaczen, pozwalajgcy na pozniejszg rozbudowe instalaciji.
Oznaczenia powinny by¢ trwate, wyrazne i widoczne.

Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowa¢ dokumentacje powykonawczg
zawierajgcg nastepujgce elementy — podstawe opracowania, informacje o
inwestorze, inwestorze zastepczym, generalnym wykonawcy, wykonawcy
rozpatrywanej instalacji, opis wykonanej instalacji wraz z zainstalowanym opisem
wybranej technologii, lista zainstalowanych komponentéw, schemat potgczen
elementdéw instalacji, podktady budowlane wszystkich kondygnacji =z
naniesionymi elementami instalacji, widoki szaf i stojakow w punktach
dystrybucyjnych, widoki wszystkich rodzajow punktow uzytkownikow — ktére
muszg zgadzac sie z rzeczywistoscia.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Program Zapewnienia Jakosci

Wykonawca jest zobowigzany do sporzadzenia i uzyskania akceptacji inspektora
nadzoru, programu zapewnienia jakosci, za ktorg jest odpowiedzialny.

Program zapewnienia jakosci zawieraC bedzie sposdb wykonania, mozliwosci
kadrowe, sprzetowe i techniczne oraz organizacje robot, umozliwiajgce realizacje
prac zgodnie z umowa, projektem i poleceniami inspektora nadzoru.

Program Zapewnienia Jakosci powinien w czesci ogolnej zawiera¢ organizacje
wykonania robét i ruchu na budowie, terminy i sposdb prowadzenia prac,
oznakowanie, bhp, wykazy zespotéw roboczych z podaniem kwalifikacji i
przygotowania praktycznego oraz o0sOb odpowiedzialnych za jako$¢ i
terminowos¢ wykonywanych prac.
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Czes¢ szczegdtowa Programu Zapewnienia Jakosci powinna zawiera¢ wykaz
sprzetu z parametrami technicznymi, wykaz $rodkow transportu, sposoby
zabezpieczenia materiatbw w czasie transportu, sposob magazynowania
materiatow, procedury badan podczas dostaw materiatow i wykonywania robot.

6.2. Ogoblne zasady kontroli jakosci robét

Wykonawca ma obowigzek wykonania petnego zakresu badan na budowie w
celu wskazania Inspektorowi Nadzoru zgodnosci z dostarczonych materiatow i
realizowanych robot z dokumentacjag projektowa, ST i PZJ.

Przed przystgpieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora
Nadzoru o rodzaju i terminie badania.

Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia na pismie wyniki badan do
akceptacji Inspektora Nadzoru.

Wykonawca powiadamia Inspektora Nadzoru o zakonczeniu kazdej roboty
zanikajgcej, ktorg moze kontynuowac dopiero po stwierdzeniu przez Inspektora
Nadzoru zatozonej jakosci.

Przed przystgpieniem do robét, wykonawca powinien uzyskaé od producentow
zaswiadczenia o jakosci lub atesty stosowanych materiatow.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy nie nastgpito zniszczenie materiatéw
przeznaczonych budowy.

Kontrola jakosci powinna obejmowac nastepujgce elementy:
e weryfikacja struktury systemu okablowania
e weryfikacja doboru komponentéw
¢ weryfikacja jakosci wykonania prac wykohczeniowych.

Weryfikacja struktury systemu okablowania
Polega ona na sprawdzeniu rozplanowania elementéw okablowania w budynku
oraz dtugosci potgczen pomiedzy nimi. ktére muszg spetniaC wymagania normy
PN-EN 50173-1:2004.

Weryfikacja doboru komponentow
Nalezy zweryfikowa¢ zastosowane elementy skfadajgce sie na poszczegdine tory
transmisyjne, pod katem ich wydajnosci. Kable i potgczenia réznych kategorii
mogg by¢é mieszane ze sobg w kanale, jednakze o wydajnosci kanatu bedzie
decydowat element o najstabszej wydajnosci. Jednoczesnie caty tor transmisji
musi spetnia¢ wymagania projektowane] kategorii 5e.

Weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych
Polega ona na sprawdzenie zgodnosci dokumentacji powykonawczej ze stanem
rzeczywistym instalacji oraz wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac

wykonczeniowych.

6.3. Badaniai pomiary

Wymagane dla prowadzonych robét pomiary i badania nalezy przeprowadzic
zgodnie z:
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- wkasciwymi normami,
- instrukcjami instalacji producenta.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

Przedmiar robot, wedlug ktérego Wykonawca sporzgdza kosztorys ofertowy
opracowany na podstawie projektu. Zaproponowana przez Wykonawcow cena
powinna obejmowac rowniez wyszczegolnione w Specyfikacji Technicznej roboty
tymczasowe

i towarzyszgce.

Obmiar robot polega na okresleniu faktycznego zakresu robdt oraz podaniu
rzeczywistych ilosci zuzytych materiatobw. Obmiar rob6t obejmuje roboty objete
umowg oraz ewentualne dodatkowe i nieprzewidziane, uzgodnione w trakcie
trwania robdot pomiedzy wykonawcg, a inspektorem nadzoru. Jednostkg
obmiarowi dla przewoddéw elektrycznych jest 1 m. Jednostkg obmiarowi dla
osprzetu i urzadzen jest 1 sztuka (1 komplet). Obmiaru robdét dokonuje
wykonawca. Wyniki obmiaru robot nalezy porownac¢ z dokumentacjg techniczno-
kosztorysowg w celu okreslenia ewentualnych rozbieznosci w ilosci robot.

8. 8. ODBIOR ROBOT

W czasie trwania prac mogg wystgpi¢ nastepujgce etapy odbioru:
¢ odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
¢ odbiorowi czesciowemu,
¢ odbiorowi wstepnemu,
¢ odbiorowi koncowemu.

8.1. 8.1 Odbiér robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbidr roboét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na kohcowej ocenie
ilosci i jakosci wykonywanych robot przed ich zanikiem lub zakryciem.

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez wstrzymywania
0golnego postepu robot. Odbioru robét dokonuje Inwestor.

Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inwestora.

Odbiér z uwagi na specyfike placu budowy i ptynng realizacje inwestycji nalezy
przeprowadzi¢ niezwtocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inwestora.
Jakos¢ i ilo§¢ robot ulegajgcych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie
dokumentow zawierajgcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu
0 przeprowadzone pomiary i préby, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa,
specyfikacjami technicznymi i uprzednimi ustaleniami.
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8.2. 8.2. Odbiér wstepny robot

Odbidér wstepny polega na ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do
odbioru wstepnego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika
budowy z bezzwilocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inwestora.
Odbioér wstepny robot nastgpi w  terminie ustalonym w dokumentach
kontraktowych liczgc od dnia potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia robét i
przyjecia dokumentéw.

Odbioru wstepnego robo6t dokona komisja wyznaczona przez Inwestora w
obecnosci Wykonawcy. Komisja odbierajgcg roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i
pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robo6t z dokumentacjg
projektowg i specyfikacjami technicznymi.

W toku odbioru wstepnego robot komisja zapozna sie z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbiorow robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
zwtaszcza w zakresie wykonania robét uzupetniajgcych i robot poprawkowych. W
przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych, robét
uzupetniajgcych lub robot wykonczeniowych komisja przerwie swoje czynnosci i
ustali nowy termin odbioru wstepnego.

Do odbioru wstepnego wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce
dokumenty:

e Dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz

dodatkowa, jesli zostata sporzgdzona w trakcie realizacji kontraktu.
Specyfikacje techniczne (podstawowe 2z kontraktu i ewentualnie
uzupetniajgce lub zamienne).
Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.
Dziennik budowy.
Oswiadczenia Kierownika Budowy zgodnie z Prawem Budowlanym.

e Rejestry obmiaréw (oryginaty).

e Wyniki pomiaréw kontrolnych, prob oraz badan | oznaczen
laboratoryjnych, zgodnie ze specyfikacjami technicznymi.

e Deklaracje zgodnosci Ilub certyfikaty zgodnosci wbudowanych
materiatow zgodnie z specyfikacjami technicznymi.

e Opinie technologiczng sporzgdzong na podstawie wszystkich wynikéw
badan i pomiaréw zatgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych
zgodnie ze specyfikacjami technicznymi.

e Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszgcych oraz
protokoty odbioru i przekazania tych robét wtascicielom urzadzenh.

e Instrukcje eksploatacyjne.

W przypadku, gdy wedlug komisji roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru wstepnego, komisja, w
porozumieniu z Wykonawca, wyznaczy ponowny termin odbioru wstepnego
robot.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedag
zestawione wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robdét uzupetniajgcych wyznaczy
komisja.
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8.3. 8.3. Odbioér czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot
podobnie jak wstepny odbidr i jest on wykonywany przez Inwestora.

8.4. 8.4. Odbiér koncowy

Odbior koncowy - pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot
zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze wstepnym i
zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior koncowy — pogwarancyjny bedzie
dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie dotyczgcym odbioru wstepnego robaét.

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i
harmonogram robo6t uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedag
wykonywane roboty instalacyjne, jak rowniez terminy realizacji poszczegdlnych
etapow.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi kosztorys ofertowy.

10. DOKUMENTY ZWIAZANE

Dokumentacja projektowa, akty prawne, aprobaty techniczne i inne dokumenty i

ustalenia techniczne.

Normy europejskie dotyczgce wymagan ogolnych i specyficznych dla danego

Srodowiska:

= PN-EN 50173-1 Technika Informatyczna — Systemy okablowania
strukturalnego — Czesc¢ 1: Wymagania ogdine

= PN-EN 50173-2 Technika Informatyczna — Systemy okablowania
strukturalnego — Czes¢ 2: Budynki biurowe;

Normy europejskie pomocnicze:

= PN-EN 50174-1 Technika informatyczna. Instalacja okablowania -
Czesc¢ 1 — Specyfikacja i zapewnienie jakoSci;

= PN-EN 50174-2 Technika informatyczna. Instalacja okablowania -
Czes$c¢ 2 — Planowanie i wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow;

= PN-EN 50174-3 Technika informatyczna. Instalacja okablowania -
Czes¢ 3 — Planowanie i wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkow;

= PN-EN 50346 Technika informatyczna. Instalacja okablowania -
Badanie zainstalowanego okablowania

» PN-EN 50310 Stosowanie potgczen wyréwnawczych i uziemiajgcych
w budynkach z zainstalowanym sprzetem informatycznym;
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PN-EN 62676-4 Systemy alarmowe — Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach. CzeS¢ 4 — Wytyczne stosowania;

Uwaga: Nalezy stosowaé najnowsze i obowigzujace w momencie
wykonywania prac wersje w/w norm.
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