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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne] XS wymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru
robot drogowych w ramach zadapBudowa punktu czerpania wody”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realif
robét wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnwymagania ogoélne, wspoélne dla robét epgh
specyfikacjami technicznymi, dla poszczegdlnychrigseentow robot.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione pongj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowty catai¢ techniczno-aytkows (droga)
albo jego czs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny .

1.4.2 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwrueb postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urgdzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3 Droga tymczasowa (mormiawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczdoaruchu pojazdow
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniaywizeana do usugcia po jego zakiczeniu.

1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronampiatrzony pieczxia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowzujgcymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robo6t budowlanychzgty do
notowania zdarzei okolicznaici zachodzcych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokeagych odbioréw
robét, przekazywania poletei innej korespondencji technicznej pawizy Inzynierem/ Inspektorem Nadzoru,
Wykonawg i projektantem.

1.4.5. Inzynier/ Inspektor Nadzoru — osoba wymieniona w danykontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykwoa), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i
administrowanie kontraktem. Powinien posiadgrawnienia budowlane do kierowania robotami budaymi bez
ograniczé w specjalnéci drogowej — tj. braky wiodacej.

1.4.6. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwepoweaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktwa Powinien posiada uprawnienia budowlane do
kierowania robotami budowlanymi bez ograniczespecjalnéci drogowej — tj. brazy wiodace;j.

1.4.8. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami luloathikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju apas
dzielgcymi jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchwaz ze sposobem ich gokenia.

1.4.10.Korpus drogowy - nasyp lub taggz wykopu, ktéra jest ograniczona korpthrogi i skarpami rowow.
1.4.11.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.12 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanyronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliggeszkicow i ew.
dodatkowych zakcznikébw. Wpisy w ksjzce obmiarbw powinny hy przedktadane na kde wezwanie
Inzyniera/Inspektora Nadzoru wagiu trzech dni od wezwania.

1.4.13.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamagiapo na podstawie
opinii Inspektora nadzoru, niegne do przeprowadzenia wszelkich hadapréb zwhzanych z ocen jakoici
materiatow oraz robot.
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1.4.14.Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentagjojektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyniera/ Inspektora Nadzoru.

1.4.15.Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzgtych do przejmowania i rozkladania op@n od ruchu na

podiaze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b&egaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Podbudowa - dolna e& nawierzchni stzca do przenoszenia obzen od ruchu na podie. Podbudowa nie
sktad& sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

¢) Podbudowa zasadnicza - gérngscézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona
sktad& sie z jednej lub dwéch warstw.

d) Podbudowa pomocnicza - dolnae$z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken castek podiéga. Maze zawierd warstve
mrozoochrong, odsiczapcy lub odcinagcs.

e) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtéwnymazréem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dniat
mrozu.

f) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietivaenia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni legcej powyej.

g) Warstwa odsczapca - warstwa stigca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.

1.4.16.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.17.0dpowiednia (bliska) zgoddé - zgodnéé wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamijedi
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przecjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlandgo
rodzaju robét budowlanych.

1.4.18.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi paenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nj urzadzeh oraz drzew i krzewow. Pas drogowy ieoréwnie obejmowa teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy ugrlzen chrongcych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch
na drodze.

1.4.19.Podtae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;aley pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.4.20.Polecenie Inyniera/Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia kmzane Wykonawcy przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej, deige sposobu realizacji rob6t lub innych sprawazanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.21.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagdaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.22.Przedsjwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego aqrania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geoonmtygh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego
pofaczenia.

1.4.23.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stagosviutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopreykiad
droga, kolej, ruroaig, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.24.Przetargowa dokumentacja projektowa -¢$¢zdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterysty& i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.

1.4.25.Rekultywacja - roboty mage na celu uporgglkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.26.Slepy kosztorys - wykaz robo6t z podaniem ichsdio (przedmiarem) w kolejrisi technologicznej ich
wykonania.

1.4.27.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagee cz$¢ terenu budowy.

1.4.28.Zadanie budowlane - e przedsiwzigcia budowlanego, stanoyda odegbrna calas¢ konstrukcyja lub
technologicza, zdolry do samodzielnego petnienia funkcji techniczmgtkowych. Zadanie mee polegd na
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wykonywaniu robét zwizanych z budow modernizacj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej
lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonanych robdt, bezpiearswo wszelkich czynri@i na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodtaz dokumentagj projektova, ST i poleceniami
Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy teren budowy |,
dziennik budowy oraz egzemplarz dokumentacji projetkj i komplet ST.
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykoaawdtworzy i utrwali na wkasny koszt

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa ¢lzie zawierd rysunki, dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwatpiajgcym podziat na dokumentagprojektova:
— Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawiprzetargow dokumentagj projektovg oraz projektowy
dokumentagj budowlano/wykonaweg(techniczi) i zostan przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidMWykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowej ( optaty zawarte w uzgodnieniachaeabnych do dokumentacji projektowej, tj. @& pasa
drogowego, oznakowanie itp.).

1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagijprojektows i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowlekumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru stangwtzes¢ umowy, a wymagania okilene w chdby jednym z nich s
obowigzujagce dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catekdimentacji.

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegélinych dokumentéw ohowye kolejnd¢ ich waznosci
wymieniona pordej:

Umowa,;

Projekt Budowlany wraz z zgdzonymi uzgodnieniami;
Projekt Wykonawczy

Specyfikacja Techniczna

Przedmiar / Kosztorys Ofertowy

agrwNE

Wykonawca nie moe wykorzystywé bleddédw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotilnzyniera/Inspektora Nadzoru, ktéry podejmie deeyajwprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieosci, wymiary podane na fie 3 wazniejsze od wymiardw okstonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiatjglzgodne z dokumentagcprojektows i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STedy uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalne gsodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow éneéntéw budowli
musz wykazywa zgodnd¢ z okrg&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie magzekraczé dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentagj projektowa lub ST, to
takie materialy zostam zashpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonae ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientan@alizacji kontraktu,zado
zakmczenia i odbioru ostatecznego robdét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywa tymczasowe uggizenia zabezpieczgie, w tym:
ogrodzenia, pecze, gwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wdeslknesrodki niezlzdne do ochrony robét,
wygody spoteczngi i innych.
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Wykonawca umigi w miejscach i iléciach okrélonych przez layniera/Inspektora Nadzoru, tablic
informacyjnych. Tablice informacyjneetly utrzymywane przez Wykonawcw dobrym stanie przez caly okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
kontraktova.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dage ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcatzie:

a) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag¢ na celu stosowaniezgio przepiséw i norm dotygeych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy orgdzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla 0os6b lub dobr
publicznych i innych, a wynikagych z nadmiernego hafasu, wibracji, zanieczysaazém innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

Stosugc sk do tych wymag#a bedzie miat szczegélny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopémdgdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pytarm substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pgaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowe;j.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw vapya sprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesza@nbiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne ¢dg sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przempisaabezpieczone przed
dostpem oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpogarem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposaéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie og¢géniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowezyie do robét bdg miaty aprobat technicza wydarny przez uprawnion
jednostle, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsralowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robo6t, azasaiczeniu robo6t ich szkodlivés
zanika (np. materialy pylaste) mpgby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggechnologicznych
wbudowania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otray zgod: na wycie tych
materiatow od wisciwych organow administracji patwowe;j.

Jeeli Wykonawca ayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie smecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona whasriei publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochromstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddgeych wiacicielami tych urzdzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiaigo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zeewmasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniemrgtdlacji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegvezasow dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przelenia instalacji i urgdzea podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera/Inspektora Nadzoru i wiadze lokalne o zam@iatozpocecia rob6t. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwloczpoaviadomi Irkyniera/Inspektora Nadzoru i zainteresowane
wladze oraz &dzie z nimi wspotpracowat dostarcgajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania ukzktia instalacji na powierzchni
ziemi i urzdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyciprzez Zamawiagego.
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Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w
spos6b powodyggy minimalne niedogodrioi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej vgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatatip

Inzynier/Inspektor Nadzoru ¢bizie na biegco informowany o wszystkich umowach zawartych painy
Wykonawe a wigcicielami nieruchoméri i dotyczicych korzystania z wiasia i drog wewrtrznych. Jednale, ani
Inzynier/Inspektor Nadzoru ani Zamawvgey nie pdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigdone sprzeczne
Z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowa sie do ustawowych ogranicaenaciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materialdw i wypagenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszefikezlzdne zezwolenia i
uzgodnienia od wkziwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych) i o kdym
takim przewozie &dzie powiadamiat lzyniera/Inspektora Nadzoru. Aynier/Inspektor Nadzoru nie polect, aby
pojazdy nie spetniage tych warunkéw zostaly usgté z terenu budowy. Pojazdy powoglig nadmierne obgienie
osiowe nie bdg dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment budowy w oddsie terenu budowy i Wykonawcadrie
odpowiadat za naprawwszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodngmoleceniami Iayniera/Inspektora
Nadzoru.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedbie przestrzegaprzepisow dotyczrych bezpieczestwa i higieny
pracy.

W szczegdingi Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni i dalzie utrzymywal wszelkie ugpzenia zabezpieczgje, socjalne oraz sptzi
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie orazzdipewnienia bezpieazstwa
publicznego.

W cenie kontraktowej Wykonawca musi zawrzéwniez wszelkie koszty wynikare z uzgodnié zawartych
w dokumentacji projektowej, projektach statej i s@aej organizacji ruchu oraz wynikag z uwzgidnienia
warunkéw Umowy.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymageokreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia eywane do rob6t od
daty rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakmenia rob6t przez hyniera/Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymamigiqmo by prowadzone
w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elemdntly w zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

J&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymeg to na polecenie tgniera/Inspektora Nadzoru
powinien rozpocgt roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowse or
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktorgvg jakikolwiek sposob zwzane z wykonywanymi robotami etizie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych posteeropodczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzega praw patentowych i dolzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagé prawnych odnénie znakoéw firmowych, nazw lub innych chronionyctaw w odniesieniu do
sprztu, materiatow lub umdzer uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robdét i w sposokagty bedzie
informowat Inzyniera/Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach,egdstawiaic kopie zezwolg i inne odnéne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgmiwania, obcizenia i wydatki wynikle z lub zwrane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcawygjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonejgr Irzyniera/Inspektora Nadzoru.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych
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Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaaekonkretne normy i przepisy, ktére spethimap
materialy, sprgt i inne towary oraz wykonane i zbadane robotygagbobowgzywaé postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych norprzepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postammoei
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepispaistwowe lub odnosgsie do konkretnego kraju lub regionu,
mog by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevioijrowny lub wyszy poziom wykonania fi
powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich gjizenia i pisemnego zatwierdzenia przezyhiera/lnspektora
Nadzoru. Rénice pome¢dzy powotanymi normami, a ich proponowanymi zamikami musz by¢ doktadnie opisane
przez Wykonawg i przedtaone Irzynierowi/Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&dd o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terebiedowy leda uwazane za wlasng Zamawiajcedo.
Wykonawca zobovgizany jest powiadonilnzyniera/Inspektora Nadzoru i pgpbwat zgodnie z jego poleceniami.
Jezeli w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, bynier/ Inspektor
Nadzoru po uzgodnieniu z Zamavdieym i Wykonaweg ustali wydhizenie czasu wykonania robét i/lub wyséko
kwoty, o ktég nalery zwickszy¢ cerg kontraktova.

2. MATERIALY

2.1.Zrodka uzyskania materiatow

Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym omggstaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstamyriierowi/Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia, zegotowe
informacje dotycgce proponowanegarodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tytdteriatéw jak réwniz
odpowiednigswiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdbw z danegrddia nie oznacza automatycznie, wszelkie materialy z danego
zrodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia badav celu wykazania,ze materialy uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob ggly spetniag wymagania ST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwade wiacicieli i odngnych wiadz na pozyskanie materiatow
ze zrédet miejscowych wdczapc w to zrodla wskazane przez Zamawicggo i jest zobowrzany dostarcay
Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenteprrozpoczciem eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi ignierowi/Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia dwolemtaci zawierajca
raporty z bada& terenowych i laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie meted wydobycia i selekcji,
uwzglkdniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adnatfitpaistwowe] i samorgdowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spetnienie wymagailosciowych i jakdciowych materiatéw
pochodzacych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbymaterialéw, dzieawy i inne jakie okazg sie
potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktady czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskanidematéw miejscowych
beds formowane w haldy i wykorzystane przy zasypcekuhlgwacii terenu po ukiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopd@terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowyeblg wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktadavdpdnio do wymagaumowy lub
wskaza Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Wykonawca nie édzie prowadz zadnych wykopéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktoére zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chylgalizyska na to pisemrzgod: Zamawiajcego.

Eksploatacjarédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obganjgcymi na danym
obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zione
w miejscu wskazanym przezzyniera/Inspektora Nadzoru. dielnzynier/Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatdbw do innych robét,znie, dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tychterialow zostanie
odpowiednio przewartgiowany (skorygowany) przezagniera/Inspektora Nadzoru.
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Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuje
na wkasne ryzyko, liG sk z jego nieprzyciem, usunjciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub ST przewiglupozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera/Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co nagph
tygodnie przed tyciem tego materiatu, albo w okresie zimym, j&li bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
bada wymaganych przez #yniera/lnspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowpmez Zamawiacego rodzaj
materiatu nie mge by p&zniej zmieniany bez zgody gniera/Inspektora Nadzoru.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane matedo czasu gdydula one uyte do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowajy $akas¢ i whasciwosci, i byly dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materiatGydabzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Iaynierem/Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budewmiejscach zorganizowanych przez
Wykonawe i zaakceptowanych przez Zamawi@ggo.

2.6. Inspekcja wytwoérni materiatow

Wytwornie materialdbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zimiera/ Inspektora Nadzoru w celu
sprawdzenia zgodioi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Préb&teriatow mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wkgiwosci. Wyniki tych kontroli leda stanowé podstaw do akceptacji okiéonej partii materiatow
pod wzgédem jakgci.

W przypadku, gdy leynier/Inspektor Nadzoru ¢dzie przeprowadzal inspekcjwytworni, musza byc¢
spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Inspektor Nadzorucblizie miat zapewnionwspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow
w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Inspektor Nadzoruedzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tychezi wytwarni, gdzie odbywa
si¢ produkcja materiatéw przeznaczonych do realizadjit,

c) Jezeli produkcja odbywa si w miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Inspektora Nadzoru zezwolenie dla przepraeath inspekcji i badaw tych miejscach.
Koszt przeprowadzonych badkontrolnych Irtyniera/Inspektora Nadzoru pokryje Wykonawca.

3. SPRET

Wykonawca jest zobowiany do uaywania jedynie takiego spgi, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych robét. Spet uzywany do robét powinien ldyzgodny z ofert Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typoéw i iléci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie aiggcji robaét,
zaakceptowanym przez Zyniera/inspektora Nadzoru; w przypadku braku ustale wymienionych wyej
dokumentach, spez powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadamistdagmi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachyniera/ Inspektora Nadzoru.

Sprzt bedacy whasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma Byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien lyzgodny z normami ochror§rodowiska i przepisami dotygeymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy ignierowi/Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw piefidizajcych dopuszczenie
sprztu do uytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymieni& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiglumazliwosé wariantowego #ycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera/ Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wybarayska
jego akceptaej przed uyciem sprztu. Wybrany spret, po akceptacji lzyniera/lnspektora Nadzoru, nie peoby
pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek spregt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zogtan
przez Ireyniera/lnspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nggpdszczone do robot.

10



Budowa punktu czerpania wody
D-00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takicdrodkOw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wiiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewfigrowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkre/mi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachyiniera/ Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianymows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgabspetnig wymagania dotycce przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow fiaionych parametréw technicznycérodki transportu nie spetnigie
tych warunkéw mog by¢ dopuszczone przez dyniera/Inspektora Nadzoru, pod warunkiem przywrécestanu
pierwotnego aytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé& na bigaco, na wiasny Kkoszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgbdnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych rob6t, aa 2godné¢ z dokumentagj projektovg, wymaganiami ST,
PZJ, projektem organizacji robét opracowanym pi&dkykonawe oraz poleceniami kiyniera/Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metadgwnywania roboét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wyty@zen planie i wyznaczenie wysodm wszystkich
elementéw robét zgodnie z wymiarami idnymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyna
pismie przez layniera/Inspektora Nadzoru.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zosgamisungte przez Wykonawge
na wlasny koszt.

Decyzje Irzyniera/lnspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementoot
beds oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektows ST, a take w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjiyimer/Inspektor Nadzoru uwzglini wyniki badaé materiatow i
robét, rozrzuty normalnie wygtujace przy produkcji i przy badaniach materiatéwswliadczenia z przeszoi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywage na rozwzarg kwestk.

Polecenia layniera/Inspektora Nadzoru powinny dwykonywane przez Wykonawon czasie okrdonym
przez Imeyniera/inspektora Nadzoru, pod ¢ba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytydoniesie
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowiany opracowai przedstawd do akceptacji layniera/ Inspektora Nadzoru program
zapewnienia jak&i. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien oksé¢, zamierzony sposob
wykonywania rob6t, mdiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gpwdupcy wykonanie rob6t zgodnie z
dokumentagj projektovg, ST oraz ustaleniami.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét ¢dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong
jakaosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok robot i jakdci materialtdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézagc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezbdne
do pobierania prébek i badlanaterialéw oraz robot.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatébw oraz robdt zstatliwoicia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartynliokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ 3 okreslone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam ckoee, Irzynier/ Inspektor Nadzoru na podstawie aktualnychnmo
wytycznych, instrukcji ustali jaki zakres kontrgdist konieczny, aby zapewnivykonanie rob6t zgodnie z umew

Inzynier/Inspektor Nadzorughlzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem liagateriatéw ponosi Wykonawca.
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6.3. Pobieranie prébek

Probki kzdg pobierane losowo. Zalecae sstosowanie statystycznych metod pobierania prébplrtych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgé z jednakowym prawdopodoliigtwem wytypowane
do bada.

Inzynier/Inspektor Nadzorugblzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek edy dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru. Prébki dostarczone prZégkonawe do badéa wykonywanych przez
Inzyniera/Inspektor Nadzoru ¢ba odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6Ob zaékeepy przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Na zlecenie Ilgyniera/Inspektora Nadzoru Wykonawcgdhie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatow, ktére budzwatpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie zostgwzez Wykonawg
usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatich bada pokrywa Wykonawca.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomianetly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy normy
nie obejmuyy jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzmiera/ Inspektora Nadzoru.

Przed przygpieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi kyniera/ Inspektora Nadzoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. WAgonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstzav
pismie ich wyniki do akceptacji kiyniera/ Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wkenini bada jak
najszybciej, nie pfiej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jalo

Wyniki bada (kopie) keds przekazywane Hbynierowi/lInspektorowi Nadzoru na formularzach wegptu
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegmzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Inspektora Nadzoru

Inzynier/Inspektor Nadzoru jest uprawniony do dokongiaa kontroli, pobierania probek i badania
materialdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwaréaWykonawca i producent materialtédw powinien udzi@fiu
niezkednej pomocy.

Inzynier/Inspektor Nadzoru, dokorygj weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegagz Wykonawe,
poprzez midzy innymi swoje badaniagtzie ocenid zgodnd¢ materiatéw i robdt z wymaganiami ST na podstawie
wynikéw wiasnych badakontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Inspektor Nadzoru powinien pobiérgrobki materiatow i prowadéi badania niezakmie od
Wykonawcy, na koszt inwestora.zé wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy gs niewiarygodne, to
Inzynier/Inspektor Nadzoru oprzegsivytacznie na wlkasnych badaniach przy ocenie zgédnoateriatow i robét z
dokumentagj projektows i ST. Koszt tych bada poniesie w tym przypadku Wykonawca. Inwestor apni
wynagrodzenie Umowne Wykonawcy o koszt kia@antrolnych, na co dobrowolnie wyta zgod. Moze rownie
zleck, sam lub poprzez Wykonagc przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych khadaezalenemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite kosztywpdrnych lub dodatkowych baflai pobierania prébek
poniesione zostarprzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Na podstawie Ustawy z dnia 25 czerwca 2015 o zmiastawy o wyrobach budowlanych, ustawy — Prawo
budowlane oraz ustawy o zmianie ustawy o wyrobaatiotvlanych oraz ustawy o systemie oceny zgécinoraz
innych obowszujacych przepisow, liynier/Inspektor Nadzoru nie dopyci¢ do wycia tylko te wyroby budowlane,
ktére s zgodne z krajowym lub europejskim systemem ocenyeiyfikacji statdci wtasciwosci uzytkowych i
posiadaj:

1. krajowa deklaracs wiasciwosci uzytkowych wydam na podstawie oceny i weryfikacji stéd wiasciwosci
uzytkowych zgodnie z PolgkNormg wyrobu, krajows ocerp techniczi lub aprobat technicza wydary przed
dniem 1 stycznia 2017 (do koa okresu jej wanosci),

2. deklaracg witasciwosci uzytkowych wydaml na podstawie oceny i weryfikacji st&d wiasciwosci uzytkowych
zgodnie z Norm zharmonizowaa lub europejsk ocen technicza,
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3. certyfikat staléci wtasciwosci uzytkowych / certyfikat zgodniwi ZKP wymagany zgodnie z systemem oceny i
weryfikacji stat@ci wkasciwosci uzytkowych,

4. w przypadku wyrobow niebudowlanych, dla ktérych vdekumenty nie swymagane — deklaracggodndci lub
inny dokument jaké&ciowy, potwierdzajcy, ze kazda partia materialu dostarczona do robédzie okrgla¢ w
spos6b jednoznaczny jej cechy zgodne z wymagarsdmi

Wszystkie wbudowywane materialy mygsgosiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badadg dostarczone przez

Wykonawe Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetsigiowyzszych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmjgowigzujgcym Zamawiajcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy aéc& okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthaza
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z oh@wjgcymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ¢blg dokonywane na bigco i keds dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyeblizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz mtdaska stibowego. Zapisy ¢mlg czytelne, dokonane trwat
technilg, w porzidku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgd®ida oznaczone kolejnym numerem gagnika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i liyniera/ Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy natg wpisywa® w szczegélnéci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegdllnych elementéw robot,

— przebieg robot, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytzprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inspektora,

- daty zaradzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robo6t zanikajch i ulegajcych zakryciu, cgiciowych i ostatecznych odbioréw robét,

- wyjasnienia, uwagi Wykonawcy,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

— dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

— dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki prapadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydg przediaone
Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania si

Decyzje Iryniera/lnspektora Nadzoru wpisane do dziennika fydé/ykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przygcia lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujezyimiera/inspektora Nadzoru do ustosunkowania si
Projektant nie jest jednak strpomowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwatj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego z elementéw
robét. Obmiary wykonanych robét przeprowadza wi sposob gty w jednostkach przgfych w kosztorysie i
wpisuje do ksizki obmiaréw. Obmiary &da dokonywane przez geodetla kazdej z pozycji zgodnie z odpowiedni
SST. Pomiar {dzie przedstawiony w postaci szkicu obmierzonychétoi/lub tabelarycznej z podaniem daty
wykonania pomiaru oraz opatrzony zostanie stosownymerem/znakiem. Zbior obmiaréw uszeregowany zigozn
data/ numerem/znakiengdizie stanowit ksizke obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o jad@
materiatléw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&/ykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w
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programie zapewnienia jasm. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny léyudostpnione na
kazde zyczenie Ityniera/Inspektora Nadzoru.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczasbprécz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stigce dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxlg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.

Zaginicie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyelly zawsze dogpne dla Iryniera/Inspektora Nadzoru i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z do&ntacy projektovy i
ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pduwimaieniu Irzyniera/ Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmiaj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgdg wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych Wlepym kosztorysie lub gdzie indziej
w ST nie zwalnia Wykonawcy od obazku ukaczenia wszystkich robét. Bdne dane zostgnpoprawione wg
instrukcji Inzyniera/Inspektora Nadzoru namiie.

Obmiar gotowych robét dolzie przeprowadzony z e¢ztdicia wymagal do celu miegicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ofltnym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawa
Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Diugasci i odlegtaici pomidzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo wzdiu
linii osiowe;.

Jeli ST wtasciwe dla danych rob6t nie wymagaigo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako dhuga¢
pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,¢ha wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
ST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédsbzaakceptowane przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez WykonagvcJezeli urzzgdzenia te lub spet
wymagaj bada atestugcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowe dalg przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania robét.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom ST &izie
utrzymyw& to wyposaenie zapewniag w sposob agly zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru.
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7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary Ilgda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot.akzé w
przypadku wystpowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzaggrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhe lgda wykonane w sposob zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ehjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lggki obmiarow.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulggakryciu.

Odbiér rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogyirosgpu robét.

Odbioru robét dokonuje #iynier/Inspektor Nadzoru.

Gotowa¢ danej czsci rob6t do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera/Inspektora Nadzoru. Odbiéedzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpij jednak ni
w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennikaokwydi powiadomienia o tym fakcie igniera/Inspektora
Nadzoru.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia kynier/Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajcych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z
dokumentagj projektovg, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbidér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru czciowego robot
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Qhiobdt dokonuje kynier/Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichsdio
jakosci i wartasci.

Catkowite zakaéczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadmnem na gimie o tym fakcie Inyniera/Inspektora Nadzoru.

Odbiér ostateczny robét nast w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia
przez Irkyniera/Inspektora Nadzoru zalazenia rob6t i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyzmaazoprzez Zamawiggego w obecriwi
Inzyniera/Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja athjca roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie
przedtzonych dokumentéw, wynikow baflai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaio wykonania rob6t z
dokumentagj projektovy i ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapaga realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw
robét zanikajcych i ulegaicych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robatipetniagcych i robot
poprawkowych.
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W przypadkach niewykonania wyznaczonych robé6t pagowych lub robét uzupetniggych w warstwie
cieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czydoo i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisie jaka¢ wykonywanych robét w poszczegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatpopjektovy i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma wkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiasteo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc pomniejszon
wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo roboét jest protokdt odbioru ostatecznego
robét sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobpany przygotowanastpujgce dokumenty:
1. dokumentagj projektowg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpvjesli zostata sporgdzona w
trakcie realizacji umowy,
szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowekmmentéw umowy i ew. uzupetnigie lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksizki obmiardw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badldaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,
deklaracje zgodnigi lub certyfikaty zgodnéi wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,
opinig technologiczp sporadzory na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiaréw zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towargggeh (np. na przelenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wicicielom urzdzen,
9. geodezyjg inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wezdém przygotowania dokumentacyjnego néeldogotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Whgleae wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét
Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige keds zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.
Termin wykonania rob4t poprawkowych i robét uzuniehcych wyznaczy komisja.

Nookwn

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonamaotr zwizanych z usugciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okregiarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgbdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednostk obmiarowy ustalomn
dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattopodstavy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowe] lzdzie uwzgédnia¢ wszystkie czynnéi,
wymagania i badania sktadag s¢ na jej wykonanie, okébone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projekejw
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétldh obejmowé:
— robocizre bezpdredni wraz z towarzysgeymi kosztami,
- wartas¢ zwytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymiayaewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,
— wartcs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.
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9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-00.00.00

Koszt dostosowania sido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogolnych zawartych w D-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki olkdlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione vetargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i orgarjizachu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Inspektorem Nadzoru i odpowiednimi instyant projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtatezeniem kopii projektu fgnierowi/Inspektorowi Nadzoru
i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnigynikajgcych z posipu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikdw, barier, oznakowai drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzehr obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizaajhu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych, poziomych, barier i
Swiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:
(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

Koszty wynikajace z dostosowania gido wymagai warunkéw umowy i wymagai ogélnych zawartych w D-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okrédone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione w kasrysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (R2Nr 89, poz. 414 z gdiejszymi zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2201 r. w sprawie dziennika budowy, maonta rozbiorki
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. )5

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiz. U. Nr 14, poz. 60 z gdiejszymi zmianami).

4. Ustawa z dnia 25 czerwca 2015 o zmianie ustawy mlach budowlanych, ustawy — Prawo budowlane oraz
ustawy 0 zmianie ustawy o wyrobach budowlanych ostawy o systemie oceny zgodoio
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikagihteécznej (SST) s wymagania dotyegce wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkidysokaciowych w ramach zadanjiBudowa punktu
czerpania wody”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) jesbstasa jako dokument przetargowy i kontraktowy pigcaniu i
realizacji robét wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zaanych z wszystkimi czyngoiami
umazliwiaj acymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdsszaru olgitego inwestygj.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres rob4t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wystikavego punktéw gtdwnych osi trasy i punktéw wysgdiowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (maezenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysétiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochraoh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtéwne trasy punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowazopocatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostale oki&enia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt.1.4

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojrig”1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padan ST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtdwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o diégookoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczona goanig robét ziemnych,

w g3siedztwie punktow zatamania trasy, powinny énieednie; od 0,15 do 0,20 m i diugébod 1,5 do 1,7 m. Do
stabilizacji pozostatych punktow najestosowad paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm okoto 0,30

m, a dla punktéw utrwalanych w istriegj nawierzchni bolce stalovwéeednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.
»Swiadki” powinny mi& dtugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycrce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
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3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysakmwvych naleéy stosowd nastpujacy sprzt:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- taSmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadizd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdpkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy g przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00@Q/Mymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yykonane zgodnie z oboarujagcymi Instrukcjami GUGIK (od 2 do 9). W oparciu o
materiaty dostarczone przez Zamawiggo, Wykonawca powinien przeprowadpibliczenia i pomiary geodezyjne
niezkedne do szczegdétowego wytyczenia robét. Prace pom@mpowinny by wykonane przez osoby posiagiz
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawcawnien natychmiast poinformowalnzyniera/inspektora
nadzoru o wszelkich &lach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych traskezeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rgdne terenu istotnie #dia sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inzyniera/inspektora nadzoru. Uksztaltowanie terentakim rejonie nie powinno kiyzmieniane
przed podjciem odpowiedniej decyzji przezaynieral/inspektora nadzoru. Wszystkie roboty dodatkovynikajce z
réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowejz¢dnych rzeczywistych, akceptowane przez
Inzyniera/inspektora nadzoru, zosjanwykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomienia
Inzynieral/inspektora nadzoru oznacza, roboty dodatkowe w takim przypadku ofigi Wykonawe. Wszystkie
roboty, ktére bazugjna pomiarach Wykonawcy, nie mply¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow pomiarow
przez Irkynieral/inspektora nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty giéwne trasy i pungtrednie osi trasy mugdy¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajgce w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wz6r tych oznatze
powinny by zaakceptowane przez Zyniera/inspektora nadzoru. Wykonawca jest odpow#dy za ochroa
wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie trwania robét. Wszystkie pozostate praomiarowe
konieczne dla prawidtowej realizacji robot nalelo obowizkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osasy i punktéw wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne fay by zastabilizowane w sposob trwaty, przyyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@ldowizane do punktow pomocniczych, padmych poza granic
robét ziemnych. Maksymalna odlegéopomidzy punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza
500 m. Rzdne reperdow roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosyg niwelacg podwojrg w nawizaniu do reperéw matwowych. Repery robocze powinny
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by¢ wyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyrane i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i jego
rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawdeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawvowej albo innej osnowy geodezyjnej.
O¢§ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtdwnych i w punktachsrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej i co 100 metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne
wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacjijgktowe] nie mae by wieksze nk 5 cm. Rzdne niwelety
punktéw osi trasy naly wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do g@nych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi trasytevenie nalgy uzy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.
Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robot zapt je odpowiednimi palami po
obu stronach osi, umieszczonych poza grarobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumengapyojektovy oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach agatkwanych przez hyniera/inspektora nadzoru. Do
wyznaczania kragdzi nasypéw i wykopoéw naky stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nale
stosowé w przypadku nasypow o wysala@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1metr. Odleghéc
miedzy palikami lub wiechami natg dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dwmj. Odlegtac

ta co najmniej powinna odpowiatlaodstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych. Profilonanprzekrojow
poprzecznych musi unabiwia¢ wykonanie nasypow i wykopoéw o ksztalcie zgodnydokumentagj projektova,.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakaosci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@kowych naley prowadzé
wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (2,3,4,5/68,9) zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.0QM@magania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarovy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00/@gmagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposo6b odbioru robét

Odbiér robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicéw i dziennikbw pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjiefire Wykonawca przedktadazynierowi.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrsai podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtébwnych ositraminktéw wysokeéciowych,

- zakup, transport, roztadunek i zabezpieczeniernzdw,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualwytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochraraprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydejodszukanie i
ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Dz.U. 2017 poz. 2101 Obwieszczenie Marszaljen$&zeczpospolitej Polskiej z dnia 13zgaiernika 2017r. w
sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu ustawy — Brgeodezyjne i kartograficzne

. Instrukcja techniczna O-1. Ogolne zasady wykamya prac geodezyjnych.

. Instrukcja techniczna O-3. Zasady kompletowaieumentaciji geodezyjnych.

. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugestycji, Gtowny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowaopea, GUGIK 1978.

. Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmgsokaciowe, GUGIK 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfBdGiK 1983.

9. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacy{pldGiK 1983.

10. Rozporzdzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 9 listopada 2011r.sprawie standardow
technicznych wykonywania geodezyjnych pomiaréw agynych i wysokéciowych oraz opracowywania i
przekazywania wynikow tych pomiaréw dofigdwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego{D2011 nr 263
poz. 1572).

00 ~NO O WN
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikagihteécznej (SST) s wymagania dotyegce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z usugciem krzakéw w ramach zadanBudowa punktu czerpania wody”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) jesbstasa jako dokument przetargowy i kontraktowy pigcaniu i
realizacji rob6t na drogach krajowych.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t zwanych z usugciem krzakow,
wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1Krzak — rcélina wieloletnia bez pnia lub o obwodzie pnia niekszym ng 100 mm.

Stosowane ok#tenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt.1.4

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojrie”1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3.SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakéw

Do wykonywania rob6t zwizanych z usugciem krzakéw naley stosowa:
— pity mechaniczne,

— specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargniich usuricia,
- spycharki,

— koparki lub cigniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdpkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpig oraz gadzie naley przewozt transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robé6t podano w ST D-00@Q/Mymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakéw

Roboty zwizane z usumciem krzakéw obejmyj wyciecie i wykarczowanie krzakow, karpiny i gal poza teren
budowy na wskazane miejsce, zasypanie dotébw mésrianasypowym oraz ewentualne spalenie na miejscu
pozostatéci po wykarczowaniu (o ile przepisy dopuszgaj

Prace zwizane z wyaiciem drzew leg po stronie Zamawiagego.
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Teren pod budoww pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopéw i mygh miejscach wskazanych w dokumentacji
projektowej, powinien by oczyszczony z krzakéw. W miejscach dokopdw i tyeykopdw, z ktérych grunt jest
przeznaczony do wbudowania w nasypy, terenzgadezyéci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usuné korzenie tak,
aby zawart& czesci organicznych w gruntach przeznaczonych do wbashiavw nasypy nie przekraczata 2%. W
miejscach nasypow teren nafeoczysci¢ tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaly si na gebokasci do 60 cm
ponizej niwelety robdt ziemnych i linii skarp nasypuwgjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.$Ro0s8¢
istniegca w pasie roboét, nie przeznaczona do usisj powinna by przez Wykonawg zabezpieczona przed
uszkodzeniem. Zeli rodlinnos¢, ktdra ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona pyz&onawe, to
powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zga@aany przez odpowiednie wiadze.

5.3. Usunécie krzakow

Pnie krzakéw znajdage s¢ w pasie rob6t ziemnych, powinny byykarczowane, za wyjkiem nasgpujacych

przypadkow:

a) w obrbie nasypow - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istatg rzdna terenu w tym miejscu znajduje si
co najmniej 2 metry od powierzchni projektowanejrd@y drogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie
pozostawione pod nasypami powinnyéhicicte nie wyej niz 10 cm ponad powierzchniterenu. Powgsze
odstpstwo od ogolnej zasady, wymagegj karczowania pni, nie ma zastosowaniazelje przewidziano
stopniowanie powierzchni terenu pod podstamasypu,

b) w obrbie wyokrglenia skarpy wykopu przecingiego s¢ z terenem. W tym przypadku pnie powinny Bgicte
réwno z powierzchniskarpy albo pongj jej poziomu.

Poza miejscami wykopdw doly po wykarczowanych pmiaaley wypetnic gruntem przydatnym do budowy nasypow

i zagzéci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST D-02.0QR6boty ziemne”. Doty w olibie przewidywanych

wykopow, naley tymczasowo zabezpieazyprzed gromadzeniemesiw nich wody. Miode drzewa i inne dlmy

przewidziane do ponownego sadzenia powinn§ Wwykopane z diy ostraznoicia, w sposob ktéry nie spowoduje
trwalych uszkodz& a naspnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostasgi po usunitej roslinnosci

SposOb zniszczenia pozostaiopo usunitej roslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub wskazaniami
Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkf’ 6.
6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu krzakow

Sprawdzenie jaki robot polega na wizualnej ocenie kompldétiaisungcia raslinnosci, wykarczowania korzeni i
zasypania dotéw materialem nasypowym. &zgzenie gruntu wypelniggego doty powinno spetnfaodpowiednie
wymagania okrédone w ST D-02.00.01 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagagolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarove rob6t zwihzanych z usugciem krzakow jest — &(metr kwadrat).
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotow po wykanezgych pniach, przed
ich zasypaniem.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrsoi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Ptatng¢ nalery przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- wykarczowanie krzakéw,

- wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienieggaéha koe drzewrn wraz z wywiezieniem
i utylizacja,

— zasypanie dotéw materiatem nasypowym wraz zgzaggeniem,

— uporzdkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikagihteécznej (SST) s wymagania dotyegce wykonania i odbioru
rob6t zwizanych ze zdgiem warstwy humusu i/lub darningciotki lesnej w ramach zadanizBudowa punktu
czerpania wody”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stosoyestigako dokument przetargowy i kontraktowy pezkgcaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zganych ze zdciem warstwy
humusu i/lub darninysciotki lesnej wykonywanych w ramach rob6t przygotowawczych.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Warstwa humusu— warstwa ziemi rdinnej urodzajnej, nadagej st do upraw rolnych.

Stosowane okitenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji
podanymi w ST D-00.00.00,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00,Wymagania ogolre"1p5.

2. MATERIALY
Nie wystpujs.
3. SPRAT

3.1. Ogdblne wymagania dotycrce sprztu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania robét zwranych ze zdiiem warstwy humusu lub/i darningciotki lesnej nie nadaicej sk do

powtdrnego mycia naley stosowa:

- rowniarki,

- spycharki,

— lopaty, szpadle i inny spgz do recznego wykonywania robét ziemnych - w miejscachzigdprawidtowe
wykonanie robét spezem zmechanizowanym nie jest dioe,

— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadkmgportu na odlegié wymagajca zastosowania takiego
sprztu.

Do wykonania rob6t zwizanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny naglzgj st do powtdrnego iycia,

nalezy stosowa:

— noze do cécia darniny weditug zasad oklenych w p. 5.3,

- lopaty i szpadle,

— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadkmgportu na odlegié wymagajca zastosowania takiego
Sprztu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

0Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00,Wymaganiarogjgbkt 4.
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4.2. Transport humusu i darniny

Humus naley przemieszczaz zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo przésransportem samochodowym.
Wybor srodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnire nalezy przewozé transportem samochodowym. W przypadku darniny zmaezonej do powtdrnego
zastosowania, powinna onaddyansportowana w sposéb nie powadyjuszkodza.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00@@/§magania ogolne” pkt 5.
Teren pod budow w obszarze robét ziemnych, w miejscach dokopéw inwych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej powinien bpczyszczony z humusu i/lub darnidgjotki lesnej.

5.2. Zdjecie warstwy humususciotki lesnej

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub sppshal/ wyjgtkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystargzajdla prawidlowego wykonania rob6t, wadhie mae stanowé zagraenie
dla bezpieczéstwa robét (zmienna grubbwarstwy humusu,gsiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowareczne
wykonanie robét, jako uzupetnienie prac wykonywdmyoechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni obszaru robét ziemnych oraz w innyokejscach okrdonych w
dokumentacji projektowej lub wskazanych przezyhiera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od gtbokasci jego zalegania, wysoko nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinna¢bggodna z ustaleniami dokumentacji projektowej,| @Y wskazana przez
Inzyniera, wedtug faktycznego stanu wesdwania. Stan faktycznyebzie stanowit podstagvdo rozliczenia czynrigi
zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadow& w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humpswinny by przez
Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przedeeayszczeniem, a ta& najedzaniem przez
pojazdy. Nie nalgy zdejmowa humusu w czasie intensywnych opadéw i bémminio po nich, aby unilk
zanieczyszczenia ghrlub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00,Wymagania ogdlnkt’ ¢
6.2. Kontrola usuniecia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jalkiei robdt polega na wizualnej ocenie komplétiaisungcia humusu lub/i darniny.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.08\@®nagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarove jest n¥ (metr kwadratowy) zdfej warstwy humusus¢iotki lesnej lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00\88nagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrisi podano w ST D-00.00.00,Wymagania ogoélne” pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 mwykonania robét obejmuje:

— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdirogi lub odwiezieniem na odktad w $lo niezlednej do
wykonania przedmiotu umowy,

— zdjecie humusu / darninyciotki lesnej wraz z jej odwiezieniem i utylizacj

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystpujs.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikagihteécznej (SST) s wymagania dotyegce wykonania i odbioru
robot ziemnych w ramach zadapgBudowa punktu czerpania wody”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stosoyestgako dokument przetargowy i kontraktowy pekgcaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot ziemnych w czasie bud@lgjmug:
a) wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych,
b) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna- budowla wykonana w gruncie lub z gruntu natuegim lub z gruntu antropogenicznego
spehiajca warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.3. Wysokéé nasypu lub gkbokosé wykopu - réznica rzdnej terenu i rednej rob6t ziemnych, wyznaczonych w
osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski nasyp, ktérego wysoké jest mniejsza @il m.

1.4.5. Nasygredni - nasyp, ktérego wysoké jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki nasyp, ktérego wysoké przekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego ghbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.8. Wykopsredni - wykop, ktorego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gibokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony wado matej nénacsci, charakteryzujcy sk znacznym i diugotrwatym
osiadaniem pod obeieniem.

1.4.11. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okéony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty- grunt rodzimy, lity lub sgkany o nieprzesugiych blokach, ktérego prébki nie wykazuj
zmian obgtosci ani nie rozpadajsi¢ pod dziataniem wody destylowanej; mayytrzymaitcg¢ nasciskanie R ponad
0,2 MPa; wymagaaycia srodkdw wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.4.13. Ukop- miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasygdigzone w obebie pasa robét drogowych.
1.4.14. Dokop- miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasygdizone poza pasem robot drogowych.

1.4.15. Odkiad- miejsce wbudowania lub sktadowania (odwieziegia)ntow pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypévz anaych prac zwgzanych z trasdrogovy.

1.4.16. Wskanik zageszczenia gruntu- wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:

=P
=
lods
gdzie:
M - oestoéé objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12, (My/m
Pis - Mmaksymalna gptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, zgodnie z PN-B-

04481:1988, stipca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (M§im
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1.4.17.Wskaznik ro znoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntéw niespoistych, okflena wg
wzoru:

:dﬂ
10
gdzie:
dso - S$rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrymm),
dio - s$rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).
1.4.18.Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, oké®na wg wzoru:
—_ EZ
lp =—=
E,
gdzie:
E:1 - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszghtigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998,
E> - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérnghicigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998.

1.4.19. Pozostate okidenia podstawowe ags zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania g3 pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
0Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojrie”1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogoblne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntow
Podziat gruntéw pod wzgtlem wysadzinowgei podaje tablica 1.
2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny lpyzez Wykonawge wykorzystane w maksymalnym stopniu
do budowy nasypéw. Grunty przydatne do budowy nasymog by¢ wywiezione poza teren budowy tylko woéwczas,
gdy stanowd nadmiar ohgtosci rob6t ziemnych i za zezwoleniem Inspektora.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wywpnie kedac nadmiarem oljosci robét ziemnych, zostaty
za zgod Inspektora wywiezione przez Wykonawgoza teren budowy z przeznaczeniem innyirbmidowa nasypow
lub wykonanie prac obfych kontraktem, Wykonawca jest zobgmény do dostarczenia réwnoiweej obgtosci
gruntéw przydatnych zar6det wtasnych, zaakceptowanych przez Inspektora.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypdewinny by wywiezione przez Wykonawcna odktad.
Zapewnienie terenéw na odktad nalelo obowjzkéw Zamawiajcego, o ile nie okidono tego inaczej w kontrakcie.
Inspektor mae nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktéryzdssowa nieprzydatidé wynika jedynie z
powodu zamarzgcia lub nadmiernej wilgotrici.
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Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzdkem wysadzinow&ei wg PN-S-02205:1998

Lp. | Wyszczegolnienie| Jed- Grupy gruntéw
wiasciwosci nostki | niewysadzinowe atpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - rumosz - piasek pylasty| mato wysadzinowe
niegliniasty |- zwietrzelina |~ 9lina piasz-
- Zwir gliniasta czysta zwgzta,
. glina zwizla,
i ppspolka - fumosz glina pylasta
— piasek gruby gliniasty 2wiczia
- piaseksredni |- zwir gliniasty |- i, it piaszczys-ty,
- piasek drobny| - pospotka it pylasty
- suzel gliniasta bardzo wysadzinowe
; — piasek gliniasty
nierozpadowy _ oyl pyi piasz.
czysty
- glina piasz-
czysta, glina,
glina pylasta
- it warwowy
2 | Zawartd¢
czgstek %
< 0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 | Kapilarnag¢
bierna Hy m <10 >1,0 >1,0
4 | Wskanik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprat do robét ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykézaie mazliwoscia korzystania z

nastpujacego spretu do:

— odspajania i wydobywania gruntéw (negzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarki,akkip tadowarki,
wiertarki mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grun(dpycharki, zgarniarki, réwniarki, wdzenia do
hydromechanizaciji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdglskrzyniowe, tamociagi itp.),

— sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdkt 4.
4.2. Transport gruntow

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powirig dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu), jego
objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegtoansportu. Wydajn@ srodkéw transportowych powinna
by¢ ponadto dostosowana do wydajoicsprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntuerizau).
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Zwickszenie odlegiei transportu ponad wado zatwierdzone nie ni® by podstawy roszczé Wykonawcy,
dotyczicych dodatkowej zaptaty za transport, o ile ekszone odlegkxi nie zostaly wczaniej zaakceptowane na
pismie przez Inspektora.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robé6t podano w ST D-00@MQMymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Dokladngé wykonania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego w wykopie od oejgktowanej nie powinny kiywicksze nk + 10 cm. Rénica w
stosunku do projektowanychednych rob6t ziemnych nie nie przekracza+ 1 cmi -3 cm.

Szerokd¢ gornej powierzchni korpusu nie @® r@ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej nz + 10 cm, a
krawedzie korony drogi nie powinny méenvyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnoard¢ si¢ od projektowanego o wéej niz 10% jego wartéci wyrazonej tangensem
kata. Maksymalne nierdwroi na powierzchni skarp nie powinny przekraczal0 cm przy pomiarze aB8-metrove,
albo powinny by spetnione inne wymagania dotyce nieréwnéci, wynikajgce ze sposobu umocnienia powierzchni
skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyce réwndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i rodgioskarp,
powinny by okreslone w dokumentacji projektowej i ST.

5.3. Odwodnienia pasa robo6t ziemnych

Niezalenie od budowy urgdzer, stanowgcych elementy systeméw odwadn@jch, ugtych w dokumentacii
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagdpgo warunki terenowe, wykohaurzadzenia, ktore zapewni
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza absab6t ziemnych tak, aby zabezpie€zgrunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma oleek takiego wykonywania wykopow, aby powierzchniom
gruntu nadawa w calym okresie trwania rob6t spadki, zapewguaj prawidtowe odwodnienie. Zdi, wskutek
zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegnawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotravaieprzydatné¢, Wykonawca
ma obowizek usurgcia tych gruntow i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wtasny koszt hekachkolwiek
dodatkowych optat ze strony Zamawieggo za te czynioi, jak rownie za dowieziony grunt. Odprowadzenie waéd
do istniegcych zbiornikow naturalnych i wsdzen odwadniagcych musi by poprzedzone uzgodnieniem z
odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopéw

Technologia wykonania wykopu musi uptiavia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trveamobét
ziemnych. Wykonanie wykop6ow powinno pgsbwa w kierunku podnoszeniaeshiwelety. W czasie robét ziemnych
nalezy zachowa odpowiedni spadek podiay i nad& przekrojom poprzecznym spadki, ukwiajgce szybki odptyw
wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej rmiawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nignpenv
by¢ mniejszy ni 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy 2o w przypadku gruntéw niespoistych. Nale
uwzgledni¢ ewentualny wpltyw kolejnii i sposobu odspajania gruntéw oraz termindéw wykeania innych rob6t na
spetnienie wymagadotyczcych prawidiowego odwodnienia wykopu w czasie gastrobot ziemnychZrodia wody,
odstongte przy wykonywaniu wykopow, nate uja¢ w dreny. Wody opadowe i gruntowe nateodprowadz poza
teren pasa rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania og0lpkf’ 6.

39



Budowa punktu czerpania wody
D-02.00.01
ROBOTY ZIEMNE
WYMAGANIA OGOLNE

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych
6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poledengoli zgodndci z wymaganiami specyfikacji olkdlenymi w
punkcie 5 oraz z dokumentaqjrojektovy.
Szczego6lp uwag nalezy zwrécié na:
- whasciwe ugcie i odprowadzenie wdd opadowych,
- whasciwe ugcie i odprowadzenie wysiéw wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jakéci wykonania robot

Czynndaci wchodzce w zakres sprawdzenia jgkowykonania rob6t okigono w SST D-02.01.01.
6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeidal®.

Tablica 2. Cestotliwai¢ oraz zakres badai pomiarow wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw
1 Pomiar szerokii korpusu
ziemnego
Pomiar rzdnych Pomiar tdma, szablonem, tat o diugagci 4 m i
2 | powierzchni korpusu poziomia lub niwelatorem, w 2 punktach oraz |w
ziemnego miejscach, ktére budavatpliwosci
Pomiar réwnéci
3 . .
powierzchni korpusu
4 Pomiar spadku podinego| Pomiar niwelatorem ezinych w 2 punktach oraz w
powierzchni korpusu punktach wtpliwych
5 Badanie zagszczenia gruntuWskaznik zagsszczenia okrda¢ dla kadej utazonej
badz naénos¢ gruntu warstwy

6.3.2. Szerok& korpusu ziemnego

Szerokd¢ korpusu ziemnego nie e r@ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.

6.3.3. Rzdne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sic od rzdnych projektowanych o wéej niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.4. Rownd¢ korony korpusu

Nieréwnaici powierzchni korpusu ziemnego mierzone ¥metrove, nie mog przekraczé 3 cm.

6.3.5. Spadek podhany korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiiny powierzchni korpusu ziemnego, sprawdzony przaanigr niwelatorem rdnych wysokéciowych,
nie maze dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk -3 cm lub +1 cm.

6.4. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty niespetnigie wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,taxas odrzucone.
Jesli materiaty nie spetniage wymaga zostan wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspektykonawca
wymieni je na wiéciwe, na wlasny koszt. Wszystkie roboty, ktore waja wicksze odchylenia cech od okienych

w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny ®yponownie wykonane przez Wykonawoa jego koszt. Na pisemne
wystapienie Wykonawcy, Inspektor me uzng wad; za nie majca zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne i
ustali zakres i wielk@ potracen za obntorng jakosc.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.0Q0/¢magania ogolne” pkt 7.
7.2. Obmiar rob6t ziemnych

Jednostka obmiarapjest n¥ (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-00.0Q/¢magania ogolne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje¢siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, ST i wymaganiami Inspektora,zgdi
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

Zakres czynn€xi objetych cen jednostkow podano w SST D-02.01.01 i D-02.03.01

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.
2. PN-B-02481:1998 Geotechnika - Terminologia podstawowa, symbolerdite i
jednostki miar

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilatidiernej

4. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaika zagszczenia gruntu

5. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badan

6. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wakilia piaskowego.

7. PN-S-02204:1997 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modulu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podia przez obeazenie ptyt

9. PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdine

10 PN-EN 933-8:2001 Badania geometrycznych wkwosci kruszyw. Czsé¢ 8: Ocena
zawartdci drobnych czstek. Badania wskaika piaskowego

11 PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okégenia, symbole, podziat i opis gruntow

12 PN-B-04452:2002 Geotechnika. Badania polowe.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogblnej szczegodtowej spkagii technicznej (SST)aswymagania dotyegce wykonania i
odbioru wykopow w gruntach nieskalistych w ramaatania,Budowa punktu czerpania wody”.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaunhent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniualizacji rob6t
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t ziemnych i obejmujykonanie
wykopéw w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okgtenia zostaly podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podiczu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéryedzie stanowit podize nawierzchni.
Powinien on charakteryzowasie grup nasnosci Gi. Gdy podiae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy
nosnosci, nalezy podtaze doprowadzi do grupy nénosci G; zgodnie z dokumentagcprojektovg i ST.

3. SPRZET
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okrellono w SST D-02.00.01 pkt. 3.

4. TRANSPORT
0Ogoblne wymagania i ustalenia dotyce transportu okééono w SST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogoblne zasady prowadzenia robét podano w SST DO021(Qokt 5.

Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantoveh stateczn& w calym okresie prowadzenia robét, a
naprawa uszkodae wynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykomh podcécia lub innych
odstpstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe. Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki
spos6b, aby grunty o #dym stopniu przydatrgci do budowy nasypéw byly odspajane oddzielnie, pps$b
uniemaliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem
warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inspektora.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowinmopby bezpdrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione
na odktad. O ile Inspektor dofi czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, ayajle odpowiednio zabezpieazy
przed nadmiernym zawilgoceniem.

W zakresie prowadzonych rob6t zeanych z wykonywaniem wykopow Wykonawca powinienrgé pozostatéci

po wycince drzew (karpiny i inne elementy organ&znie usunrite podczas zdejmowandaidtki lesnej. Pozostakei

te powinny zostawywiezione i zutylizowane.

5.2. Wymagania dotycace za@szczenia i nénosci gruntu

Zagzszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychdtrobiemnych musi spetniawymagania, dotyczxe
minimalnej wartdci wskanika zagszczenia Is, ktdry wynosi nie mniejpr,98.

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyid spetniag wymaganego wskaika zagszczenia, to przed
utozeniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wymaganej wartai |s.
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Jezeli wartdsci wskaznika zagszczenia nie magby¢ osigniete przez bezpwednie zagszczanie gruntdéw rodzimych,
to naley podp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podéy umdliwiajagcego uzyskanie wymaganych wab
wskaznika zagszczenia. Mgliwe do zastosowaniarodki, o ile nie g okreslone w ST, proponuje Wykonawca i
przedstawia do akceptacji Inspektorowi.

Dodatkowo mana sprawdi nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robét ziemnych ndgtawie pomiaru wtérnego
modutu odksztatceniazzgodnie z PN-02205:1998 rysunek 4. Padtar wykopie pod konstrukgje, > 60 MPa

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszcza ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grébavarstwy gruntu (nadkfadu) povsj
rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza 6,3 m.

Z chwilg przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu €apra si po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych £ czynné¢ budowlan. Moze odbywé sie jedynie sporadyczny ruch pojazddw, ktére nie sphyjpn
uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodze powierzchni rob6t ziemnych, wynikaych z niedotrzymania podanych paey warunkéw
obcigza Wykonawe robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniwdrgici z wymaganiami okigonymi w dokumentacji
projektowej i ST. W czasie kontroli szczegplnwag nalezy zwrécié na:

a) sposbb odspajania gruntdw nie pogargaajch wiaciwosci,

b) zapewnienie stateczém skarp,

¢) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robét iigho zakdiczeniu,

d) doktadna¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykeczenie),

e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug aga okreslonych w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-02.00k0X.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarovg jest n¥ (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-02.0pkDB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fwykopdw w gruntach nieskalistych obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp aaiktad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie,
zaladunek, przewiezienie i wyladunek,
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usungcie z wywozem i utylizagj pozostatéci po wycince drzew, pni, karpiny, korzeni, gdp $ciotki lesnej oraz
wszelkich materialéw znajdagych st na trasie budowanej drogi (jezdni, mijanek, rowderenéw chionnych i
skarp).

wykonanie projektu odwodnienia wykopu na czas tiavaobat,

odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

wykonanie ewscianek zabezpieczgjych obszar wykonywanych rob4t drogowych,

profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

zabezpieczenie skarp przed ich rozmyciem,

zabezpieczenie wykopu przed ingerangpd powierzchniowychdulz wéd ptyrmcych,

zag:szczenie powierzchni wykopu,

w przypadku wysfpowania gruntu o grupie &wosci innej niz G1, wykonanie niezfinych czynnéci by
doprowadz do grupy G1,

przeprowadzenie pomiaréw i bad&boratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj, oraz wymaganych
przez Inspektora Nadzoru,

rozplantowanie urobku na odktadzie,

wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych na czas trwarbatro

rekultywacg, terenu.

10. Przepisy zwazane

1.
2.

©ONO O AW

9

PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prdapektu.

PN-B-02481:1998 Geotechnika - Terminologia podstawowa, symbolerdite i
jednostki miar

PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniddayosci biernej

BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania
BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #vska piaskowego.
PN-S-02204:1997 Drogi samochodowe. Odwodniertg d

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie toododksztatcenia

nawierzchni podatnych i podta przez obegizenie ptyt
PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne

10 PN-EN 933-8:2001 Badania geometrycznych wkwosci kruszyw. Czs¢ 8: Ocena

zawartdci drobnych czstek. Badania wskaika piaskowego

11 PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Oks&enia, symbole, podziat i opis gruntéw
12 PN-B-04452:2002 Geotechnika. Badania polowe.
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D-02.03.01

WYKONYWANIE NASYPOW

Budowa punktu czerpania wody

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikagihteécznej (SST) s wymagania dotyegce wykonania i odbioru
nasypow w ramach zadanBudowa punktu czerpania wody”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) jesbstasa jako dokument przetargowy i kontraktowy pigcaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budavbejmug

wykonanie nasypow.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okgtenia zostaly podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pade SST D-02.00.01 pkt 2.

2.2. Grunty i materialty do nasypow

Grunty i materialy dopuszczone do budowy nasypéwipay spetnia wymagania okrdone w

02205:1998.

Grunty i materialy do budowy nasypéw podaje tablica
Na przedmiotowe zadanie przewidziano Aiwios¢ wykorzystanie jedynie materialtdw zaznaczonych usztzoy
czcionlg tj. przydatne bez zastrzs.

Tablica 1. Przydatrié gruntéw do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S203 :1998.

Przeznaczenie

Przydatne

Przydatne
Z zastrzeeniami

Tresé
zastrzeenia

Na dolne
warstwy
nasypow
ponizej strefy
przemarzania

1. Rozdrobnione grunty
skaliste twarde oraz
grunty kamieniste,

zwietrzelinowe, rumosze i

otoczaki

2. Zwiry i pospoiki,
réwniez gliniaste

3. Piaski grubo,srednio i
drobnoziarniste,
naturalne i tamane

4. Piaski gliniaste z
domieszlg frakcji
zwirowo-kamienistej
(morenowe) o wskaniku
réznoziarnistosci U23

5. Zuzle wielkopiecowe i
inne metalurgiczne ze
starych zwatéw (powyej
5 lat)

6. Lupki przyvegtowe
przepalone

1. Rozdrobnione grunty skalist
migkkie

e- gdy pory w gruncie skalistym
beda wypetnione gruntem lub
materiatem drobnoziarnistym

2. Zwietrzeliny i rumosze
gliniaste

3. Piaski pylaste, piaski
gliniaste, pyly piaszczyste i pyh

4. Piaski préchniczne, z
wyjatkiem pylastych piaskow
préchnicznych

5. Gliny piaszczyste, gliny i
gliny pylaste oraz inne o
wiL< 35%

6. Gliny piaszczyste zwite,
gliny zwiezte i gliny pylaste
zwigzte oraz inne grunty o
granicy ptynnéci w. od 35 do
60%

- gdy keda wbudowane w
miejsca suche lub zabezpieczg
od waéd gruntowych i
powierzchniowych

- do nasypow nie waszych ni 3
m, zabezpieczonych przed
zawilgoceniem

- w miejscach suchych lub
przegciowo zawilgoconych

- do nasypow nie waszych ni
3 m: zabezpieczonych przed
zawilgoceniem lub po
ulepszeniu spoiwami

7. Wysiewki kamienne gliniastg
o zawartdci frakcji itowej
ponad 2%

2 - gdy zwierciadto wody
gruntowej znajduje gina
giebokasci wigkszej od
kapilarndgci biernej gruntu
podiaza

8. Zuzle wielkopiecowe i inne

- 0 ograniczonej podatic na

metalurgiczne z nowego

rozpad- taczne straty masyo

PN-S-
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7. Wysiewki kamienne o
zawartdci frakcji itowej
ponizej 2%

studzenia (do 5 lat)

5%

9. Hotupki przyweglowe
nieprzepalone

10. Popioty lotne i mieszaniny
popiotowozuzlowe

- gdy wolne przestrzenie zosta
wypetnione materiatem
drobnoziarnistym

- gdy zalegaj w miejscach
suchych lub gizolowane od
wody

Na gérne
warstwy
nasypow w
strefie
przemarzania
oraz obsyple

1. Zwiry i posp6tki

2. Piaski grubo i
$rednioziarniste

3. ltotupki przyw eglowe
przepalone zawierajce
mniej niz 15% ziarn
mniejszych od 0,075 mm
4. Wysiewki kamienne o
uziarnieniu

1. Zwiry i pospotki gliniaste
2. Piaski pylaste i gliniaste
3. Pyly piaszczyste i pyly

4. Gliny o granicy plynnei
mniejszej nt 35%

5. Mieszaniny popiotowo-
zuzlowe z wegla kamiennego
6. Wysiewki kamienne gliniastg
o zawartdci frakcji itowej >2%

- pod warunkiem ulepszenia
tych gruntéw spoiwami, takimi
jak: cement, wapno, aktywne
popioty itp.

h

7. Zuzle wielkopiecowe i inne

- drobnoziarniste i nierozpado

przepustow odpowiadajacym metalurgiczne we: straty masy do 1%
pospbikom lubzwirom 8. Piaski drobnoziarnis - 0 wskaniku ngnosci wne>10

W wykopach i

miejscach - gdy @ ulepszane spoiwami

zerowych do Grunty niewysadzinowe | Grunty watpliwe i wysadzinowe| (cementem, wapnem,

gtebokosci aktywnymi popiotami itp.)

przemarzania

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okrellono w SST D-02.00.01 pkt 3.
3.2. Dobér spratu zageszczapcego

W tablicy 2 podano, dla pych rodzajéw gruntdéw, orientacyjne dane przy dab@prztu zagszczajcego. Spret
do zagszczania powinien léyzatwierdzony przez Inspektora.

Tablica 2. Orientacyjne dane przy doborze sprzagszczajcego

Rodzaje gruntu
Rodzaje niespoiste: piaski, spoiste: pyly gliny, ity gruboziarniste Uwagi o
urzadzen Zwiry, pospotki ' i kamieniste przydat-
zag;szczajcych grubéc liczba grubai¢ liczba grubas¢ liczba nosci
warstwy przegé | warstwy przejgé warstwy przeg¢é maszyn
[m] n *xx [m] n *xx [m] n *xx

Walce statyczne 01do0,2| 4do8| 01do0)2 4do§ 02dop3 8dq 1)
gtadkie *
Walce statyczne - - | 02do03| 8do12| 02do0f3 8do1R2 2)
okotkowane *
Walce statyczne 02do05| 6do8| 02do0}4 6dolp - - 3)
ogumione *
Walce wibracyjne 04do07 | 4do8| 02doO@ 3do4 03doP6 Bdd 4)
gladkie **
Walce wibracyjne 0,3d0o0,6 | 3do6| 02do0f 6dolD 0,2dol0,4 oG 5)
okotkowane **
Zagzszczarki 03do05| 4dos - - 02do0j5 4dog 6)
wibracyjne **
Ubijaki _ 02do04 | 2do4| 01do0 3do§ 02dop4 8dd 6)
szybkouderzaice
Ubijaki o masie od 1 do 4do 10 3do6 3do6
10 Mg zrzucane z 2,0do 8,0 | uderzaé | 1,0 do 4,0| uderzé w | 1,0 do 5,0| uderzé w
wysokaici od 5do 10 m w punkt punkt punkt

*) Walce statycznegsmato przydatne w gruntach kamienistych.

**) Wibracyjnie nalery zag:szcz@ warstwy grubéci = 15 cm, ciésze warstwy nalg zagszcza statycznie.

**) Warto $ci orientacyjne, wiciwe naley ustalt na odcinku déwiadczalnym.

Uwagi: 1) Do zagszczania gérnych warstw podé& Zalecane do codziennego wygtadzania (przywat@yamuntéw spoistych w
miejscu pobrania i w nasypie.
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2) Nie nadaj sie do gruntéw nawodnionych.

3) Mato przydatne w gruntach spoistych.

4) Do gruntéw spoistych przydatngwalcesrednie i cgzkie, do gruntdw kamienistych - walce bardzerkie.
5) Zalecane do piaskéw pylastych i gliniastych,p@dek gliniastych i glin piaszczystych.

6) Zalecane do zasypelyskich przekopow

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0Q10pkt 5.
5.2. Ukop i dokop

5.2.1. Miejsce ukopu lub dokopu

Miejsce ukopu Ilub dokopu powinno dywskazane w dokumentacji projektowej, w innych duokatach
kontraktowych lub przez fiyniera/Inspektora Nadzoru.zii miejsce to zostalo wybrane przez Wykonawausi by
ono zaakceptowane przezymiera /Inspektora Nadzoru. Miejsce ukopu lub dakppwinno by tak dobranezeby
zapewné przewoz lub przemieszczanie gruntu na jak najky@ts odlegtéciach. O ile to maliwe, transport gruntu
powinien odbywa si¢ w poziomie lub zgodnie ze spadkiem terenu. Ukomggrmie¢ ksztatt poszerzonych rowow
przylegtych do korpusu. Ukopy powinny bwykonywane réwnolegle do osi drogi, po jednej dldu jej stronach.

5.2.2. Zasady prowadzenia rob6t w ukopie i dokopie

Pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu#maozpoczé sie dopiero po pobraniu probek i zbadaniu przydétno
zalegagcego gruntu do budowy nasypéw oraz po wydaniu zgualypémie przez Inspektora. €dokas¢ na jaky
nalezy ocené przydatné¢ gruntu powinna by dostosowana do zakresu prac. Grunty nieprzydameoudiowy
nasypow nie powinny lfyodspajane, chybze wymaga tego dagi do gruntu przeznaczonego do przewiezienia z
dokopu w nasyp. Odspojone przez Wykonagounty nieprzydatne powinny bybudowane z powrotem w miejscu
ich pozyskania, zgodnie ze wskazaniami InspektBi@boty te bda wiaczone do obmiaru robét i optacone przez
Zamawiajicego tylko wowczas, gdy odspojenie gruntéw niepatygch byto konieczne i zostato potwierdzone przez
Inspektora. Dno ukopu nalg wykona ze spadkiem od 2 do 3% w kierunku #lwego sptywu wody. O ile to
konieczne, ukop (dokop) nake odwodné przez wykonanie rowu odptywowego.z88 ukop jest zlokalizowany na
zboczu, nie mze on naruszastatecznéci zbocza. Dno i skarpy ukopu po zakaeniu jego eksploatacji powinny by
tak uksztattowane, aby harmonizowaly z otagaan terenem. Na dnie i skarpach ukopu malprzeprowadzi
rekultywacg wedtug odebnej dokumentaciji projektowej.

5.3. Wykonanie nasypow

5.3.1. Przygotowanie podtza w obrebie podstawy nasypu

Przed przysipieniem do budowy nasypu najew obrbie jego podstawy zakozy¢ roboty przygotowawcze.
5.3.1.1. Wycgcie stopni w zboczu

Jezeli pochylenie poprzeczne terenu w stosunku danasypu jest wksze ni 1:5 naley, dla zabezpieczenia przed
zsuwaniem si nasypu, wykonaw zboczu stopnie o spadku gérnej powierzchni, wgmym okoto 4% + 1% i
szerokdci od 1,0 do 2,5 m.

5.3.1.2. Zagszczenie gruntu i nénosé¢ w podtozu nasypu

Wykonawca powinien skontrolowawskanik zagszczenia gruntdéw rodzimych, zaleg@jch w strefie podiza
nasypu. Wart& wskanika zagszczenia Is nie nig byt mniejsza ni 0,98. Jeeli wartas¢ wskanika zagszczenia
jest mniejsza, Wykonawca powinien @égi¢ podiaze tak, aby powssze wymaganie zostato spetnione.

Jezeli wartasici wskanika zagszczenia maog by¢ oshgnicte przez bezppednie zagszczanie podiea, to naley
podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podéy umdaliwiajace uzyskanie wymaganych weaitd wskanika
zag:szczenia. Dodatkowo mina sprawdzi nosnos¢ warstwy gruntu podia nasypu na podstawie pomiaru wtérnego
modutu odksztatcenia;zgodnie z PN-02205:1998 rysunek 3. Padhw wykopie pod konstrukejE, > 60 MPa
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5.3.2. Wybor gruntow i materialtéw do wykonania naspow

Wybor gruntéw i materiatdw do wykonania nasypow poen by dokonany z uwzgbnieniem zasad podanych w
punkcie 2.

5.3.3. Zasady wykonania nasypow
5.3.3.1. Ogolne zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny b§ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznegwfilu podiwznego, ktére okrdono w
dokumentacji projektowej, z uwzginieniem ewentualnych zmian wprowadzonych zawcpasez Inspektora.
W celu zapewnienia statecZgonasypu i jego rownomiernego osiadania nalerzestrzeganastpujacych

zasad:

1. Nasypy naley wykonywa metod, warstwowe, z gruntéw przydatnych do budowy nasypdw. Nasymyipny by
wznoszone réwnomiernie na calej szerako

2. Gruba¢ warstwy w stanie knym powinna by odpowiednio dobrana w zalgosci od rodzaju gruntu i spgiu
uzywanego do zagpzczania. Przyspienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypuzenmasipi¢ dopiero po
stwierdzeniu przez Inspektora prawidiowego wykoaamirstwy poprzedniej.

3. Grunty o r@nych wigciwosciach naley wbudowywa w oddzielnych warstwach, o jednakowej gréticna catej
szerokdci nasypu. Grunty spoiste najewbudowywa w dolne, a grunty niespoiste w gorne warstwy nasyp

4. Warstwy gruntu przepuszczalnego nglevbudowywa poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnego (o
wspoétczynniku Ke<10° m/s) ze spadkiem gérnej powierzchni okoto 4%4%. Kiedy nasyp jest budowany w
terenie ptaskim spadek powinien ébpbustronny, gdy nasyp jest budowany na zboczuedpadwinien by
jednostronny, zgodny z jego pochyleniem. Uksztadiioy powierzchni warstwy powinno uniegfizvia¢ lokalne
gromadzenie giwody.

5. Jereli w okresie zimowym nagpuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a gérna powiemnia jest wykonana z

gruntu spoistego, to jej spadki porzeczne powinyy uksztattowane ku osi nasypu, a woda odprowadzoza p

nasyp z zastosowaniefeieku. Takie uksztattowanie gérnej powierzchni guuspoistego zapobiega powstaniu

potencjalnych powierzchni glizgu w gruncie tworgzcym nasyp.

Nasyp naley wykona z gruntéw niewysadzinowych, o wskaku réznoziarnistgci U = 3.

7. Na terenach o wysokim stanie wéd gruntowych oratenenach zalewowych dolne warstwy nasypu, o dgeilmm
najmniej 0,5 m powsej najwyzszego poziomu wody, nake wykona® z gruntu przepuszczalnego.

o

5.3.3.2. Wykonywanie nasypow na zboczach

Przy budowie nasypu na zboczu o pockgit@d 1:5 do 1:2 nafey zabezpieczynasyp przed zsuwanieng §irzez:

a) wyciecie w zboczu stopni wg punktu 5.3.1.1,

b) wykonanie rowu stokowego powgj hasypu.

Przy pochytéciach zbocza wkszych nk 1:2 wskazane jest zabezpieczenie stateécimasypu przez podparcie go
murem oporowym.

5.3.3.3. Poszerzenie nasypu

Przy poszerzeniu istnigjego nasypu natg wykonywa: w jego skarpie stopnie o szerékbdo 1,0 m. Spadek gérnej
powierzchni stopni powinien wynd@si4% +1% w kierunku zgodnym z pochyleniem skarpy. Wy stopni
obowiazuje zawsze przy wykonywaniu styku dwdch przyleghgzesci nasypu, wykonanych z gruntdéw oznych
wiasciwosciach lub w rénym czasie.

5.3.3.4. Wykonywanie nasypow w okresie deszczow

Wykonywanie nasypow natg przerwd, jezeli wilgotnos¢ gruntu przekracza wagd dopuszczalp to znaczy jest
wieksza od wilgotnéci optymalnej o wicej niz 10% jej wartéci. Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nie
wolno uklad& nastpnej warstwy gruntu. Osuszenie ima przeprowadziw sposdb mechaniczny lub chemiczny,
poprzez wymieszanie z wapnem palonym albo hydratgpgm. W celu zabezpieczenia nasypu przed nadnmerny
zawilgoceniem, poszczegoélne jego warstwy oraz kamesypu po zakazeniu robot ziemnych powinny byéwne i
mie¢ spadki potrzebne do prawidiowego odwodnienia, uwgddunktu 5.3.3.1. W okresie deszczowym nie hyale
pozostawid nie zagszczonej warstwy do dnia neshego. Jeeli warstwa gruntu niezagzczonego ulegta
przewilgoceniu, a Wykonawca nie jest w stanie oghisie] i zags$cic w czasie zaakceptowanym przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru, to g@on nakazaWykonawcy usuricie wadliwej warstwy.

5.3.3.5. Wykonywanie nasypow w okresie mrozow
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Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w tempezrat przy ktorej nie jest mitiwe osiggniccie w nasypie
wymaganego wskaika zagszczenia gruntéw. Nie dopuszcza sibudowania w nasyp gruntdow zamaetych lub
gruntdéw przemieszanych zeiegiem lub lodem. W czasie dich opaddwéniegu wykonywanie nasypéw powinnody
przerwane. Przed wznowieniem prac mleisuryé snieg z powierzchni wznoszonego nasypuzellewarstwa
niezagszczonego gruntu zamarzta, to nie palgj przed rozmarzetiem zagszczé ani ukltada na niej nagpnych
warstw.

5.3.4. Zagszczenie gruntu
5.3.4.1. Ogllne zasady zagzczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej razoiu, powinna by zagszczona z zastosowaniem sz
odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz emygicych warunkéw. Rozimne warstwy gruntu natg
zagszcza od kravedzi nasypu w kierunku jego osi.

5.3.4.2. Grubg¢ warstwy

Grubdi¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz liogiprzef¢ maszyny zagszczagcej zaleca siokresli¢ doswiadczalnie
dla kazdego rodzaju gruntu i typu maszyny, zgodnie z zasagodanymi w pkt 3.2. Orientacyjne waxn dotyczce
grubaci warstw ré@nych gruntéw oraz liczby przejazdéwzrych maszyn do zggzczania podano w pkt 3.

5.3.4.3. Wilgotna¢ gruntu

Wilgotnos$¢ gruntu w czasie zagzczania powinna Byréwna wilgotnéci optymalnej, z tolerangj

a) w gruntach niespoistych 2 %
b) w gruntach mato érednio spoistych +0 %572 %
c) w mieszaninach popiotowaszlowych +2%, -4 %

Sprawdzenie wilgotriei gruntu naley przeprowadzalaboratoryjnie, z agstotliwoscia okreslona w punktach 6.3.2 i
6.3.3.

5.3.4.4. Wymagania dotycgce zagszczania

W zaleznoéci od uziarnienia stosowanych materiatow, eszgzenie warstwy natg okresla¢ za pomog oznaczenia
wskaznika zagszczenia lub poréwnania pierwotnego i wtérnego rhoddksztalcenia. Kontrel zag:szczenia na
podstawie poréwnania pierwotnego i wtérnego modollksztalcenia, ok&onych zgodnie z norg PN-S-
02205:1998, nalegy stosowa tylko dla gruntéw gruboziarnistych, dla ktéryckenest maliwe okreslenie wskanika
zagszczenia s, wedlug BN-77/8931-12. Wahik zag:szczenia Is gruntdw w nasypach, ckoay wedtug normy
BN-77/8931-12, nie powinien na calej szergddkorpusu by mniejszy ni 0,98. Jako zagpbcze kryterium oceny
wymaganego zagzczenia gruntow dla ktérych trudne jest pomiemewskanika zagszczenia, przyjmuje si
wartas¢ wskaznika odksztatcenia lokreslonego zgodnie z norrPN-S-02205:1998.
Wskaznik odksztatcenia nie powinien byiekszy niz:

a) dlazwiréw, pospoétek i piaskow

b) 2,2 przy wymaganej wartoi 1s=1,0,

c) 2,5 przy wymaganej wardoi 1s<1,0,

d) dla gruntéw drobnoziarnistych o rownomiernym uzieniu (pytéw, glin pylastych, glin zwktych, itbw —

2,0,
e) dla gruntéw rénoziarnistych fwiréw gliniastych, pospotek gliniastych, pytow piagystych, piaskow
gliniastych, glin piaszczystych, glin piaszczystystieztych) — 3,0,

f) dla narzutéw kamiennych, rumoszy — 4,

g) dla gruntéw antropogenicznych — na podstawie haadigonowych.
Jezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarcgasg, to Wykonawca powinien spulchni
warstwe, doprowadzi grunt do wilgotnéci optymalnej i powtOrnie zagci¢. Jeeli powtdrne zagszczenie nie
spowoduje uzyskania wymaganego wskka zagszczenia, Wykonawca powinien ugdrwarstve i wbudowa nowy
material, o ile Inspektor nie zezwoli na ponowiemiéby prawidtowego zagzczenia warstwy.

5.4. Odktady

5.4.1. Warunki ogélne wykonania odktadow
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Roboty omoéwione w tym punkcie dotycpostpowania z gruntami lub innymi materiatami, ktérestady pozyskane w
czasie wykonywania wykopéw, a ktére niedy wykorzystane do budowy nasypéw oraz innych pragzamych z
trag drogow.

Grunty lub inne materiaty powinny byrzewiezione na odktad,zeli:

a) stanowj nadmiar objtosci w stosunku do obfosci gruntéw przewidzianych do wbudowania,

b) s3 nieprzydatne do budowy nasypéw oraz wykorzystanianych pracach, zwzanych z budowtrasy drogowej,

c) ze wzgkdu na harmonogram robét nie jest ekonomicznie wrasae oczekiwanie na wbudowanie materiatéw
pozyskiwanych z wykopu.

Wykonawca mee przypé, ze zachodzi jeden z podanych gy przypadkéw tylko wéwczas, gdy zostato to

jednoznacznie okéne w dokumentacji projektowej, harmonogramie tdab przez igyniera/Inspektora Nadzoru.

5.4.2. Lokalizacja odktadu

Jezeli pozwalag na to whdciwosci materiatldw przeznaczonych do przewiezienia ndam materiaty te powinny Iy
w razie maliwosci wykorzystane do wyréwnania terenu, zasypaniadwol sztucznych wyrobisk oraz do
ewentualnego poszerzenia nasypow. Roboty te powlnyéy wykonane zgodnie z dokumentacprojektovy i
odpowiednimi zasadami, dotygzy/mi wbudowania i zagszczania gruntow oraz wskazéwkami Inspektoraeldamie
przewidziano zagospodarowania nadmiarwtmbgi w sposéb okrdony powyzej, materialy te nale przewie¢ na
odkfad. Lokalizacja odktadu powinnadwskazana w dokumentacji projektowej lub przez éhspra. Jeeli miejsce
odkladu zostato wybrane przez Wykongweusi by ono zaakceptowane przez Inspektora. Nierédeod tego,
Wykonawca musi uzyskazgod: wiasciciela terenu.
Jezeli odklady g zlokalizowane wzdlz odcinka trasy przebieggjego w wykopie, to:
(a) odktady mana wykona z obu stron wykopu, feli pochylenie poprzeczne terenu jest niewielkigypczym
odlegtai¢ podnéa skarpy odktadu od garnej kregizi wykopu powinna wynoéi
e nie mniej nk 3 m w gruntach przepuszczalnych,
* nie mniej nk 5 m w gruntach nieprzepuszczalnych,
(b) przy znacznym pochyleniu poprzecznym terenu, jedmaiejszym od 20%, odkiad nale wykona tylko od
gornej strony wykopu, dla ochrony od wody stokowej,
(c) przy pochyleniu poprzecznym terenu wyrgesan ponad 20%, odkiad nalezlokalizowa ponizej wykopu,
(d)na odcinkach zaggonych przez zasypywanie drogniegiem, odklad naly wykona od strony najogciej
wiejacych wiatrow, w odleghai ponad 20 m od krasdzi wykopu.
Jesli odktad zostanie wykonany w nie uzgodnionym naajsub niezgodnie z wymaganiami, to zostanie omigsy
przez Wykonawg na jego koszt, wedlug wskardnspektora. Konsekwencje finansowe i prawne, wapie z
ewentualnych uszkod#zesrodowiska naturalnego wskutek prowadzenia prac ewzgodnionym do tego miejscu,
obcigzaja Wykonawe.

5.4.3. Zasady wykonania odktadow

Wykonanie odktadéw, a w szczegdéooich wysokdé, pochylenie, zagszczenie oraz odwodnienie powinnycby
zgodne z wymaganiami podanymi w dokumentacji ptojk] lub SST. Jeeli nie okrélono inaczej, naley
przestrzega ustalé podanych w normie PN-S-02205:1998 to znaczy odgiadinien by uformowany w pryzm o
wysokaci do 1,5 m, pochyleniu skarp od 1do 1,5 i spadkuoky od 2% do 5%. Odktady powinny dyak
uksztattowane, aby harmonizowaly z otagegin terenem. Powierzchnie odktadéw powinny lmpbsiane traw
obsadzone krzewami lub drzewami albo przeznaczangytki rolne lub lgne, zgodnie z dokumentagprojektovy.
Odspajanie materiatu przewidzianego do przewieziena odktad powinno I8y przerwane, o ile warunki
atmosferyczne lub inne przyczyny unietliwiajg jego wbudowanie zgodnie z wymaganiami sformutowainy tym
zakresie w dokumentacji projektowej, ST lub przezyhiera/Inspektora Nadzoru. Przed przewiezienienmtgruna
odkltad Wykonawca powinien upewnsie, ze spetnione g warunki okrglone w punkcie 5.4.1. deli wskutek
pochopnego przewiezienia gruntu na odktad przezdigive, zajdzie konieczni@ dowiezienia gruntu do wykonania
nasypow z ukopu, to koszt tych czydaiow catdci obchza Wykonawe.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
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6.2. Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu

Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu polega narktowaniu zgodnéci z wymaganiami okigonymi w punkcie
5.2 niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacjijpktowej i ST. W czasie kontroli naig zwrdci szczeg6la uwag
na sprawdzenie:

(a) zgodndci rodzaju gruntu z okéonym w dokumentacji projektowej i ST,

(b) zachowania ksztattu zboczy, zapewsiggo ich stateczré,

(c) odwodnienia,

(d) zagospodarowania (rekultywacji) terenu po zezeniu eksploatacji ukopu.

6.3. Sprawdzenie jakéci wykonania nasypow
6.3.1. Rodzaje bada i pomiarow

Sprawdzenie jakéi wykonania nasypéw polega na kontrolowaniu zgédno wymaganiami ok&onymi w punktach
2, 3 oraz 5 niniejszej specyfikacji, w dokumentacpjektowej i ST.

Szczeg6la uwag; nalery zwrdck na:

a) badania przydatrioi gruntéw do budowy nasypow,

b) badania prawidlowdzi wykonania poszczegdlnych warstw nasypu,

¢) badania zagszczenia nasypu,

d) pomiary ksztaltu nasypu.

e) odwodnienie nasypu

6.3.2. Badania przydatndéci gruntéw do budowy nasypéw

Badania przydatrigi gruntdw do budowy nasypu powinny dprzeprowadzone na prébkach pobranych zdé&p
partii przeznaczonej do wbudowania w korpus zienpochodzcej z nowegozrodia. W kadym badaniu nale
okresli¢ nastpujace wiaciwosci:

« skiad granulometryczny, wg PN-B-04481 :1988,

e zawart@d¢ czesci organicznych, wg PN-B-04481:1988,

* wilgotnosé¢ naturalr, wg PN-B-04481:1988,

< wilgotnos¢ optymalry i maksymalg gestas¢ objetosciows szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481:1988,

e granie ptynnaici, wg PN-B-04481:1988,

e kapilarnag¢ bierrg, wg PN-B-04493:1960,

» wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01.

6.3.3. Badania kontrolne prawidtowdci wykonania poszczeg6lnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczeg6linych warstw nasypu potegajsprawdzeniu:

(a) prawidtowdici rozmieszczenia gruntdw ozdych wiagciwosciach w nasypie,

(b) odwodnienia kadej warstwy,

(c) grubasci kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu; badania nale przeprowadzi jeden raz dla kalej
warstwy,

(d) nadania spadkéw warstwom z gruntéw spoistych wepltutktu 5.3.3.1,

(e) przestrzegania ograniaz@kreslonych w punktach 5.3.3.4 i 5.3.3.5, dotycych wbudowania gruntéw w okresie
deszczdw i mrozow.

6.3.4. Sprawdzenie zagszczenia nasypu oraz podia nasypu

Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogdo nasypu polega na skontrolowaniu zgagnavartasci wskanika
zag:szczenia J lub stosunku modutdéw odksztalcenia z wéetami okrélonymi w punktach 5.3.1.2 i 5.3.4.4. Do
biezgcej kontroli zagszczenia dopuszczagshparaty izotopowe. Oznaczenie wakila zagszczenia d powinno by
przeprowadzone wedtug normy BN-77/8931-12, ozndezmodutdw odksztatcenia wedtug normy PN-S-0220981L9
Zaggszczenie kadej warstwy nalgy kontrolowa nie rzadziej ni:

e jeden raz w trzech punktach warstwy, w przypadkedbdnia wartdci s,

« jeden raz w przypadku oldlenia pierwotnego i wtornego modutu odksztatcenia.

Wyniki kontroli zag:szczenia robdt Wykonawca powinien wpisywido dokumentow laboratoryjnych. Prawidtoigo
zagszczenia konkretnej warstwy nasypu lub padigpod nasypem powinna byotwierdzona przez Inspektora
wpisem w dzienniku budowy.

6.3.5. Pomiary ksztattu nasypu
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Pomiary ksztattu nasypu obejmontrok:

*  prawidtowasci wykonania skarp,

e szerokdci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidtowici wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgdédna wymaganiami dotygzymi

pochyler i doktadndci wykonania skarp, okéonymi w dokumentacji projektowej oraz ST. Sprawteeszerokéci

korony korpusu polega na poréwnaniu szekokdkorony korpusu na poziomie wykonywanej warstwasypu z
szerokdcig wynikajaca z wymiaréw geometrycznych korpusu, atomych w dokumentacji projektowej.

6.4. Sprawdzenie jakéci wykonania odktadu

Sprawdzenie wykonania odktadu polega na sprawdzagiandci z wymaganiami ok&onymi w punktach 2 oraz
5.4 niniejszej specyfikacji, w dokumentacji proj@kej i ST.

Szczeg6la uwag; nalery zwrdck na:

1. prawidlowa¢ usytuowania i ksztait geometryczny odkiadu,

2. odpowiednie wbudowanie gruntu,

3. wiasciwe zagospodarowanie (rekultywelcpdktadu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-02.00k07Y.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovy jest n¥ (metr szécienny).

Objetos¢ ukopu i dokopu &dzie ustalona w metrach sz@nnych jako rénica ogdélnej ohgtosci nasypow i ogdlnej
objetosci wykopdw, pomniejszonej o ofips¢ gruntéw nieprzydatnych do budowy nasypéw, z uedigieniem
spulchnienia gruntu, tj. procentowego stosunkgtol¢i gruntu w stanie rodzimym do albpsci w nasypie.

Objetos¢ nasypOw bdzie ustalona w metrach szeennych na podstawie obliaze przekrojéw poprzecznych, w
oparciu o poziom gruntu rodzimego lub poziom grysdwisungciu warstw gruntéw nieprzydatnych.

Objetos¢ odktadu ledzie okrélona w metrach sZeiennych na podstawie obmiaru jaka@mita obgtosci wykopow,
powickszonej o ohjtos¢ ukopow i obgtosci nasypow, z uwzgbnieniem spulchnienia gruntu i zastreé
sformutowanych w punkcie 5.4.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru podano w SST D-02.00.01 pkt 8

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrisi podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 ¥masypow obejmuje:

e prace pomiarowe,

* oznakowanie robot,

*  pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, jego odepigj i zatadunek n@odki transportowe,
e transport urobku z ukopu lub/i dokopu na miejsceiddwania,

« wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,

e zagszczenie gruntu,

« profilowanie powierzchni nasypu, rowow i skarp,

< wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,

« rekultywacf dokopu i terenu przylegtego do drogi,

« wykonanie dokumentacji odwodnienia terenu na caeartia robot,
« wykonanie zabezpieczderenu przed naptywem waod,

56



Budowa punktu czerpania wody
D-02.03.01
WYKONYWANIE NASYPOW

« odwodnienie terenu robdét,
« wykonanie drég dojazdowych na czas budowy, acpag ich rozebranie,
e przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prdapektu.

2. PN-B-02481:1998 Geotechnika - Terminologia podstawowa, symboledite i
jednostki miar

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniddagosci biernej

4. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu

5. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania

6. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #vska piaskowego.

7. PN-S-02204:1997 Drogi samochodowe. Odwodniertg d

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie toododksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obegizenie ptyt

9. PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogélne

10 PN-EN 933-8:2001 Badania geometrycznych wkwosci kruszyw. Czs¢ 8: Ocena
zawartdci drobnych czstek. Badania wskaika piaskowego

11 PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okétenia, symbole, podziat i opis gruntéw

12 PN-B-04452:2002 Geotechnika. Badania polowe.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikagihteécznej (SST) s wymagania dotyegce wykonania i odbioru
robét zwizanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniemagszczaniem podi@a gruntowego w ramach
zadanig,Budowa punktu czerpania wody”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna stosowana jgé&t dokument przetargowy i kontraktowy przy zleican
realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robo6t aw@nych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do uenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamoganymi w ST
D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogopid™1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpujs.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania koryta i profilowania pod powinien wykaza sie mozliwoscia

korzystania z nagpujacego sprztu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ékie ustawianym lemieszem; Inspektor zaadopyci¢ wykonanie
koryta i profilowanie podiza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigrmgstopadle do kierunku pracy
maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamigskich koryt),

— walcdw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.

Stosowany spkz nie mae spowodowaniekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdpkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00@MQMymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podima bezpérednio przed
rozpoczciem robdt zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. itgejsze przysipienie do wykonania koryta
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oraz profilowania i zagszczania podim, jest maliwe wylgcznie za zgog Inspektora, w korzystnych warunkach
atmosferycznych. W wykonanym korycie oraz po wyjoafanym i zagszczonym podiau nie mae odbywé sie
ruch budowlany, niezwzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny by wczeniej przygotowane.
Paliki lub szpilki naley ustawig& w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposdakezptowany
przez Inspektora. Rozmieszczenie palikdw lub skppewinno umadliwia¢ nacignigcie sznurkéw lub linek do
wytyczenia rob6t w odgpach nie wgkszych nk co 50 metrow. Rodzaj sptz, a w szczegdlrigi jego moc naley
dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzong mboty i do trudnéci jego odspojenia. Koryto nmna
wykonywat recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyklaposaerzeniach lub w
przypadku rob6t o matym zakresie. Spos6b wykoneamiai byt zaakceptowany przez Inspektora. Grunt odspojony w
czasie wykonywania koryta powinien dyykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacjijgittowej i SST, tj.
wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejseskazane przez Inwestora. Profilowanie iesagzenie
podiaza naley wykona zgodnie z zasadami olktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie poditda

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacz@o
oczyszczeniu powierzchni podi naley sprawdzi, czy istniejce rzdne terenu umidiwiajg uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podida. Zaleca s, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wysze nk projektowane radne podiga. Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija
zankenia poziomu w podia przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinggulchné podtaze na gébokas¢
zaakceptowan przez Inspektora, dowié dodatkowy grunt spetnigty wymagania obowkujace dla gornej strefy
korpusu, w ildci koniecznej do uzyskania wymaganyckdych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania
wartaici wskaznika zagszczenia, okidonych w tablicy 1. Do profilowania podia naley stosowa réwniarki. Scigty
grunt powinien by wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposfdmkceptowany przez Inspektora.
Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przysypi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podica naley
kontynuow& do osigniecia wskanika zagszczenia Is nie mniejszegozn0,98. Wskanik zagszczenia naley
okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12. W przypadku, gdy gruboigly materiat tworgcy podiaze uniemdaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia, kontrglzag:szczenia nalgy oprz€ na metodzie obgien ptytowych. Naley
okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztalcenia pogdowedtug BN-64/8931-02. Stosunek wtérnego i pienegb
modutu odksztatcenia nie powinien przekrac2z2., a wtérny modut odksztalcenia EZB0 MPa. Wilgotné¢ gruntu
podiaza podczas zagzczania powinna lByrdwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.zé# po wykonaniu
robot zwigzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie prapst
natychmiast do ukfadania warstw nawierzchni, to ip@m on zabezpieczy podicze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przyktad przez rozmie foli lub w inny spos6b zaakceptowany przespbktora. Jeeli
wyprofilowane i zagszczone podiee uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladawikejnej warstwy ména
przystpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszerdioza Inspektor oceni jego stan i ewentualnie zaleci
wykonanie niezbdnych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona

on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego podiga podaje tablica 2.

Tablica 2.Cestotliwas¢ oraz zakres badai pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego ipéa
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Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢

Lp. i pomiarow bada i pomiaréw

1 | Szeroké¢ koryta 5 razy

2 | Rbwna¢ podiuzna 2 razy

3 [ Réwna¢ poprzeczna 5 razy

4 | Spadki poprzeczrie 5 razy

5 | Rzdne wysokéciowe 2 razy

6 Uksztattowanie osi w planie 2 razy

7 | Zagsszczenie, wilgotng gruntu podiaa | W 3 punktach na dziennej dziatce robocze;
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateinia osi w planie natgy
wykona w punktach giéwnych tukéw poziomych

6.2.2. Szeroké¢ koryta (profilowanego podtaza)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i
-5cm.

6.2.3. Réwnd¢ koryta (profilowanego podtaza)

Nieréwnaici podiuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrovy fata zgodnie z norm BN-68/8931-
04.

Nieréwnaci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy fata.

Nieréwnaci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padigpowinny by zgodne z dokumentacprojektovwy z tolerangy +
0,5%.

6.2.5. Rzdne wysokdciowe

Rdznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztattowanie osi w planie
O$ w planie nie mge by¢ przesunjta w stosunku do osi projektowanej cze@j niz + 5 cm dla pozostatych drog.
6.2.7. Zagszczenie koryta (profilowanego podia)

Wskaznik zagszczenia koryta i wyprofilowanego pod# okr&lony wg BN-77/8931-12 nie powinien &ynniejszy
od podanego w pkt.5.4. diejako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esiporéwnanie wartei modutow
odksztatcenia, to war§é stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztgdcekrélonych zgodnie z norgnBN-
64/8931-02 nie powinna bywieksza od 2,2. Wilgotni& w czasie zagszczania naley bad& wedtug PN-EN-1097-5.
Wilgotnaos¢ gruntu podtaa powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaza)

Wszystkie powierzchnie, ktdre wykazuyigcksze odchylenia cech geometrycznych od @argch w punkcie 6.2
powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne gsarzenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonamegtwy jest niedopuszczalne.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.0Q0/¢@magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarove jest nt (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/¢magania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd®ST | wymaganiami Inspektoraz@di wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg purtktlaty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrsoi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozpleaniem,

— zaladunek nadmiaru odspojonego gruntdrodki transportowe i odwiezienie na odkfad lub sy
- profilowanie dna koryta lub podia,

— zagszczenie,

— utrzymanie koryta lub podia,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prarektu

2. PN-EN-1097-5 Badania mechanicznych i fizycznych wdawvosci kruszyw - Czs¢ 5:
Oznaczanie zawartoi wody przez suszenie w suszarce z wentylacj

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #oododksztalcenia nawierzchni
podatnych i podtza przez obeaizenie pyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réehaawierzchni planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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1. Wstep
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacphtécznej § wymagania dotyege wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z wykonaniem warstwy wzmacn@ — separacyjnej z geotkaniny w ramach zadgBialowa
punktu czerpania wody”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stosoyestigako dokument przetargowy i kontraktowy pezkgcaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotya@asad prowadzenia rob6t awanych z wykonaniem warstwy
wzmacniagco — separacyjnej z geotkaniny.

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1. Geosyntetyk materiat stosowany w budownictwie drogowym, wstrany zwykle metad zgrzewania i
iglowania, z niegjgtych, wysoko polimeryzowanych widkien syntetyczZmyeov tym tworzyw termoplastycznych
polietylenowych, polipropylenowych i poliestrowyctharakteryzujcy sk miedzy innymi dug wytrzymaldcia oraz
wodoprzepuszczalidoig.

Geosyntetyki obejmyj geosiatki, geotkaningeotkaniny, geodzianiny, georuszty, geokompozyty, geomembrany

1.4.2. Geotkanina polipropylenowa materiat o wytrzymakei na rozcyganie 35/35 kN wg PN-1SO 10319:1996

1.4.3. Pozostate okdlenia podane w niniejszej Specyfikacj agodne z obowzujacymi normami i ST D-00.00.00
"Wymagania ogélne".

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonania rob6t oraz za zgodioz Dokumentagj Projektova, ST i
poleceniami layniera/Inspektora Nadzoru.
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 "Wymagania ogéine".

2. Materiaty

Rodzaj geosyntetyku i jego wglzwosci powinny odpowiadéawymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej.
Przedmiotowa dokumentacja przewiduje zastosowaeatkgniny polipropylenowej o wytrzymdit na rozciganie
35/35 kN wg PN-ISO 10319:1996 do wykonania warstwgynacniajco — separacyjnej pod konstrukejawierzchni z
kruszywa tamanego 0-63mm stabilizowanego mechaigicZBeotkanina powiniena bymateriatem odpornym na
dziatanie wilgoci,srodowiska agresywnego chemicznie i biologiczniezaemperatury. Powinna bybez rozdat,
dziur i przerw cigtosci z dobg przyczepnécig do gruntu. Geotkanina powinna posiadieklaracs wiasciwosci
uzytkowych, aprobat techniczna wydanprzez IBDiM lub inm aproba¢ uznawag w Polsce. Przed przygtieniem
do robd6t Wykonawca przedstawi zymierowi/Inspektorowi Nadzoru do akceptacji wybrapyzez siebie rodzaj
geotkaniny oraz jego producenta. Geotkanina powibyia dostarczona w rolkach nawgtych na tuleje. Rolki
powinny by opakowane w wodoszczalrfolie przeciw dziataniu promieniowania UV. Materiaty pchowywa
wytgcznie w rolkach opakowanych fabrycznie 2daych poziomo na wyréwnanym podto Nie naley uktada& na
nichzadnych obgjzen. Opakowania nie natg zdejmowa& az do momentu wbudowania.

Podstawowe parametry przedstawiono peji

Wytrzymatasi¢ na rozcaganie MD 35 KN/m(- 2kN/m) / CMD 35 kN/m(- 3kN/m)

Wydtuzenie MD 12% ( +3%) / CMD 8% (+3%)

Odporna¢ na przebicie dynamiczne MD/CMD 12 mm (+/- 2mm),

Odporna¢ na przebicie statyczne MD/CMD 5,0 kN(- 0,50 kN),

Trwalos¢ min 25 lat

agrwNPE
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3. Sprzet

Do przenoszenia i ukladania geotkaniny Wykonawcwimien wywa¢ odpowiedniego spetu zalecanego przez
Producenta. Wykonawca nie powinien stosog@rztu mogicego spowodowauszkodzenie ukladanego materiatu.
W zalenoici od potrzeb Wykonawca powinien wykézaie mazliwoscia korzystania ze spgmu do uktadania
geotkaniny, takich jak uktadarki o prostej konstjukumazliwiajace rozi@enie geotkaniny ze szpuli np. przez
podwieszenie rolki do wyggnika koparki, cignika, tadowarki itp. (rozktadanie e odbywé si¢ rowniez recznie).

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdkt 4.
4.2. Transport geotkaniny

Wykonawca powinien zadba aby transport, przenoszenie, przechowywanie iezgieczanie geotkaniny byty
wykonywane w sposéb nie powoday mechanicznych lub chemicznych jej uszkddz&eotkaniny wradiwe na
Swiatto stoneczne powinny pozostaivaakryte w czasie od ich wyprodukowania do wbuddaafymczasowe
wystawienie na dziataniaviatta nie powinno b dtuzsze od 5 godzin.

Geotkaniny mog by¢ transportowane dowolnyrdiodkami transportu pod warunkiem:

- opakowania bel fadi, brezentem, tkanintechniczi

- zabezpieczenia opakowanych bel przed przemiesisnase w czasie przewozu

- ochrony przed zawilgoceniem i nadmiernym ogrzamnie

- niedopuszczalny jest kontakt geotkaniny z chehaikd, ttuszczami oraz przedmiotami mymymi naruszy
struktue.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00@MQMymagania ogdine”.
5.2. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze dotygzprzygotowania podia nasypu przed uteniem geotkaniny. Podie naley

oczysci¢, tzn. usuné wszelkie elementy, ktére mogtyby uszkadgeotkanig (kamienie, korzenie drzew, itp.), a tak
wypetni¢ lokalne wgtbienia oraz zapadggia, wyréwng powierzchng, najlepiej przezcigcie tyzka w ruchu do tytu,
aby ukladany materiat przylegat na catej powiericiinpodiaa.

5.4. Ogdlne zasady uktadania i zasypywania geosyttkdow

Bezparednio na podlu gruntowym nalgy roziazy¢ geotkanig roéwnolegle do osi drogi. Plytkie koleiny lub
obnizenia g dopuszczalne. Geotkagirpowinna by rozwinigta na gruncie i utrzymywana w stanie wystargzaj
napietym, aby zminimalizowéa pofatdowania, ale pozwalgj takze na przystosowaniegsivyrobu do ksztattu podia.
Nie nalery rozcigga® napktego wyrobu nad zaghieniami. Geotkanin naley tak ukltadé, by pasma bty
poprzecznie do kierunku zasypywania. Zaktaghiexinich pasm magwynost 40 cm. Aby zapobiec przemieszczaniu
np. przez wiatr, maszyny transportowe, pasmazgglezymocowad (np. whbitymi w grunt pgtami w ksztatcie U). W
uzasadnionych przypadkach wymagane jgstenie pasm, najegciej na budowie za pomgczszycia, pajczen
specjalnych itp. Jeli szeroké¢ wyrobu nie jest dostosowana do wymiaréw konstiiyksjrolki materiatu meéna cié
na potrzebny wymiar za pompodpowiednich urgdzei, np. naa, pity. Zasypywanie powinno ngpbwa od czota
pasma na ufmny material, po czym zasypka jest rozktadana rej gewierzchni odpowiednim ugdzeniem lub
recznie. Niedopuszczalny jest ruch pojazdéwsignicowych, walcéw okotkowanych i innychegzkich maszyn
bezpdrednio po uteonym materiale. Na geotkaninie nalewykona warstwe podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie wg ST D-04.04.02. gasgnie powinnos¢ od czota pasma na wony material, po
czym podbudowa jest ukladana na catej powierzchipowiednim sprgtem budowlanym lub ecznie. Przed
przysgpieniem do robét Wykonawca przedstawizynierowi/Inspektorowi Nadzoru do akceptacji wybrapszez
siebie rodzaj geotkaniny oraz jego producenta. \&ygadku uszkodzenia geotkaniny, rglew uzgodnieniu z
Inzynierem/Inspektorem Nadzoru, przykryo uszkodzenie pasami geotkaniny na déggd szerokdci wickszej o
100cm od obszaru uszkodzonego przy pomocy odpowiedrarzdzi. Zasypywanie powinnagd od czota pasma na
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utozony materiat, po czym zasypka jest uktadana naj gawierzchni odpowiednim spgiem budowlanym lub
recznie.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysfpieniem do robot Wykonawca powinien:

- — uzysk& wymagane dokumenty, dopuszaza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@w
(dokumenty jakéciowe powinny odpowiadaobowizujagcym przepisom prawnym zgodnie z ST D-00.00.00
-~Wymagania ogolne pkt. 6.7.),

— sprawdz¢ cechy zewetrzne gotowych materiatow z tworzyw.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawiaaynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robo6t

Kontrola jakdci Robot lzdzie polegata na wizualnej ocenie prawidiéeiach wykonania:

« sprawdzenie réwrigi podtwzna przed roztzeniem geotkaniny,

« sprawdzenie szeroka wykonanych zaktadow,

« sprawdzenie przylegania geotkaniny do peédtorak fatd i nieréwnii),

« sprawdzenie braku uszkodizgeotkaniny.

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw, ktére naley wykona w czasie robot podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwas¢ oraz zakres badai pomiaréw w czasie robot

Lp. Wyszczegolnienie bada i pomiardéw Czestotliwosé badan Wartosci dopuszczalne
1 | Roboty przygotowawcze Kontrola biea W(g pktu 5.3
2 | Zgodndg¢ z dokumentagj projektova Jw. Wg dokumentacji projektowej
3 | Prawidtowd¢ utozenia geotkaniny Jw. Wg dokur_nentacp projektowej
i pktu 5.4
4 | Zasypanie geotkaniny Wg D-04.04.02 J.w.

7. Obmiar robét
Obmiar robét nagpi na podstawie dziennika pomiaréw i szkicoOw przekeych Irkynierowi/Inspektorowi Nadzoru.
8. Odbiér robot

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektovs, ST i wymaganiami Inspektorazgi wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.

9. Podstawa pfatnéci

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa wykonania warstwy wzmagmaj— separacyjnej z geotkaniny peddy podizem gruntowym a
konstrukcjy nawierzchni obejmuje:

« koszt geotkaniny wraz z transportem,

 roziozenie geotkaniny wraz z jej kotkowaniem, wykonaniedpowiednich zaktadéw (zgodnie z instrukcj
producenta lub/i poleceniem Inspektora Nadzoru).

10. Przepisy zwazane

1. PN-EN-963 Geotekstylia i wyroby pokreaw
2. PN-ISO-10319  Geotekstylia. Badania wytrzig@ na rozcaganie metogl szerokich prébek
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngj wymagania dotyce wykonania i odbioru zwzanych z

wykonaniem warstwy podbudowy z kruszywa tamansgbilizowanego mechanicznie w ramach zadgBisdowa
punktu czerpania wody”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) jesbstasa jako dokument przetargowy i kontraktowy prlacaniu i
realizacji robét wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego nréchaie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowane@gnechanicznie- jedna lub w§cej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warsfwmosna nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Stabilizacja mechaniczna proces technologiczny polegay na odpowiednim zagzczaniu kruszywa o
wihasciwie dobranym uziarnieniu przy wilgotém optymalne;.

1.4.3. Pozostate okgtenia podstawowe as zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami (w
szczegolnéci z PN-S-06102 ,Podbudowa z kruszywa stabilizovganmechanicznie”) i ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektovd, ST i
poleceniami layniera.
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

2. MATERIALY

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamdnstabilizowanych mechanicznie, dla nawierzchniuskyw
tamanych, powinno ky kruszywo tamane 0/63mm, uzyskane w wyniku meclmgigo przekruszenia surowca
skalnego, charakteryzige st kategory procentowych zawarfoi ziaren o powierzchni przekruszonej lub tamanej
Coozwg PN-EN 933-1, bez zanieczysztizsbcych i bez domieszek gliny, wg normy PN-S 06102

2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wediug normy PN-EN 933-1:2000 musizée pomidzy krzywymi
granicznymi. Krzywa uziarnienia kruszywa musi¢bgiagta i nie mae przebieg& od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej nasiednich sitach. Wymiar najgkiszego ziarna kruszywa nie moprzekracza2/3 grubdci
warstwy uktadanej jednorazowo. Krzywa uziarnieridizona do pola dobrego uziarnienia dla mieszanki 0f63mgy
PN-S 06102 rysunek 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przzaorg/ch na podbudowy wykonywane metgsthbilizacii
mechanicznej

1-2 kruszywo na podbudavzasadnicz (gormg warstwe) lub podbudow jednowarstwowy
1-3 kruszywo na podbud@womocnicz (doln warstwe)

2.2. Charakterystyka kruszywa

Wymagane parametry dla mieszanki kruszywa tamapegdane gw tablicy 1.

Tablica 1.
Lp Wyszczegolnienie wigiwosci Kruszywa Badania wg
tamane
1 | Zawartg¢ ziarn mniejszych 10,075 mm, nie wicej niz od 2 do 10
2 | Zawartg¢ nadziarna nie wtej niz: 5 PN-EN 933-1:2000
3 | Zawartd¢ ziaren nieforemnych, nie wiej ni: 35
4 | Zawartdg¢ zanieczyszczeorganicznych, nie wcej niz: 1 PN-B-04481
Wskaznik piaskowy po piciokrotnym zagszczeniu metagdl! lub I i .
5 | wg PN-B-04481 od 30 do 70| PN-EN 933-1:200d
Scieraln@¢ w bebnie Los Angeles:
a) Scieralndg¢ catkowita po petnej liczbie obrotow, nieasej niz:
6 b) Scieralng¢ czesciowa po 1/5 petnej liczby obrotow, nieowe; 35 PN-EN 1097-2:2000
niz: 30
7 | Nasikliwos¢, nie wigcej niz: 3
8 M_rozqoq.p.)ornéc, ubytek masy po 25 cyklach zarhaaia, nie PN-EN 1367-1:2007
wigcej niz: 5
9 | Zawartg¢ zwiazkow siarki w przeliczeniu na SOnie wiecej niz: 1 PN-EN 1744-1:2000
Wskaznik nasnosci Whoi mieszanki kruszywa, nie mniejszyzni o
10 a) przy zagszczeniu I$> 1,00 80 PN-S-06102

zawart@¢ w procentach obliczonych masowo
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3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycrce sprztu
0Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania podbudowy z kruszywa famanego stabdlowanego mechanicznie

Do wykonania warstwy z kruszywa famanego stabilizoggo mechanicznie najestosowa nastpujacy sprz:t:
a) mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanidzyw, wyposzone w uradzenia dozujce wod.
b) zagszczarki ptytowe,
c) ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne,
d) réwniarki lub uktadarki do rozktadania mieszekiuszywa,
Stosowany przez Wykonawsprzt mechaniczny powinien Bysprawny technicznie i zaakceptowany przegmiera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdpkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Transport kruszywa musi odby&aie w sposob przeciwdziakgy jego zanieczyszczeniu i rozsegregowaniu. Ruch
pojazdéw po wyprofilowanym podta drogi musi by tak zorganizowany, aby nie dajit do jego uszkodzei
tworzenia kolein. Wskazany jest transport samowg#erty (samochody, gjniki z przyczepami). Przy ruchu po
drogach publicznych pojazdy musgpetni@ wymagania dotycce przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obgien na osie i innych parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdblne wymagania dotycrce robét

Ogoblne wymagania dotygee wykonania rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagamgjoine”.
5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Przygotowanie podiza

Warstwa podbudowy z kruszywa tamanegozafa lgdzie na warstwie wzmacnigjo — separacyjnej z geowtdkniny.
Podiaze pod warsty podbudowy natey wykona zgodnie z dokumentacprojektows oraz SST D-04.01.01 oraz D-
04.02.01a. Paliki lub szpilki do kontroli uksztattania warstwy musi klywczeniej przygotowane, odpowiednio
zamocowane i utrzymywane w czasie robot przez Wakosn Rozmieszczenie palikow lub szpilek musi utivaiad
nacigniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét i nienpono by wieksze nk co 10 m.

5.2.2. Przygotowanie receptury na wytworzenie mieanki

Wykonawca na podstawie baddaboratoryjnych przygotowuje receptuna wytworzenie mieszanki. Receptura
obejmow& bedzie ustalenie mieszanych frakcji kruszywa orazgetihg¢ optymalr dla mieszanych sktadnikow.
Sporzdzona receptura musi uzyskakceptagj Inzyniera.

5.2.3. Dozowanie wody i mieszanie kruszywa

Potrzeby ilos¢ wody dla mieszanki ustalaesiaboratoryjnie z uwzghnieniem wilgotnéci naturalnej materiatu.
Nawilzanie mieszanki powinno ngpowa stopniowo w ildci nie wiekszej niz 10 I/m? do czasu uzyskania w
mieszance wilgotrizi optymalnej okréonej laboratoryjnie. W czasie stonecznej pogodigtidw i w zalenosci od
temperatury, ilé& wody powinna b§ odpowiednio wgksza. Zwékszenie ildci wody mae segat wiecej niz 2% w
stosunku do wilgotréei optymalnej. W przypadku gdy wilgotéio naturalna materiatu przekracza wilgatéio
optymalry, nalezy materiat osuszyprzez zwgkszenie ildci miesza.

5.2.4. Transport wytworzonej mieszanki
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Transport wytworzonej mieszanki na miejsce wbudowaodbywa sie bedzie samowytadowczymiérodkami
transportu jak w punkcie 4, zaraz po jej wyproduliniu w sposéb zabezpieczay mieszank przed wysychaniem i
segregag.

5.2.5. Rozktadanie mieszanki

Przed przysipieniem do robét w terenie Wykonawca jest zohaany do oznakowania prowadzonych rob6t zgodnie
z Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 208 sprawie szczego6towych warunkéw technicznych
dla znakow i sygnatdwwietinych oraz urzdzen bezpieczastwa ruchu i warunkéw ich umieszczania na drogach
(Dz.U. nr 220 z 2003 roku poz. 2181) — zat. nr 4zi&zenie mieszanki odlizie s¢ we wczéniej przygotowanym
korycie drogowym przy pomocy réwniarki lub uktadiezkzachowaniem parametréw (grébbi szerokdci warstwy)
zaprojektowanych w dokumentacji technicznej. Gédhakiadanej warstwy podbudowy z kruszywa tamaneg81im
wynosi 17cm po zagzczeniu. Kruszywo powinno byoztozone w sposéb zapewriay osikgniecie wymaganych
spadkow i rednych wysokéciowych. W czasie uktadania mieszanki agledrzuca ziarna osrednicy wikszej ni

2/3 rozkladanej warstwy oraz wszystkie przypadkaamsieczyszczenia.

5.2.6. Profilowanie rozi@onej warstwy mieszanki

Przed zagszczeniem roziong warstwe nalezy sprofilowa do spadkéw poprzecznych i pochyl@odiuznych
wymaganych w Dokumentacji Projektowej. Profilowamialezy wykona zgodnie z DokumentagjProjektovg. W
czasie profilowania naly wyréwna lokalne wgtbienia. Mieszanka w miejscach, w ktérych widoczeat jjej
segregacja powinna byrzed zagszczeniem zagpiona materialem o odpowiednich ddavosciach.

5.2.7. Zagszczanie wyprofilowanej warstwy

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa naieprzystpic¢ do jej zagszczenia przez watowanie.
Warstwe z kruszywa naley zagszcza zagszczarkami ptytowymi, matymi walcami wibracyjnymibd ubijakami
mechanicznymi. Wskaik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpolai przyjetemu poziomowi
wskaznika nagnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 10. Zdi nie mana okréli¢ wskanika zagszczenia, to naky
sprawdza, wg BN-64/8931-02, stosunek modutu odksztatcerti@rmegoE,, do pierwotnegde;, ktéry nie powinien
by¢ wigkszy niz 2,2 dla kadej warstwy konstrukcyjnej podbudowy wg tablicyMaksymalne ugicia lub minimalne
moduty odksztalcenia w zaleosci od wskanika zagszczenia i projektowanego wskéka nagnosci zawarte § w
tablicy 2 (wg normy PN-S06102).

Tablica 2.
Wymagane cechy
Podbudowa o
wskazniku | zag:szczenia Maksymalne ugicie cenia mierzony ptyto
Wi nie ls nie sprzyste pod kotem, mm srednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy nk
niz, % od pierwszego| od drugiego
? ° 40 kN 50 kN obcigzenia & obcigzenia B
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 170

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna lByréwna wilgotndci optymalnej, okrélanej wedtug normalnej
préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481:1998 [1] (rdatdl). Wilgotnag¢ przy zagszczaniu powinna ltyréwna

wilgotnosci optymalnej z tolerangj+1 % i -2 %.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

6.1. Zasady ogolne kontroli jakdci robot.
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W czasie budowy Wykonawca powinien prowa&dzystematyczne pomiary i badania kontrolne i deggrich wyniki
Inzynierowi. Pomiary i badania kontrolne Wykonawca poen wykonywa& w zakresie i z cgwtotliwoicia
gwarantugca zachowanie wymagajakaosci robét, lecz nie rzadziej hiwskazano w pkt 6.3.2. oraz 6.4. niniejszej
specyfikaciji.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca musi wyk@nbadania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot
przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi, wedtug zasad oldlenych w niniejszej ST punkt 2.1 i 2.2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Badania whasngci kruszywa

W czasie rob6t Wykonawcatizie prowadzi badania wiciwosci kruszywa okréone w punkcie 2.1 i 2.2 niniejszej
specyfikacji. Probki naley pobier& w sposéb losowy z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem i w obecioi
Inzyniera. Wyniki bada musz by¢ na bieaco przekazywane #ynierowi. Badania petne kruszywa, obejpug
ocere wszystkich wiaciwosci okreslonych w punkcie 2.1 i 2.2. Badania petne pglevykona takze w przypadku
zmianyzrodta pobierania materiatow i w innych przypadkakheslonych przez Inyniera.

6.3.2. Badanie wilgotnéci kruszywa

Wilgotnos¢ kruszywa musi by réwna wilgotndci optymalnej okréonej wedtug normalnej préby Proctora, wedtug
PN-B-04481:1988 [1] (metoda Il) z toleramcil% i -2% jej wartéci. Wilgotnas¢ kruszywa naley bad& wedtug
PN-EN 1097-5:2001.

Czestotliwos¢ bada kontrolnych w czasie rob6t przy wykonaniu warstaviiruszywa stabilizowanego mechanicznie
podano w tablicy 3.

Tablica 3.
Czestotliwos¢ bada

Lp. | Wyszczegdlnienie bada Minimalna liczba Maksymalna powierzchnia
bada na dziennej warstwy przypadaga na 1
dziatce roboczej badanie

1. | Uziarnienie kruszywa 1

2. | Wilgotnos¢ kruszywa 1

goTnon® uszyw 2000 m2

3. | Zagszczenie warstwy 1

4. | Zawartg¢ zanieczyszczeobcych 1

5. | Stopie przekruszenia ziarn

6. | Zawartdg¢ ziarn nieforemnych

7. Zawar_tcﬁc’ zar? leczyszce 6000 t przy kadej zmianie

organicznyc i zrédia kruszywa, w
8. | Nashkliwosé przypadkach wtpliwych i na
kazde polecenie lyniera

9. | Mrozoodporné¢

10. | Scieralng¢

11. | Wskanik piaskowy
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6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy

Czestotliwosé i zakres badai pomiaréw wykonanej warstwy z kruszywa podanablity 4.

Tablica 4

Lp. Wyszczegblnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw

Podczas budowy:

w trzech punktach na kdej dziatce roboczej
Podczas odbioru:
w trzech punktach

1. | Gruba¢ warstwy

2. | Modut odksztatcenia Co najmniej w dwéch przekrojach
3. | Szerokd¢ warstwy 5 razy

4. | Réwnai¢ podizna tatg na kadym pasie ruchu

5. Rowna¢ poprzeczna S5razytat 4 m

6. | Spadki poprzeczie 5 razy

7. | Rzedne 2 razy

8. | Uksztattowanie osi w planie 2 razy

* - dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uKksztenia osi w planie nakly wykona& w punktach
gtownych tukéw poziomych: na pogiku i koncu kazdej krzywej przejciowej oraz na poetku, wsrodku i na kacu
kazdego tuku poziomego.

6.4.1. Grubaé¢ warstwy

Gruba¢ warstwy Wykonawca musi miergynatychmiast po jej zagzczeniu w punktach wybranych losowo.
Dopuszczalne odchylenie od projektowanej géabevarstwy z kruszywa nie powinno przekragza 10%, - 10%.
llos¢ wynikbw pomiaréw grub&i mniejszych od zaprojektowanej grébbkonstrukcji nawierzchni nie nie by
wieksza od 20% liczby dokonanych pomiaréw kontrolnych.

6.4.2. Zagszczanie warstwy

Minimalny wskanika zagszczenia 1,00.
E>>140,b<2,2

6.4.3 Pomiary cech geometrycznych warstwy

a) Roéwnd¢ warstwy
Nieréwnaici podtuzne warstwy naley mierzy¢ 4-metrovg tatg lub planografem w osi zgodnie z nayBN-
68/8931-04 z axstotliwoscig podamn w tablicy w punkcie 6.4.
Nieréwnaici poprzeczne warstwy nalgmierzy¢ tatg z czstotliwoscig podam w tablicy w punkcie 6.4.
Nieréwnaici warstwy nie powinny przekracZks mm.

b) Spadki poprzeczne warstwy
Spadki poprzeczne nalemierzy faty z czstotliwoscig podan w tablicy w punkcie 6.4. Spadki poprzeczne
warstwy powinny by zgodne z DokumentagcProjektovy z toleranc = 0,5%.

¢) Rzdne warstwy
Rzedne naley sprawdzé co 100 m na jej kraydziach. Rénice pome¢dzy rzdnymi wykonanej warstwy i
rzednymi projektowanymi nie powinny przekraéze2 cmi -2 cm.

d) Uksztalttowanie
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Uksztattowanie umocnionego pobocza nglsprawdza w punktach gtéwnych trasy i w innych dodatkowych
punktach, rozmieszczonych nie rzadzigjco 100 m. Krawdz warstwy w planie nie mi by przesurgta w
stosunku do osi projektowanej oeaj niz +5 cm.

Szeroké&¢ warstwy

Szerok@¢ warstwy nie mee r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10cm, -5 cm. &
wynikéw pomiaréw szerok@i mniejszych od zaprojektowanej szerédidkonstrukcji nawierzchni nie nie
by¢ wicksza od 20% liczby dokonanych pomiaréw kontrolnych.

7. OBMIAR ROBOT
Obmiar rob6t nagpi na podstawie dziennika pomiaréw i szkicow przeiegych Niezalenemu Irkynierowi.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrsoi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m2 podbudowy obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robdét,

sprawdzenie i ewentuajmapraw podiaza,

przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recep

dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

roztozenie mieszanki,

zag:szczenie roztonej mieszanki,

przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robat.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.d&@zanie zawartgi zanieczyszcaeobcych
2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie skladu ziarnowego
3. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie ksztattu ziarn
4. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie wilgotnéci
5. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.a@zanie naskliwosci
6. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania.a&@zanie mrozoodporic metod, bezpdredni
7. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. d8zanie zawarfci zanieczyszcze
organicznych
8. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania.d&@zanie zawartgi siarki metod bromowvg
9. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae rozpadu krzemianowego
10. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego
11. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie Los Angeles
12. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamao@awierzchni drogowych
13. PN-S-06102:1997 Drogi samochodowe. Podbudokvwyszyw stabilizowanych mechanicznie
14. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@@aehnia z tlucznia kamiennego
15. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kanmie tamane do nawierzchni drogowych
16. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieimka piaskowego
17. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieuoddksztatcenia nawierzchni podatnych i
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podiaza przez obaizenie piyty

18. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réehoawierzchni planografem i tat
19. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiae&igiodatnych ugiciomierzem belkowym
20. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu

21. PN-EN 13242+A1:2010 Kruszywa do niezwizanych i zwizanych hydraulicznie materialdw stosowanych
w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

22. PN-EN 933-1:2000 Badania geometryczne whkwosci kruszyw. Oznaczenie skladu ziarnowego.
Metoda przesiewania

23. PN-EN 933-4:2001 Badania geometryczne wtwosci kruszyw. Ces¢ 4: Oznaczenie ksztattu ziarn.
Wskaznik ksztattu

24. PN-EN 1097-2:2000 Badania mechanicznych i fizycznych ddavosci kruszyw. Metody oznaczania
odporndci na rozdrabnianie.

25. PN-EN 1097-5:2001 Badania mechanicznych i fizycznych ddavosci kruszyw. Ces¢ 5: Oznaczanie
zawartd@ci wody przez suszenie w suszarce z wentylacj

26. PN-EN 1097-6:2002 Badania mechanicznych i fizycznych ddavosci kruszyw. Ces¢ 6: Oznaczenie

gestaici ziarn i nasikliwosci

10.2. Inne dokumenty
27. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikagihteécznej (SST) s wymagania dotyegce wykonania i odbioru
robét zwhzanych z wykonywaniem nawierzchni z kruszywa famganstabilizowanego mechanicznie w ramach
zadanig,Budowa punktu czerpania wody ”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) jesbstasa jako dokument przetargowy i kontraktowy pigcaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia rob6t zeanych z wykonaniem nawierzchni z
kruszywa tamanego 0/31,5mm stabilizowanego mechaigc

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona nawierzchnia nieprzystosowana do szybkiego riggmochodowego ze
wzgledu na pylenie, die nieréwndci, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hatas.

1.4.2. Kruszywo tamane materiat ziarnisty uzyskany przez mechaniczremmbnienie skat litych, wg PN-B-01100.

1.4.3. Stabilizacja mechaniczna- proces technologiczny, polegey na odpowiednim zggzczeniu w optymalnej
wilgotnoéci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.4.Pozostate okéenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt.1.4

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogdblne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-00.00.00 ,Wymagania
0ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materialem do wykonania nawierzchni z kruszyw fagwdn stabilizowanych mechanicznie jest kruszywo faena
0/31,5 mm, uzyskane w wyniku mechanicznego przekmia surowca skalnego, charaktergeaj s¢ kategori
procentowych zawarfoi ziaren o powierzchni przekruszonej lub famangj:@vg PN-EN 933-1, bez zanieczyszfize
obcych i bez domieszek gliny, wg normy PN-S 06102.

Wykonary nawierzchni naley zamiatowa kruszywem famanym uzyskanym z przekruszenia suoskalnego
frakcji 0/4mm warstw 0,5-1,0 cm.

2.3. Wymagania dla materiatéw
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okilena wedtug PN-B-06714-15 powinnazéé miedzy krzywymi granicznymi pol
dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1. Krzywimnienia kruszywa powinna byiagta i nie mae przebiega
od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do goérkezywej granicznej uziarnienia nassednich sitach. Wymiar
najwickszego ziarna kruszywa nie pmprzekracz&2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na nawierzchnie
wykonywane metogistabilizacji mechanicznej (1-2)
2.3.2. Wi&ciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spetntawymagania okrdone w tablicy 1.
Tablica 1.
Lp | Wyszczegolnienie wigiwosci Kruszywa famane Badania wg
1 | Zawartd¢ ziarn mniejszych 10,075 mm, nie wicej niz od 2 do 10
2 | Zawart@¢ nadziarna nie wcej niz 5 PN-EN 933-1:2000
3 | Zawartd¢ ziaren nieforemnych, nie ggej niz: 35
4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, nie wcej niz: 1 PN-B-04481
Wskaznik piaskowy po giciokrotnym zagszczeniu
5 | metod, I lub Il wg PN-B-04481 [24] od 30 do 70 PN-EN 933-1:2000
Scieraln@¢ w bebnie Los Angeles:
a) Scieralndg¢ catkowita po petnej liczbie obrotéw, nie
6 | wigcej niz: 35 )
b) Scieralng¢ czesciowa po 1/5 petnej liczby obrotéow, PN-EN 1097-2:2000
nie wiccej niz: 30
7 | Nasjkliwos¢, nie wiecej niz: 3
8 Mrozqodporn_@c, l_bef[eIE masy po 25 cyklach 5 PN-EN 1367-1:2007
zamraania, nie wgcej niz:
9 Zgwartcﬁ_.c. zwigzkow siarki w przeliczeniu na Snie 1 PN-EN 1744-1:2000
wigcej niz:
Wskaznik nasnosci Whor mieszanki kruszywa, nie
mniejszy ni: o
10 a) przy zagszczeniu s> 1,00 80 PN-S-06102
b) przy zageszczeniu Is> 1,03 120
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2.3.3. Woda

Nalezy stosowéa wode wg PN-EN-1008:2004.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania warstwy z kruszywa tamanego stabilawanego mechanicznie

Do wykonania warstwy z kruszywa stabilizowanego Ima@icznie nalgy stosowa nastpujacy sprzt:

a) mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanisZyw, wyposzone w uradzenia dozujce wod.

b) zagszczarki ptytowe,

c) ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne,

d) réwniarki lub uktadarki do rozktadania mieszekikiszywa,

Stosowany przez Wykonawcsprzt mechaniczny powinien lBysprawny technicznie i zaakceptowany przez
Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdpkt 4.
4.2. Transport materiatéw kamiennych

Materiaty kamienne miama przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegzaaih je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiptamadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem. Podczas
transportu kruszywa powinny &yabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywa drepreed rozpyleniem. Sposéb
zatadunku i roztadunkérodkow transportowych natg dostosowa do wytrzymaldci kamienia, aby nie dogai¢ do
obtlukiwania krawdzi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00@Q/Mymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiaa

Nawierzchnia tluczniowa powinna bytozona na podtzu zapewniajcym nieprzenikanie drobnychastek gruntu do
warstwy nawierzchni. Na gruncie spoistym, pod naxakng ttuczniowg powinna by utozona warstwa odcingga
albo warstwa geotekstyliow. W przypadku zastosowgmdmedzy warstvg nawierzchni ttuczniowej a spoistym
gruntem podioa warstwy odcinagcej, powinien by spetniony warunek nieprzenikaniagstek drobnych, wytany
wzorem:

gdzie:
Dis - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmsiay odcinajcej,
Dsgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziamngu podtaa.

Nawierzchnia powinna kiywytyczona w sposéb unatwiaj acy jej wykonanie zgodnie z dokumentagpjrojektovs lub
wedtug zalece Inzyniera, z tolerancjami okénymi w niniejszych specyfikacjach. Paliki lub #ikppowinny by
ustawione w osi drogi i w ezlach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny spos@akceptowany przez igniera.
Odstpy miedzy palikami lub szpilkami nie powinny byicksze nk co 10 m, co umdiwi prawidtowe nacigniecie
sznurkéw lub linek.
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5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza& w mieszarkach
gwarantujcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczni@ zapewnienia jednorodéc nie
dopuszcza si wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghlnjrakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna l#y od razu transportowana na miejsce wbudowania w $pksob, aby nie ulegta
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Whudowanie i zagszczenie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna dyozkltadana w warstwie o jednakowej grétiotakiej, aby jej ostateczna gruégo
zagszczeniu byla réwna gruba projektowanej. Grubi@ pojedynczo uktadanej warstwy nie meoprzekracza8 cm
po zagszczeniu. Warstwa powinna byoztazona w sposOb zapewngly osigniecie wymaganych spadkow i
rzednych wysokéciowych. Jeeli warstwa sktada siz wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna
by¢ wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéwednygch wysokéciowych. Naley
wykona® zamulenie gérnej warstwy nawierzchni - rozsypnky warstwe miatu obficie skropi go wod; i wcieras, w
zaklinowany warstwe kruszywa, wytworzog paplke szczotkami z piasawy. W trakcie zamulania aalprzepycic
kilka razy walec na szybkim biegu transportowymy glpka zostata wessana watghwvarstwy. Waty walca natg
obficie polewa wodi, w celu unikn¢cia przyklejania do nich papki, ziarn kdia i tlucznia. Zamulanie jest
zakaczone, gdy papka przestanie przetikaglgb warstwy. Jéi nie wykonuje st zamulenia nawierzchni, to do
klinowania kruszywa grubego naledodawé& réwniez miat. Rozpocgcie budowy kadej nasipnej warstwy meoe
nasgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera. Wilgotné¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania
powinna odpowiadawilgotnaosci optymalnej, okréonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448ktpda II).
Material nadmiernie nawilgocony, powinien zd@stasuszony przez mieszanie i napowietrzanieeldavilgotnosé
mieszanki kruszywa jestzsza od optymalnej o 20% jej wadtd, mieszanka powinna bywilzona okrélong iloscig
wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdjgatinas¢ mieszanki kruszywa jest vigza od optymalnej o
10% jej wartdci, mieszank nalezy osuszy. Wskanik zagszczenia nawierzchni wg BN-77/8931-12 powinien
odpowiadé przyjetemu poziomowi wskaika nanosci wg tablicy 1, Ip. 10 pkt b). Zeli nie mana okrali¢
wskaznika zagszczenia, to naly sprawdzé, wg BN-64/8931-02, stosunek modutu odksztatceriérimegoE,, do
pierwotnegoE, ktory nie powinien by wickszy niz 2,2 dla kadej warstwy konstrukcyjnej podbudowy wg tablicy 2.
Maksymalne ugicia lub minimalne moduty odksztalcenia w zalesci od wskanika zagszczenia i projektowanego
wskaznika n@gnosci zawarte g w tablicy 2 (wg normy PN-S06102).

Tablica 2.
Wymagane cechy
Podbudowa o
z kruszywa o Wskaznik o Minimalny modut odksztal-
wskazniku whes nie | zagszczenial Maléstgmilgi;ggemm cenia mierzony ptyto
mniejszym n, ls nie przyste p , srednicy 30 cm, MPa

0 Qi ; od pierwszego od drugiego
(%] MNIEJSzy Nk 40 kN S0 kN obcigzenia & obcigzenia &
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 170

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt' 6
6.1. Badania przed przysipieniem do rob6t

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykaérzadania kruszyw przeznaczonych do wykonania robét
przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatdw. Badania tavpnny obejmowa wszystkie
wihasciwosci okreslone w pkt 2.3.2. niniejszej ST.

6.2. Badania w czasie robo6t

6.2.1. Uziarnienie mieszanki
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Uziarnienie mieszanki powinno &ygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.2. Prébléayapobierd w sposéb
losowy, z roziaonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na biegco przekazywane
Inzynierowi.

6.2.2. Wilgotnasé mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaélailgotnosci optymalnej, okrédonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-
B-04481 (metoda Il), z tolerangci10% -20%. Wilgotn& nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.2.3. Zagszczenie nawierzchni

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasic az do osjgniecia wymaganego wskaika zagszczenia.
Zageszczenie nawierzchni nalesprawdzé wedtug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeprovesidlz badania jest
niemazliwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontratagszczenia naley oprz€ na metodzie obgien
ptytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziegrdwie prébki, lub wedtug zaleadnzyniera. Zagszczenie nawierzchni
stabilizowanej mechanicznie najeuzna& za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modiido pierwotnego modutu
odksztatcenid; jest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni.

Ez
Ex
Badanie zagszczenia i nénosci nalezy wykonat nie rzadziej ni raz na 500mb lub 2 razy nazkizj dzialce roboczej

zachowujc czstotliwos¢ nie rzadziej i 1 na 500mb. Dodatkowo badaniesmaici nalezy wykona na co 3 zjedzie
i na co trzeciej mijance wskazanej przez Inspektaidzoru.

< 22

6.2.4. Wiaciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmotvacere wszystkich whciwosci okreilonych w pkt 2.3.2. Probki do bafla
petnych powinny b§ pobrane przez Wykonawev sposéb losowy w obecém Inzyniera.

6.2.5. Czstotliwosé¢ badan kontrolnych w czasie robot

Czestotliwos¢ bada kontrolnych w czasie robét przy wykonaniu warstmMgruszywa stabilizowanego mechanicznie
podano w tablicy 3.

Tablica 3.
Czestotliwos¢ bada

Lp. | Wyszczegdlnienie bada Minimalna liczba Maksymalna powierzchnia
bada na dziennej warstwy przypadapa na 1
dziatce roboczej badanie

1. Uziarnienie kruszywa 1

2. | Wilgotnos¢ kruszywa 1 2000 m2

3. | Zawarta¢ zanieczyszczeobcych 1

4. | Zagszczenie i nénosé warstwy 1 500mb

5. | Stopie przekruszenia ziarn

6. | Zawartg¢ ziarn nieforemnych

przy kazdej zmianiezrodia

7 Zawartdic zanieczyszcze kruszywa, w przypadkach
organicznych - watpliwych i na kade
polecenie layniera/Inspektora

8. | Nashkliwosc¢ Nadzoru

9. | Mrozoodporné¢

10. | Scieralng¢
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Badanie zagszczenia i nénosci nalezy wykona nie rzadziej ni raz na 500mb lub 2 razy nazkkej dzialce roboczej
zachowugc czstotliwos¢ nie rzadziej ni 1 na 500mb. Dodatkowo badaniesmaéci nalezy wykona na co 3 zjedzie
i na co trzeciej mijance wskazanej przez Inspekiba@dzoru.

6.3. Wymagania dotycace cech geometrycznych nawierzchnia
6.3.1. Szerok&é nawierzchni

Szeroké¢ nawierzchni nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm. 116¢ wynikow
pomiaréw szerokii mniejszych od zaprojektowanej szerédiokonstrukcji nawierzchni nie mie by wicksza od
20% liczby dokonanych pomiaréw kontrolnych.

6.3.2. R6wnd¢ nawierzchni

Nieréwnaici podiizne nawierzchni naly mierzy¢ 4-metrove tata, zgodnie z BN-68/8931-04 [23]. Nierowud
poprzeczne naly mierzyt 4-metrovg tata. Nierdwndci nawierzchni nie magprzekraczé& 10 mm.

6.3.3. Spadki poprzeczne nawierzchni
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj £ 0,5 %.
6.3.4. Rzdne wysokdciowe nawierzchni

Rdznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi nawierzchni i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekracza 2
cm, -2 cm.

6.3.5. Grubd¢ nawierzchni

Grubas¢ nawierzchni nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wgcej niz + 10%. llas¢ wynikéw pomiaréw
grubadici mniejszych od zaprojektowanej grébb konstrukcji nawierzchni nie mie by wieksza od 20% liczby
dokonanych pomiaréw kontrolnych.

6.3.6. Czstotliwosé¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej warstwy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych nawierzchni podano wapldli

Tablica 4.
Lp. Wyszczegélnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw
pomiaréw
1. | Grubad¢ warstwy Podczas budowy:
w trzech punktach na kdej dziatlce roboczej, lecz nig
rzadziej nk co 500 M
Podczas odbioru:
w trzech punktach, lecz nie rzadziej nb 2000 r
2. | Modut odksztatcenia Co najmniej w dwéch przekrojach nazke 1000 mb
3. | Szerokd¢ warstwy 10 razy na 1 km
4. | Réwnai¢ podhzna tatg co 50 m, na kalym pasie ruchu
5. | Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km tgt4 m
6. | Spadki poprzeczie 10razyna 1l km
7. | Rzedne Co 100 m
8. | Uksztattowanie osi w planie Co 100 m

89



Budowa punktu czerpania wody
D-05.02.01
NAWIERZCHNIA Z KRUSZYWA
LAMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

6.4. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni

6.4.1. Niewtdciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére wykazwjeksze odchylenia od okilenych w punkcie 6.4 powinny by
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dtakasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie gszrzone.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonamaggtwy jest niedopuszczalne.

6.4.2. Niewtdciwa grubosé nawierzchni

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wazigm grubéci, Wykonawca wykona naprgwnawierzchni.

Powierzchnie powinny ynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstaydpowiedni gi¢gbokas¢, zgodnie z

decyzp Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiedniglasciwosciach, wyréwnane i ponownie
zagszczone. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny kddatwykonaniu tych robét nagi ponowny pomiar i

ocena grubgi warstwy, wedtug wyej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.4.3. Niewtdciwa nasnosé nawierzchni

Jezeli nadnos¢é nawierzchni bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonael$z roboty niezbdne do
zapewnienia wymaganej fresci, zalecone przez hyniera.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.0Q0/¢@magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovy jest n¥ (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/¢magania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektowg, SST i wymaganiami lktyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni obejmuje:

- zakup i transport materiatu na plac budowy,

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze(m.inagmizenie rgdnych oraz powierzchni przez geoglet
- oznakowanie robot,

- dostarczenie i roztadunek materiatéw na miejsbadewania,

- zakup, transport oraz roztadunek wody do zapeavimiatasciwej wilgotnasci,

- roztozenie kruszywa,

- zag:szczenie roielonego i wyrébwnanego kruszywa,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji

techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skaladziat, nazwy i okéenia
2. PN-B-04101 Materiaty kamienne. Oznaczeniegh#giosci wody
3. PN-B-04110 Materiaty kamienne. Oznaczanie ayytratgici nasciskanie
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4. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczauieralngci na tarczy Boehmego

5. PN-B-04115 Materialy kamienne. Oznaczanie ayytatdici kamienia na uderzenie
(zwieztosc)

6. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. d@zanie zawarfgi zanieczyszc#e
obcych

7. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie sktadu ziarnowego

8. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie ksztatu ziarn

9. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie nagkliwosci

10. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaamie mrozoodporsoi metod
bezpdredni

11. PN-B-06714-20 Kruszywa mineralne. Badania. ©zamie mrozoodporsoi metod
krystalizaciji

12. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. ©zanie zawart&i zanieczyszcze
organicznych

13. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie $cieralngci w bebnie Los
Angeles

14. PN-B-11104 Materiaty kamienne. Brukowiec

15. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamdoeawierzchni drogowych

16. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywo natueado nawierzchni drogowych.
Piasek

17. PN-EN-197-1:2012 Cement -- Cgi¢ 1. Sklad, wymagania i kryteria zgodwo dotyczce
cementéw powszechnegaytku

18. PN-EN-1008:2004 Woda zarobowa do betonu -- Specyfikacja pobieranidoek, badanie i

ocena przydatrici wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskamnej
procesow produkcji betonu

19. PN-S-06101 Drogi samochodowe. Nawierzchniaukdwca. Warunki techniczne
20. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa iieaehnia z ttucznia kamiennego
21. BN-64/8931-01 Oznaczanie wshkika piaskowego
22. BN-64/8931-02 Oznaczanie modutu odksztatceaisigrzchni podatnych i podia przez
obcigzenie piyt
23. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwdtbnawierzchni planografem i tat
24. PN-B-04481:1998 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
25. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu
26. PN-EN 13242+A1:2010 Kruszywa do niezwzanych i zwazanych hydraulicznie materiatéw stosowanych
w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym
27. PN-EN 933-1:2000 Badania geometryczne wtawosci kruszyw. Oznaczenie sktadu ziarnowego.
Metoda przesiewania
28. PN-EN 933-4:2001 Badania geometryczne wkwosci kruszyw. Czsé¢ 4: Oznaczenie ksztattu ziarn.
Wskaznik ksztattu
29. PN-EN 1097-2:2000 Badania mechanicznych i fizycznych wdawvosci kruszyw. Metody oznaczania
odporndci na rozdrabnianie.
30. PN-EN 1097-5:2001 Badania mechanicznych i fizycznych wdavosci kruszyw. Czs¢ 5: Oznaczanie
zawartdci wody przez suszenie w suszarce z wentylacj
31. PN-EN 1097-6:2002 Badania mechanicznych i fizycznych wdavosci kruszyw. Czs¢ 6: Oznaczenie

gestaici ziarn i nasikliwosci

10.2. Inne dokumenty
32. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygiotsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikagghtecznej (SST) g wymagania dotycze wykonania i odbioru
robét zwizanych z umocnieniem powierzchniowym skarp w ranzadfanig,Budowa punktu czerpania wody”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) jesbstasa jako dokument przetargowy i kontraktowy prlacaniu i
realizacji robét wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aaanych z trwatym powierzchniowym
umocnieniem skarp nagtujgcymi sposobami:
a) z zastosowaniem prefabrykowanyeblbetowych ptyt wielootworowych — piyty betonowepty Jomb o
wymiarach 100x75x12,5 cm
b) z zastosowaniem materacy gabionowych o wymiara@l3)x0,23m

Ustalenia ST nie dotygzumocnienia zboczy skalnych (z ochgoprzed obwatami kamieni), skarp wymagajch
zbrojenia lub obudowy oraz skarp okresowo lub tenahywanych wogl

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Prefabrykat - element wykonany w zaktadzie przemystowym, ktpoy zmontowaniu na budowie stanowi
umochienie skarpy lub rowu.

1.4.2. Prefabrykowanazelbetowa piyta wielootworowa— drogowy elementelbetowy, w postaci prostgtnej
piyty z otworami.

1.4.3. Pozostate okg&enia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi w
ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycrce robét
Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojrid1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pulav ST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 2.

2.2. Zgodna¢ materiatdw z dokumentach projektowa i dokumentami jakosciowymi

Materiaty do wykonania robét powinny byzgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej I8® oraz z
dokumentami jakéciowymi uprawnionej jednostki poparte badaniamiduoentow.

2.3. Rodzaje materiatéw

Do wykonania trwatego powierzchniowego umocniehirg naléy zastosowanastpujgce materiaty:
- prefabrykowaneelbetowe plyty wielootworowe — ptyty typu Jomb omigrach 100x75x12,5¢cm,
- beton C12/15 do wykonania tawy pod ptyty oraz sipenia otworéw piyt,

— materace gabionowe o wymiarach 3,0x1,0x0,23m,

- szpilki faszynowe.

- kamier do wypetnienia materacy gabionowych.

2.3.1.Zelbetowe plyty wielootworowe

Prefabrykowanezelbetowe ptyty wielootworowe powinny ndiewymiary zgodne z ustaleniem dokumentaciji
projektowej tj.100x75x12,5 cm. Powierzchnia plytwima by réwna bez rakow, gknieé, rys i wylupah.
Dopuszczalnegsdrobne wgbienia i wypukidci o gkbokaici lub wysokdci do 5 mm. Beton, z ktérego wykonana
jest piyta, powinien spetntawymagania dla klasy wytrzymaia minimum C20/25 i stopie mrozoodpornéci > F
150wg PN-EN 206-1:2003 i PN-B-06265:2004. Kedwie ptyt powinny by proste i wzajemnie rownolegte.
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Dopuszczalnegsdrobne odpryski i wyszczerbienia krgdzi o gkbokasci i szerokéci do 5 mm oraz diugei do 20
mm w liczbie 2 szt. na 1 m piyty, przy czym na jedRrawedzi powierzchni gérnej nie mie by wiccej niz 3

wyszczerbienia, a na powierzchni dolnej niecgi niz 4 wyszczerbienia. Zwichrowanie kragzi powierzchni gérnej
i dolnej nie powinno przekraczeB mm na 1 m diugei ptyty. Powierzchnie boczne ptyty powinny dwolne od
peknie¢, rys, wgtbien i wypuktosci. Odchytka od wymiaréw nominalnych powinna wyrosiltugaici + 3 mm,

szerokdci £ 3 mm, grubéci £ 3 mm.

2.3.2. Materace gabionowe

Materace gabionowe o wymiarach 3,0x1,0x0,23m wykerasiatki stalowej o sggokatnych oczkach i podwojnym
splocie drutéw (niedopuszczalne jegcie siatki o pojedynczym splocie — ogrodzenioviel siatki zgrzewanej o
prostolgtnych oczkach). Drut stalowy, z ktérego wykonanatlgi powinien by zabezpieczony przed korazj
stopem cynkowo-aluminiowym (min.230 gfin Materace powinny ky taczone drutem o tym samym zabezpieczeniu
antykorozyjnym jak drut, z ktérego wykonana jeshtlsd, lub zszywkami o wytrzymalo 170 MPa. Dla
zastosowanego wyrobu najeprzedstawd Deklaracg Wiasciwosci Uzytkowych lub inny dokument jalkoiowy
zgodny z obowizujacymi przepisami o wyrobach budowlanych. Materaceipoy posiada przegrody poprzeczne
col1,0m.

Wymiary oczka siatki 60 x 80 mm.

Grubgé¢ drutu min. @2,2 mm

2.3.3. Kamiai

Do wypetnienia materacy gabionowych ngleuzy¢ twardych, nie zwietrzatych i odpornych na dziatamiedy i
mrozu kamieni. Mog to by¢ zaréwno otoczaki, jak i kamietamany. Minimalny wymiar pojedynczych kamieni nie
moze by mniejszy od wymiaru oczka siatki — czyli 60 mm. Wigksze uywane kamienie nie powinny rzekraéza
2,5 — krotnego wymiaru oczka siatki. Dla zachowaodpowiedniej elastycz8oi materaca, naky uktad& co
najmniej dwa kamienie na gruim materaca. Kamie uzyty do wypelnienia materacy powinien zasta
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu
Ogolne wymagania dotygee spreztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania umocnienia skarp powinien wykazke mozliwoscia korzystania z

nastpujacego spratu:

Do rob6t betonowych:

— wibratory ptytowe,

— ubijaki o gcznym prowadzeniu,

— sprzt transportowy.

Do utazenia betonowych piyt

— zurawie samochodowe lub samojezdne o odpowiednitwigd,

— rowniarki, koparki, ew. spycharki,

— wibratory ptytowe,

— ubijaki o gcznym prowadzeniu,

— sprzt transportowy.

Do utazenia materacy gabionowych:

— Montaz i taczenie materacy gabionowych #mma wykonywa recznie, przy uyciu szczypiec, olxgow i dzwigni
(tomu) do zamykania wieka, lub w spos6b zmechans@owprzy uyciu specjalnej zszywarki —e¢znej lub o
napzdzie pneumatycznym, zaciskegj prefabrykowane zszywki.

— sprzt transportowy.

Do napetniania materacy kamieniami:

— mazna stosowa fadowarki (dowdace jednoczénie kamigé z placu skladowego do miejsca wbudowania), lub

koparki chwytakowe.

— Kamienie na widocznych powierzchniach materacyayalitada recznie.

— sprzt transportowy.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdpkt 4.
4.2. Transport materiatow

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie matev do wykonania schodéw powinny odbyiwaic z
zachowaniem niezmienéd ich parametréw techniczno —zyitkowych, z zabezpieczeniem przez uszkodzeniami,
zanieczyszczeniami, zmieszaniem i rozsegregowaniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00@(Wymagania ogolne” pkt 5 oraz zgodnie z przekmja
normalnymi i podtanymi projektu wykonawczego oraz opisem technicznym.

5.2. Zasady wykonywania robét

Spos6b wykonania rob6t powiniendggodny z dokumentagjprojektovg i ST.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robo6t obejmayj

— roboty przygotowawcze,

— wykonanie koryta pod taxz betonu C12/15 oraz pod kosze gabionowe (zgad8i€ D.02.01.01),
— wykonanie tawy z betonu C12/15 pod piyty,

— utozenie elementéw prefabrykowanych,

— wypetnienie otworéw ptyt betonem C12/15,

— utozenie materacy gabionowych,

— wypetnienie materacy kamieniem,

— roboty wykaczeniowe.

5.2.1. Roboty przygotowawcze

Przed przysfpieniem do robot naly, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lulkawsn Inspektora Nadzoru:
— usun¢ humus i rélinnos¢.,

— ustalé lokalizacf; terenu robot,

— zgromadz wszystkie materialy potrzebne do robét.

5.2.2. Utaenie plyt prefabrykowanych

W miejscu przeznaczonym do wbudowania ptyt wykokaryto szerokéci odpowiadajcej szerokéci umocnienia.
Podiaze, na ktérym uktadanecta elementy prefabrykowane powinnoc¢bgdpowiednio wyprofilowane do spadkéw
zgodnych z dokumentagijprojektova. Przed wykonaniem tawy z betonu padionaley zagsci¢c do wskanika
zagszczeniad = 0,98. Piyty uktada na wczéniej wykonanej fawie betonowej z betonu C12/15,robgéci 10cm
zgodnej z dokumentagjprojektovs. Uktadanie plytzelbetowych mee odbywé sie bezpdrednio zesrodkow
transportowych lub z miejsca skladowania, zwyklepamog zurawi samochodowych lub samojezdnych. Do
podnoszenia plyturawiem mog stuzy¢ zawiesia cztero hakowe. Moa stosowa tez reczne ukiadanie piyt o
mniejszych wymiarach, przy pomocy pochylni&edka transportowego, po ktorej ptyty zsuwaadezpdrednio na
miejsce ulgenia nawierzchni. Ten typ monta wymaga zaostrzonych wymogow bezpidstea pracy. Plyty
zelbetowe naley uklad& tak, aby cat swop powierzchmi przylegaty do podiza lub podsypki. Powierzchnie plyt nie
powinny wystawé lub by zagtbione wzgbdem siebie wicej niz 8 mm. Szerok& szczelin mgdzy pltytami nie
powinna by wicksza od 10 mm. Szczeliny i otwory w ptytach mglerypetnic chudym betonem C12/15.

5.2.3. Montaz i wbudowanie materacy.

Montaz koszy i materacy nat§ przeprowadzi wg. nas¢pujgcego schematu:

- roztozy¢ irozciggng¢ kazdy materac na twardej, ptaskiej powierzchni

- zagh¢ i podnig¢ do pionu boki materaca i przegrody westvane, tak aby uzyskaregularny prostopadician o
wymaganej wysokii,

- polgczye wszystkie stykajce sé boki i przegrody, zszywag je drutem (zaggajgc naprzemiennie podwojne i
pojedyncze gtle w rozstawie ok.10 cm), lub zszywkami wsitbpodanej przez producenta,
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- materac uloy¢ w miejscu wbudowania na odpowiednio przygotowanyodtgzu i pohczye z materacami
sgsiednimi, zszywajc wszystkie stykage s¢ krawedzie,

- materace napelhidoktadnie kamieniami, tak aby nie pozostaly puséby na jego grubi utozone byty min. 2
kamienie.

- przytozy¢ wieko materaca lub siatkrozwijarg z rolki i przyszy je do gornych krawedzi wszystkichscianek
pionowych z ktérymi wieko si styka (boki i przegrody wewitrzne); mocowanie wieka nalgwykona drutem lub
zszywkami w sposéb podany wéne).

Szczegodly montau nalezy wykonaé¢ zgodnie z instrukcja producenta, oraz wskazaniami Inspektora
Nadzoru.

5.2.4. Roboty wykaczeniowe

Roboty wykdiczeniowe powinny by zgodne z dokumentacprojektovg i ST. Do robot wykéaczeniowych nalieg
prace zwazane z dostosowaniem wykonanych rob6t do isfoyeh warunkow terenowych, takie jak:

— oczyszczenie terenu rob6t z odpadow i ugtmiich poza plac budowy,

— roboty poradkujace otoczenie terenu robdét,

— zahumusowanie terenu.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoipkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do rob6t

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien:

— uzysk& wymagane dokumenty, dopuszega wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@wv
(dokumenty jakéciowe powinny odpowiadaobowizujacym przepisom prawnym zgodnie z ST D-00.00.00 ,,
Wymagania ogoélne pkt. 6.7.),

- ew. wykong wlasne badania wdaiwosci materiatdbw przeznaczonych do wykonania robétredne przez
Inzyniera,

- sprawdzté lokalizacg i zgodnd¢ zakresu rob6t z dokumentagjrojektowy

- sprawdzt cechy zewstrzne gotowych materiatéw prefabrykowanych.

- sprawdzt zag:szczenia podia.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawia Inspektorowi Nadzoru do ptagi.

6.4. Badania po zakaczeniu robot

— sprawdzenie zgodga z Dokumentagj Projektovy,

— sprawdzenie poprawgm utozenia elementéw prefabrykowanych,

— sprawdzenie pochylenia poprzecznego umocnieriie kpowinno by zgodne z dokumentacjprojektovg z
tolerancy + 0,5%,

— sprawdzenie poprawfm montau i wbudowania materacy, a w szczegétia poprawndci taczenia wszystkich
krawedzi, geometrii konstrukcji (pochylenia,gdna), dokladnéci wypetnienia kamieniem.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.0Q@magania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarovg umocnié skarp jest:
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skarp i rowow

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-00.0Q/¢magania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektova, SST | wymaganiami Inspektoraz@di wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg purtktlaty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1frumocnienia skarp za pompbetonowych ptyt obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- przygotowanie podia,

- koszty zakupu i dostarczenia materiatow,

- koszty pracy spkgu,

- przygotowanie tawy betonowej,

- wykonanie umocnienia z piyt prefabrykowanych wedivymaga dokumentaciji projektowej, ST
- wypetnienie przestrzeni w ptytach chudym betonem,

- oczyszczenie terenu rob6t z odpadow i ugtieiich poza plac budowy,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,
- odwiezienie sprgu.

Cena wykonania 1frumocnienia skarp za pompmateracy gabionowych obejmuje:
- wykonanie niwelacji podia

- mont& i wbudowanie materacy w miejsce przeznaczenia,

- koszty zakupu i dostarczenia materiatow,

- koszty pracy spkgu,

- wypetnienia materacy kamieniami,

- oczyszczenie terenu rob6t z odpadow i ugtieiich poza plac budowy,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,

- odwiezienie sprgu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 206-1:2003 Beton — &2# 1: Wymagania, wikiwosci, produkcja i zgodni@g (W okresie przériowym
mozna stosowé PN-B-06250:1998 Beton zwykly)

2. PN-B-06265:2004 Krajowe uzupetnienie PN-EN 208003 - Beton — G&¢ 1. Wymagania, wkiwosci,
produkcja i zgodné.

3. PN-EN 10002-1+AC1:1998 Metale — proba ragania — Metoda badania w temperaturze otoczenia.

PN-EN 10244-2:2010 Drut stalowy i wyroby z drutiPewtoki z metali nigelaznych na drucie stalowym — ¢z 2:
Powtoki z cynku lub stopu cynku.

4. PN-EN 10218-2 Drut stalowy i wyroby z drutu

5. PN-EN 10223-3:2001 Drut stalowy i wyroby z druta ogrodzenia -- Siatka z drutu stalowego o odzkac
szeéciokatnych przeznaczona do celéw technicznych
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1. WSTEP
1. 1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Technicep(SST)

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagihtecznej § wymagania dotyare wykonania i odbioru robot
Zwigzanych z humusowaniem wraz z obsianiem graswvamach zadani@Budowa punktu czerpania wody ”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy zleican
realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w n/n szczegétowej specyfikaghhicznej dotyczhumusowania i obsianie traw
1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1 Humusowanie- okrywanie podiga mineralnego warstwziemi urodzajnej dla wytworzenia (odtworzenia)
pokrywy glebowej umgiwiajacej porost traw i zapobieggie erozji naruszonej uprzednio powierzchni terenu.

1.4.2. Darnina - ptat lub pasmo wierzchniej warstwy gleby, prZeigtej i zwigzanej korzeniami rdinnosci
trawiaste;.

1.4.3. Darniowanie- pokrycie darnia powierzchni korpusu drogowego w taki sposob, admnitha w sposob trwaly
zwigzala s¢ z podizem systemem korzeniowym. Darniowaniezlichowe wykonuje si na pfask, pasami
poziomymi, uktadanymi w rdach réwnolegltych z przewdaniem szczelin porilzy poszczegélnymi platami.
Darniowanie w krat (krzyzowe) wykonuje s w postaci paséw darniny uktadanych padekn 4%, ograniczajcych
powierzchnie skarpy o bokach np. 1,0 x 1,0 m, kidypetnia s¢ ziemp roslinng i zasiewa traw.

1.4.4. Ziemia urodzajna (humus) ziemia rdlinna zawierajca co najmniej 2% #ci organicznych.

1.4.5. Humusowanie- zespét czynniei przygotowugcych powierzchri gruntu do obudowy Klinnej, obejmugcy
dogzszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi zaej z jej grabieniem (bronowaniem) i dsgczeniem.

1.4.6. Moletowanie- proces umdiwiajacy dog:szczenie ziemi urodzajnej i wytworzenie bruzd, pregvadzany np.
za pomog walca o odpowiednio uksztattowanej powierzchni.

Pozostate oki#enia g zgodne z obowkujacymi polskimi normami i definicjami podanymi w ST-@.00.00
~Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce Robot

Wykonawca Robo6t odpowiedzialny jest za j&kach wykonania oraz za zgodétoz Dokumentagj Projektovg ST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00.

2. MATERIALY

2. 1. Ogodlne wymagania dotyegce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatdbw podano w ST-D00.00.00.
2.2. Materialy do humusowania

Materiatami do wykonania humusowania wraz z obsiantravgy wedtug zasad n/n SSB sastpujace materiaty,
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru:

2.2.1. Humus

Humus powinien by ziemi urodzajm o zawartéci od 2 do 20% sktadnikéw organicznych. Humus paavinby
pozbawiony kamieni wkszych od 5 cm i wolny od zanieczyszezgbcych. Do humusowania skarp riglauzy¢
ziemie roslinng zdjeta z pasa Robét ziemnych i sktadowayodnie z ST D-01.02.02.

2.2.2. Trawa

Wybér gatunkéw traw naky dopasowéa do warunkéw miejscowych, a ya do rodzaju gleby i stopnia jej
zawilgocenia. Najlepiej nadgjsic do tego specjalne mieszanki traw, goaj g:ste i drobne korzonki. Do obsiania
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skarp nalgy uzy¢ nasion uniwersalnej mieszanki traw o gwarantowgalajci, spetniajcej wymagania normy PN-
78/R-65023.

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogolne dotycrce spratu

Wymagania ogolne dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania humusowania wraz z obsianiem pa@minivykaza sie mazliwoscia
korzystania z nagpujgcego spretu:

- réwniarki przeznaczone do wyréwnywania terenu,

- ubijaki o kcznym prowadzeniu, wibratory samohie do zagszczania ziemi idinnej,
Pozostate Roboty mady¢ wykonane g¢cznie.

4. TRANSPORT

4. 1. Wymagania ogolne dotycgce transportu

Wymagania ogolne dotygee transportu podano w ST D-00.00.00.
4.2. Transport materialdw do wykonania humusowania

Transport humusu nie by wykonywany dowolnymérodkami transportu oraz wg SST D-01.02.02.
Srodki transportowe powinny Byczyste i zabezpieczgje nasiona przed zamokoiem oraz obriieniem ich wartéci
siewne;j.

5. WYKONANIE ROBOT

5. 1. Ogllne zasady wykonywania Robét

Ogoblne zasady wykonywania Rob6t podano w SST D.N@OO.
5.2. Humusowanie

Przed przysipieniem do humusowania wraz z obsianiem powierachpowinny odpowiada wymaganiom
okreslonym w Dokumentacji Projektowej i SST. Gruéboprzykrycia ziemy roslinng zgodnie z Dokumentagj
Projektows wynosi 10 cm. Dla lepszego pawania warstwy humusu z gruntem naturalnym zaleca giowierzchni
terenu naei¢ niewielkie rowki poziomo lub podakem 30+45° w odspach co 0,5+1,0 m i gbokasci 15+20 cm.
Warstwe ziemi ralinnej nalezy lekko zagsci¢ przez ubicieg¢czne lub mechaniczne.

5.3. Obsianie travg

Obsianie powierzchni terenu traywowinno by przeprowadzone w odpowiednich warunkach atmosteech - w
okresie wiosny lub jesieni. Ziarna trawy powinny¢lpwnomiernie rozsypane na wéth 6 kg/m, a po rozsypaniu
przykryte gruntem poprzez lekkie grabienie. Wykooaywowinien podj¢ wszelkiesrodki, aby zapewsiprawidtowy
rozwdj ziaren trawy po ich wysianiu. W okresie susalezy systematycznie zraszavody obsiane powierzchnie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6. 1. Ogolne zasady kontroli jakéci Robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w ST D-00.00.00.
6.2. Kontrola przed rozpoczciem Robét

Przed wykonywaniem umocnienia skarp Wykonawca p@minsprawdzi jakos¢ materiatdw uaywanych do
umocnienia skarp w zakresie zgodtiz wymaganiami podanymi w p. 2.2.

6.3. Kontrola jakosci wykonania umocnienia

W trakcie wykonywania Robét i odbioru najezbadé:
- prawidtowa¢ humusowania i obsiania traw
- materiat do humusowania wg pktu 2.2.

6.3.1. Badanie jakéci humusowania i obsiania travg

Kontrola Rob6t w zakresie humusowania i obsianiagenna sprawdzeniu:
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- oczyszczenia terenu z zanieczysicze

- rozcielenia humusu z kontrpgrubdci warstwy rozcielonej ziemi,
- zgodndci sktadu mieszanki traw z wymaganiami,

- ggstaéci zasiewu nasion.

Dopuszcza sinastpujace odchytki w wykonaniu Robét:

- dla grubdci humusu - + 2 cm,

- dlailosci wysianych nasion traw w kg100®m¢ 0.5 kg.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne wymagania dotygee obmiaru Robot podano w ST D-00.00.00.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest 1 m (metr kwadratowy) humusowanej i obsiewanej povderz, na podstawie
Dokumentacji Projektowej i pomiaru w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru Robot

Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w ST D-00.00.00.
Do odbioru Wykonawca przedstawi wszystkie deklaagjodnéci na materiaty, wyniki pomiaréw i bada biezacej
kontroli materiatow i Rob6t wedtug p. 6 n/n Spekwgfiji.

8.2. Rodzaje odbioréw

Odbiér humusowania i obsiania obejmuje:

a) odbidr ostateczny,

b) odbior pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w ST D-00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za 1 m3 (metr kwadratowy) humusowania i obsiania pglprzyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgfakosci
wykonanych Robét na podstawie wynikdw pomiaréw.

Cena wykonania Robo6t obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- wbudowanie humusu wraz z obsianiem traw

- konserwagj i pielegnacg, zgodnie z DokumentacpProjektovs i wymaganiami n/n SST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1.BN-74/9191-02 Urgdzenia melioracyjne. Darniowanie. Wymagania i béaarzy odbiorze.
2.PN-78/R-65023 Materiat siewny. Nasionalirorolniczych.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikagihteécznej (SST) s wymagania dotyegce wykonania i odbioru
robét zwihzanych z wykonaniem poboczy z kruszywa tamanegd,5/8m, ktére zostanwykonane w ramach zadania
~Budowa punktu czerpania wody”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) jesbstasa jako dokument przetargowy i kontraktowy pigcaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.2. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t zeanych z wykonaniem poboczy o
szerokdci 0,75 z kruszywa tamanego 0/31,5mm stabilizowaragchanicznie o gruba warstwy 10 cm.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymagi pojazddéw, umieszczenia
urzadzer bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzssa jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Odkfad — miejsce skladowania gruntu pozyskanego w czasiania poboczy.
1.4.3. Dokop— miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupetaipoboczy potoone poza pasem drogowym.
1.4.4. Kruszywo tamane- materiat ziarnisty uzyskany przez mechaniczazenmabnienie skat litych, wg PN-B-01100.

1.4.5. Stabilizacja mechaniczna- proces technologiczny, polegey na odpowiednim zggzczeniu w optymalnej
wilgotnoéci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojrie”1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pulav ST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
2.2.1. Kruszywo ftamane stabilizowane mechanicznie

Materiatem do wykonania wzmoctiegpoboczy z kruszyw famanych stabilizowanych meatmame powinno b§
kruszywo tamane 0/31,5 mm uzyskane w wyniku medaizaseigo przekruszenia surowca skalnego, charakjgogzu
sie kategory procentowych zawarfoi ziaren o powierzchni przekruszonej lub tamangjs@vg PN-EN 933-1, bez
zanieczyszczeobcych i bez domieszek gliny, wg normy PN-S 06102

Wykonary warstwe nalezry zamiatowé kruszywem tamanym uzyskanym z przekruszenia suoskalnego frakcji
0/4mm warstw 0,5-1,0 cm. Wiéciwosci i krzywa uziarnienia zgodnie z ST D-05.02.01.

3. SPRET
3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu

Ogoblne wymagania dotygee spreztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania poboczy

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét okénych w niniejszej ST powinien wykazasie mozliwoscig
korzystania z nagpujacego spretu:

- spycharek, rowniarek lub sgtm rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do sputdania i profilowania,

- zgarniarek, spycharek lub rowniarek do rozktadamiszanki optymalnej,
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- rozsypywarek rolniczych wyposanych w ostony przeciwpylne i szczeliny o reguloejaszerokéci do
rozsypywania spoiw,

- sprztu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, bramajerzowe, kultywatory) lub ruchome mieszarki do
wymieszania gruntu z materiatami ulepszgmi,

- przewanych zbiornikdw na wogl(drogowe, rolnicze itp.) wypoganych w urgdzenia do réwnomiernego i
kontrolowanego dozowania wody,

- walcéw i zagszczarek do zagzczania wyprofilowanej warstwy gruntu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdpkt 4.
4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu rob6t okéonych w niniejszej ST, mma korzystd z dowolnychsrodkéw transportowych
przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00@Q/Mymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiea

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniealedzi podiaza pobocza powinny ldywczeniej przygotowane.
Paliki lub szpilki naley ustawigd w rzedach réwnolegtych do krawzi drogi. Rozmieszczenie palikow lub szpilek
powinno umaliwi ¢ nachgniccie sznurkdéw lub linek do wytyczenia rob6t w agstch nie wgkszych nk co 10
metréow. Przed wykonaniem pobocza z kruszywazyabezyécic¢ i przygotowd podtaze wg SST D-04.01.01.

5.3. Wykonanie poboczy

Miejsce, w ktorym wykonywane ¢bzie pobocze z kruszywa tamanego stabilizowanegohargécznie 0/31,5mm
nalezy wytyczy §cisle z dokumentagj projektows, wyprofilowat do uzyskania padanych w dokumentacji spadkéw
poprzecznych i podiinych, doprowadZzi do wilgotngci optymalnej, a nagpnie utey¢ w nim warstw materiatu
uzupeltniagcego w postaci mieszanki oklenych w pkt. 2. Wilgotné¢ optymalr i maksymalg gestos¢ szkieletu
gruntowego mieszanek nale okresli¢ laboratoryjnie. Zagszczenie utbonej warstwy materialu uzupetniapgo
nalezy prowadzé od kravgdzi poboczy w kierunku kragdzi nawierzchni. Rodzaj spytt do zagszczania musi lay
zaakceptowany przezAyniera. Zagszczona powierzchnia powinnadaywna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z
zalazonym w dokumentacji projektowej, oraz nie posiadladow po przejciu walcow lub zagszczarek. Wskanik
zag:szczenia wykonany wedlug BN-77/8931-12 powinien egih co najmniej 0,98 maksymalnego zapczenia
wedtug normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B&U44Mazna okréli¢ jego zagszczenie poprzez stosunek
modutéw E/E; <2,2 , gdzie E> 80 MPa. Pobocze z mieszanki optymalnej powinné dynizone o 3,0 cm od
krawedzi jezdni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoipkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do rob6t

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych do wykonania robét
przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatdw. Badania tavnny obejmowa wszystkie
wihasciwosci okreslone w ST D-05.02.01 pkt 2.3.2.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie prowadzenia rob6t podanobhidg 3.

Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
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Czestotliwos¢ bada
Minimalna liczba bad@ana dziennej
dziatce roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki uzupetniagj 1 prébka
Wilgotnos$¢ optymalna mieszanki

Lp. Wyszczegolnienie bada

2 T 1 probka
uzupetniajcej

3 Wilgotnos¢ optymalna gruntu Wcictym 1 probka
poboczu

4 | Wskanik zagszczenia na poboczach 2 razy

6.4. Pomiar cech geometrycznych wykonanych poboczy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiar6w po zalkizeniu rob6t podano w tablicy 4.

Tablica 4. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiardseinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna eztotliwos¢ pomiaréw
1 | Spadki poprzeczne 2 razy

2 | Réwnd¢ podhwzna 2 razy

3 Rowna¢ poprzeczna 2 razy

4 | Rzdne wysokéciowe lraz

5 | Szeroké¢ pobocza 5 razy

6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinnylagodne z dokumentacprojektovs, z tolerancj = 1%.
6.4.2. Robwnd¢ poboczy

Nieréwnaici podtuzne i poprzeczne nalg mierzy¢ tata 4-metrovea wg BN-68/8931-04. Maksymalny praeit pod tat
nie maze przekraczals mm.

6.4.3. Rzdne wysokdciowe

Odchylenie rzdnych wysokéciowych pobocza od ezinych projektowanych nie powinno bwicksze nk £1cm.
6.4.4. Szeroké¢ pobocza

Szerokd¢ pobocza nie me r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wgicej niz + 10 cm i -5 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.0QM@magania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovy jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanych rob6t na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00/@gmagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, ST i wymaganiami lizyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrisi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fimob6t obejmuije:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- zagszczenie podi,

- odwiezienie gruntu na odktad,

- koszty zakupu i dostarczenia kruszywa famanego,

- koszty pracy spktu,

- roziozenie materiatu,

- zagsszczenie poboczy,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji teclnigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek grun
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci
3. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane mhwierzchni
drogowych
4. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #oodedksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie plyh
5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$no nawierzchni
planografem i fat
6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YSfwymagania dotyeze wykonania i odbioru robét zgwanych
z wykonaniem schodoéw skarpowych prefabrykowanycstmach zadanizBudowa punktu czerpania wody”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatifarobo6t
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z wykonaniem
prefabrykowanych schodéw skarpowych wymiarach 0032%1,0 m z balustradg38/4 mm o diugei zgodnej z
Projektem Wykonawczym

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Schody- konstrukcja budowlana umaviajgca, za pomagstopni, komunikacje powzane rénych poziomoéw
w spos6b dostosowany do warunkéw ruchu pieszego

1.4.2. Bieg— wydzielona cgs¢ schodéw skladaga s¢ co najmniej z dwoch nagiujacych po sobie stopni o
jednakowych wysokaiach i odpowiednich szerokciach wytkowych, stanowicych poiczenie komunikacyjne dla
dwadch ré@&nych poziomoéw.

1.4.3. Stopié — zasadniczy element schoddéw, na ktérym wspierstgpa przy pokonywaniu #dych poziomow.
1.4.4. Balustrada— pionowa przegroda o konstrukcji i wysékbzabezpieczagej przed upadkiem ze schodow,
zakaiczona gora porkcza.

1.4.2.Pozostale oki&enia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.1.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolrkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycge materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatléw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Zgodnda¢ materiatdéw z dokumentacp projektow g i dokumentami jakosciowymi

Materialy do wykonania robét powinny d&yzgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej BB oraz z
dokumentami jak&iowymi uprawnionej jednostki poparte badaniamiduoentow.

2.3. Rodzaje materiatow

Do wykonania schodow nailg zastosowénastpujace materialy:
- prefabrykaty (stopnie 34x20x100cm i obta&x20x75cm),

— beton C12/15 do wykonania tawy pod stopnie i elaz

- beton C25/30 do wykonania fundamentéw balustrady,

- rury stalowe g38/4 mm na balustrady,

— materiaty do zabezpieczenia antykorozyjnego I@ds

2.3.1. Stopnie skarpowe

Stopnie prefabrykowane powinny dwykonane z betonu klasy C25/30 o wodoszczeind/6 i mrozoodpornsci
F100. Stopnie powinny Byzbrojone stal A-1. Powierzchnia stopni powinna byez rys, pknie¢ i ubytkow betonu.
Krawedzie elementéw powinny lbyréwne i proste. Tekstura i kolor powierzchni ggriéecowej) powinny by
jednorodne, struktura zwarta. Dopuszczalne odchydniaréw dla wysokéci +2mm, dla szeroki i dtugaosci
+5mm. Dopuszczalne wady i uszkodzenia dla eslkkci lub wypukiagci powierzchni gdérnej, wichrowaté
powierzchni i krawdzi nie powinna przekracgeBmm, natomiast szczerby i uszkodzenia k@zv naray — liczba
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max. 3, diugé max. 20mm. Sprawdzenie wydu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin
elementu poprzez pomiar i policzenie uszk@dzgstpujagcych na powierzchniach i kr@dziach elementu. Pomiaréw
nalezy dokonywa zgodnie z PN-80B-10021.

2.3.2. Obrzea betonowe

Obrzeza betonowe powinny ldywykonane z betonu klasy C25/30 o wodoszczeind/6 i mrozoodporngi F100.
Powierzchnia obrzs powinna by bez rys, pknie¢ i ubytkdw betonu. Dopuszczalne odchytki wymiaréavdiugdci
+ 8mm, na szerokai i wysokdci £ 3mm. Dopuszczalne wady i uszkodzenia dlagefkkci lub wypukicci
powierzchni i krawdzi nie powinna przekracza2mm, natomiast szczerby i uszkodzenia k@zv i narey s
niedopuszczalne.

2.3.3. Balustrady

Balustrady powinny by wykonane z rur stalowych bez szwusdnicy 38 mm, wykonane ze stali gat. R35.
Wszystkie elementy stalowe balustrad powinny¢ yrzez Producenta zabezpieczone antykorozyjnie zpapr
ocynkowanie ogniowe zgodnie z PN-EN I1SO 1461:2088uba¢ powtoki metalizacyjnej powinna wyn@smin.
200pum

3. SPRZT

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” 3kt

3.2. Sprzt stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykazasie mazliwoscig korzystania ze
sprztu dostosowanego do prztgj metody robét, takich jak:
Do rob6t betonowych:

— wibratory ptytowe,

— ubijaki,

— sprzt transportowy.

Do utazenia prefabrykatéw (stopnie, obyze

—zurawie samochodowe lub samojezdne o odpowiedniiwigd,
— réwniarki, koparki, ew. spycharki,

— sprzt transportowy.

Do wykonania barierki

— spawarka,

— sprzt do prostowania elementéw balustrad,

— sprzt do malowaniagcznego lub natryskowego.

Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjagtoducentéw
lub propozycji Wykonawcy i powinien Byzaakceptowany przezyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotycce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajo pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Zatadunek, transport, roztadunek i skltadowanie ratev do wykonania schodéw powinny odbyivaie z
zachowaniem niezmienéd ich parametréw techniczno —zyikowych, z zabezpieczeniem przez uszkodzeniami,
zanieczyszczeniami, zmieszaniem i rozsegregowaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00@Q/Mymagania ogélne” pkt 5.
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5.2. Zasady wykonywania robét

Sposob wykonania robot powiniendggodny z dokumentagprojektovs i ST.
Podstawowe czynioi przy wykonywaniu rob6t obejmayj

— roboty przygotowawcze,

— wykonanie koryta pod tayw betonu C12/15 (zgodnie z ST D.02.01.01),
— wykonanie wykopow na fundamenty stupow balustrady

— wykonanie tawy z betonu C12/15 pod schody i ataze

— utozenie stopni prefabrykowanych i obggebetonowych,

— wykonanie fundamentéw balustrad z betonu C25f86nta balustrad,

— roboty wykaczeniowe.

5.2.1. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robét naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lulkawsh Inspektora Nadzoru:
— usuné¢ humus i rélinnos¢.,

— ustalt lokalizacg terenu robét,

— zgromadzi wszystkie materiaty potrzebne do robat.

5.2.2. Wykonanie schoddw prefabrykowanych

W miejscu przeznaczonym do wbudowania schodéw wekénryto szerokéci odpowiadajcej szerokéci schodow.
Wykona tawe betonow z betonu C12/15 pierwszego stopnia schodéw (o agoibzgodnej z dokumentar)
projektows) z jednoczesnym jego wbetonowaniem wda& obu stron ulgy¢ tawe betonovg z betonu C12/15 w
miejscu pierwszej (od dotu) pary obzgebetonowych. Ustawipierwsz par obrzeyy betonowych po obu stronach
pierwszego stopnia. Wykoadawe pod drugi stopig. Sukcesywnie powtarzgodan czynnaé¢ dla kolejnych stopni i
obrzery. Przez 4 dni piegnowa tawe betonovy polewajc ja i grunt wod.

5.2.3. Ustawienie pogczy

Porcze naley wykona z rur bez szwu ze stali R35, scednicy 38/4mm dla stupkéw i pochwytu oré&zdnicy

38/4mm dla przeggéw. Stupki naley osadzt w betonowych fundamentach o wymiarach 0,35x0,35R0z betonu
klasy C25/30. Pecze montowa w taki sposéb, aby wierzch pochwytu znajdowat $10cm nad kragdziami

zewretrznymi stopni. W przypadku wykonywaniagez spawanych elementy balustrady powinny one ochuaavi
wymaganiom PN-M-69011, a naphie naley uzupeiné ubytki ochrony antykorozyjnej w miejscach wykonehny
spawéw i oraz powstate w czasie transportu i mantagodnie z zaleceniamidyniera.

5.2.4. Roboty wykaczeniowe

Roboty wykdiczeniowe powinny by zgodne z dokumentacprojektovg i ST. Do robot wykéaczeniowych nali
prace zwazane z dostosowaniem wykonanych rob6t do isfoyeh warunkow terenowych, takie jak:

— oczyszczenie terenu robét z odpadow i ugtimiich poza plac budowy,

— roboty poradkujace otoczenie terenu robdét,

— zahumusowanie terenu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolnpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do rob6t

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien:

— uzysk& wymagane dokumenty, dopuszcga wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@wv
(dokumenty jakéciowe powinny odpowiadaobowizujacym przepisom prawnym zgodnie z ST D-00.00.00 ,,
Wymagania ogoélne pkt. 6.7.),

— ew. wykona wlasne badania wdaiwosci materiatdbw przeznaczonych do wykonania robétredine przez
Inzyniera,

— sprawdzi cechy zewetrzne gotowych materiatéw prefabrykowanych.

— sprawdzi stopié zag:szczenia podta pod schody (Is 0,98),

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawia Inspektorowi Nadzoru do ptagi.
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6.3. Badania w czasie robo6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw, ktére nabey wykona w czasie robét podaje tablica 1.

LP Wyszczegdlnienie robot Cestotliwosé badan Wartosci dopuszczalne

Lokalizacja i zgodn& zakresu robot z Wg dokumentacji

dokumentagj projektovg Ocena cigta projektowej
2 Badanie jakéci prefabrykatéw Raz na transport Wg punktu 2.3
3 Wykonanie robét wykiczeniowych Ocenadgita Wg punktu 5.2.4

6.4. Badania po zakaczeniu robo6t

Wykonana nawierzchnia z ptyt prefabrykowanych powaispetnia nast¢pujace wymagania:
— sprawdzenie zgodiao z Dokumentagj Projektovy,

— sprawdzenie poprawgm utozenia elementéw prefabrykowanych,

- sprawdzenie prawidtowoi usytuowania i zamocowania balustrad.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.0Q/@magania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarows wykonanych schodéw jest m (metr) mierzony po déggetopni (stopigé di. 1m x ilasé
schodéw)

Jednostl obmiarovg wykonanych obrzgy jest m (metr)

Jednostk obmiarove wykonanej tawy pod schody i obezejest M (metr kwadrat)

Jednostl obmiarovg wykonanych balustrad jest m (metr)

Jednostk obmiarove wykonanych fundamentow jesfrgmetr kwadrat)

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/@magania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektova, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoruzgk
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamefitug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena jednostkowa obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- koszty zakupu i dostarczenia potrzebnych matasiat

- koszty pracy spkgu,

- wykonanie koryta pod schody,

- odpowiednie uksztattowanie skarp,

- przygotowanie tawy,

- ulozenie prefabrykatéw stopni i obrze

- wbudowanie pafczy wraz z fundamentami,

- wykonanie antykorozyjnego zabezpieczenigpny,

- oczyszczenie terenu rob6t z odpadow i ugtieiich poza plac budowy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,
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- odwiezienie sprgu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-80/B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. lgfmomiaru cech geometrycznych

2. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonlenienty nawierzchni drdg i ulic, parkingéw i toraki
tramwajowych. Wsp6lne wymagania i badania.

3. BN-80/80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdflamenty nawierzchni drég, ulic, parkingéw i teisk
tramwajowych. Krawzniki i obrzeza

4. PN-88/B-06250 Beton zwykty

5. PN-80/H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane mgcgaogolinego stosowania

6. PN-EN ISO 1461:2000 Powtoki cynkowe nanoszone ahraetod zanurzeniow (cynkowanie jednostkowe).
Wymagania i badania

7. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mefoaiypiaru cech geometrycznych
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