Specyfikacja Techniczne Wykonania i Odbioru Robot

Inwestor: Gmina Myslenice, Rynek 8/9, 32-400 Myslenice

Obiekt: Mata architektura w miejscu publicznym

Otwarta Strefa Aktywnos$ci OSA.

Lokalizacja: Zawada dz. nr ew. 299 gmina Myslenice, Porgba dz. nr ew. 943 gmina Myslenice,
Krzyszkowice dz. nr ew. 1017 gmina Myslenice, Zasan dz. nr ew. 102/5; 101 gmina MySlenice

Stadium: Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot
Branza: Budowlana

Opracowanie zawiera:

Czgs¢ ”A”: Ogoblne Specyfikacje Wykonania i Odbioru Robot
Czes¢ ,,.B”: Szczegdlowe Specyfikacje Wykonania i Odbioru Robot
ST BO1: Roboty ziemne

ST B02: Roboty betonowe

ST B03: Nawierzchnia zwirowa

ST B04: Ogrodzenie panelowe

ST B0S5: Dostawa i montaz wyposazenia sitowni zewnetrznej

ST B06: Dostawa i montaz wyposazenia placu zabaw

ST B07: Dostawa i montaz wyposazenia strefy rekreacji.
Myslenice czerwiec 2019r.

Uwagal!! Wszystkie urzadzenia gdzie zastosowano nazwy wlasne nalezy traktowa¢ jako produkt
wzorcowy o parametrach rownowaznych.

Czgs¢ A: Ogolne Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot:

0.1. Przedmiot ST:

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt budowlano — montazowych zwigzanych z budowa matej architektury w
— Otwarta Strefa Aktywnosci OSA w Gminie MysSlenice

0.2. Ogdlne wymagania dotyczace robot:

Wykonawca zobowigzany jest do ustanowienia kierownika budowy — zakres
obowigzkéw zgodnie z Ustawa z dnia 7 lipca 1994 Prawo Budowlane z p6zniejszymi
zmianami nawet pomimo, iz zakres rob6t wykonywany jest w oparciu o zgloszenie, a
nie pozwolenie na budowg. Dla poszczegolnych zakreséw robot stanowiacych czesé
zadania Wykonawca lub Podwykonawcy winni sg ustanowienia kierownikow robot.
Zakres uprawnien kierownika budowy oraz kierownikow robdt powinien odpowiadac
zakresom powierzonych robot. Obecnos¢ kierownika budowy lub kierownikow robot
podczas wykonywania robét nie jest obowigzujgca, niemniej jednak podczas
wykonywania robot budowlano- montazowych kierownik budowy lub robo6t zobowigzany
jest do powierzenia nadzoru nad pracownikami osobie majstra.

Pracownicy wykonujacy roboty budowlano — montazowe muszg by¢ zatrudnieni w
oparciu o umowe o prace lub prowadzacy wlasng dziatalno$¢ gospodarcza. Wszyscy
zatrudnieni pracownicy musza mie¢ aktualne badania medyczne oraz przeszkolenie z
zakresu BHP ogdlne potwierdzone przez wlasciwego specjaliste oraz stanowiskowe
przeprowadzone przez kierownika budowy, kierownika roboét lub majstra potwierdzone
w ksigzce szkolen BHP.

Teren prowadzenia robot powinien by¢ ogrodzony lub zabezpieczony tasmg oraz
oznakowany stosownymi tablicami informacyjnymi i ostrzegawczymi. Kazdorazowo po
zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ skutecznos$¢ zabezpieczen i oznakowania placu
budowy,

0.3. Materiaty:

Materiaty do wykonania robdt stosowa¢ zgodnie z dokumentacjg techniczng.

Materiaty sprowadzone na plac budowy i przeznaczone do wbudowania

powinny by¢ przedstawione inspektorowi nadzoru lub projektantowi do odbioru i



potwierdzenia zgodnos$ci z zatozeniami projektowymi i zapisami Szczegotowych
Specyfikacji Wykonania i Odbioru Robét. Zgodnos$¢ parametréw materiatow
przeznaczonych do wbudowania powinna by¢ potwierdzona atestami technicznymi lub
deklaracja zgodnosci.
0.4. Sprzet:
Do wykonania podbudowy nalezy stosowa¢ sprzgt odpowiedni do tego rodzaju robot .
Zastosowany sprzet powinien by¢ sprawny technicznie oraz mie¢ aktualne badania
techniczne. Osoby obstugujace sprzgt powinny mie¢ odpowiednie uprawnienia do jego
obstugi.
0.5. Transport;
Dla potrzeb transportu materiatow na plac budowy nalezy przewidzie¢: sprzet do tego
odpowiedni. Transportowane materiaty powinny by¢ dostarczone na plac budowy w
sposob zalecany przez producenta oraz we wlasciwy sposob zabezpieczone.
0.6. Wykonanie robét:
Wykonawca robdt odpowiedzialny jest za jako§¢ wykonania oraz za zgodnos¢ z
dokumentacja, ST i obowigzujacymi przepisami.
W przypadku braku szczegotowych rozwigzan w dokumentacji lub watpliwosci co do wykonania
pewnych partii robdt osobami kompetentnymi do podjecia decyzji sa:

e projektant;

e inspektor nadzoru.
0.7. Odbidr robot:
Odbioru robot nalezy dokona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i
Odbioru Robét Budowlano — Montazowych;
Przy odbiorze powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty;
- dokumentacja projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetieniami w trakcie
wykonywania robot;
- dokumentacja dotyczaca jako$ci wbudowanych materiatow;
- protokoty cze$ciowych odbioréw poprzednich etapow robot;
0.8. Szczegotowe Specyfikacje Wykonania i Odbioru Robét:
Roboty budowlano — montazowe nalezy prowadzi¢ wg nastepujacych specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robét:
ST BO1: Roboty ziemne;
ST B02: Roboty betonowe;
ST BO03: Nawierzchnia zwirowa;
ST B04: Ogrodzenie panelowe;
ST B05: Wykonanie nawierzchni piaszczystej;
ST B06: Dostawa i montaz wyposazenia sitowni zewngtrzne;j;
ST BO7: Dostawa i montaz wyposazenia placu zabaw
ST B09: Dostawa i montaz wyposazenia
Czgs¢ B: Szczegdtowe Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru
Robot:
ST B01: Roboty ziemne:
Klasyfikacja robot wg Wspdlnego Stownika Zamowien:
45212221 — Budowa boisk sportowych
45120000 — Roboty ziemne
1.1. Przedmiot i zakres stosowania ST:
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt ziemnych zwigzanych z budowa matej architektura w miejscu publicznym
— Otwarta Strefa Aktywnosci OSA w Gminie Mys$lenice.
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1 czyli:
- wykonanie koryta dla nawierzchni ze zwiru,
- wykonanie dotéw dla obsadzenia fundamentow;
1.2. Og6lne wymagania dotyczace robot:
Roboty ziemne nalezy prowadzi¢ zgodnie z przekazang wykonawcy dokumentacja wg



geodezyjnego wytyczenia. Teren nalezy ogrodzi¢ i oznakowacé

Wykonawca robdt odpowiedzialny jest za wykonanie robot ziemnych przewidzianych
Projektem budowlanym z zachowaniem warunkow BHP i obowigzujacymi przepisami.
1.3. Materiaty:

Materialy do wykonania robot ziemnych stosowaé wg potrzeb.

1.4. Sprzet:

Sprzgt budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w ST.

1.5. Transport;

2.1.1. Nadmiar ziemi nalezy wywiez¢ poza teren budowy (lub wykorzysta¢ na terenie nieruchomosci
po akceptacji przez Zamawiajacego) samochodami samowyladowczymi

2.1.2. Drogi, po ktorych prowadzona wykonawca bedzie wywozit urobek nalezy na biezaco
czys$ci¢ w sposob umozliwiajacy bezpieczne korzystanie innym uzytkownikom.

1.6. Wykonanie robot:

Szczegdlowe wymagania dotyczace wykonania robot zgodnie z dokumentacja projektowa
— opis techniczny i rysunki.

Roboty ziemne nalezy wykonywaé zgodnie z normg BN-83/8836-02 i PN-68/B-06050 i
BN-72/8932-01/22.

Przed przystapieniem do wykonywania rob6t ziemnych nalezy;

- zapozna¢ si¢ z planem sytuacyjno — wysoko$ciowym i naniesionymi na nim

konturami i wymiarami istniejacych i projektowanych obiektow;

- przygotowac i oczys$ci¢ teren poprzez: zdjecie warstwy humusu

Wykopy nalezy wykonywa¢ metoda warstwowa (podtuzng) warstwami o niewielkiej
grubosci i duzej powierzchni

Wykopy rowkow pod obrzeza, oraz stopy fundamentowe stupkow ogrodzenia nalezy wykonywac do
glebokosci 0,1 -0,2 mniejszej od projektowanej, a nastepnie poglebia¢ do glgbokosci wiasciwej
bezposrednio przed utozeniem fundamentu.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanego wykopu,
krzyzujace si¢ lub biegnace rownolegle z wykopem powinny by¢ zabezpieczone przed
uszkodzeniem, a w razie potrzeby podwieszone w sposob zapewniajacy ich
eksploatacje.

Odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie
powinno przekraczaé¢ +/- 5 cm.

Po wykonaniu wykopu lub w trakcie jego wykonywania nalezy sprawdzi¢, czy charakter
gruntu odpowiada wykonaniu posadowienia obiektu wg przekazanego wykonawcy
projektu.

Roboty ziemne przy skrzyzowaniach z istniejgcym uzbrojeniem prowadzi¢ pod
nadzorem jego uzytkownika.

1.7. Odbior robot:

Odbioru robot ziemnych nalezy dokona¢ zgodnie z PN-68/B-06050.

Odbiorowi podlega ilos¢ 1 jakos¢ wykonanego wykopu. Odbiorowi podlega jakos¢
plantowania, wykonania zasypki i formowania nasypow.

ST B02: Roboty betonowe i zelbetowe:

Klasyfikacja robot wg Wspdlnego Stownika Zamowien:

45223500-1 — Konstrukcje betonowe i zelbetowe

2.1. Przedmiot i zakres stosowania ST:

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem elementdéw zelbetowych i betonowych,
zwigzanych z budowa matej architektura w miejscu publicznym — Otwarta Strefa
Aktywno$ci OSA: sitownia plenerowa, plac zabaw w Gminie Myslenice.

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1. w tym:

- wykonanie zelbetowych zbrojonych stop fundamentowych sitowni plenerowe;j, placu
zabaw;

- wykonanie stupkow fundamentowych ogrodzenia panelowego



- wykonanie faw betonowych pod obrzeza betonowe

2.2. Ogoblne wymagania dotyczace robdt:

Wykonawca robot odpowiedzialny jest za jako$¢ wykonania oraz za zgodno$¢ dokumentacja
techniczna, ST i obowiazujacymi przepisami.

2.3. Materialy:

Materiaty do wykonania robdt stosowa¢ zgodnie z dokumentacjg techniczng opis techniczny i rysunki;
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot wg zasad niniejszej ST sa:

- stal zbrojeniowa B500SP

- mieszanka betonowa B12,5;

- mieszanka betonowa B25;

- zaprawa cementowa marki 80

- zwirek 16/32

- piasek

2.4. Sprzet:

Do wykonania robot betonowych nalezy stosowac¢ sprzet odpowiedni do tego rodzaju
robot .

- betoniarka do produkcji mieszanek betonowych;

- wibratory;

- zacieraczki do betonu;

- agregat strumieniowo — pompowy do odpowietrzania i odprowadzania nadmiaru
wody ze swiezo utozonej mieszanki betonowej;

- deskowanie inwentaryzowane z drewna lub deskowania z czgsciowym uzyciem
materialow drewnopochodnych;

- ciesielnia polowa do przygotowania i uzupetnienia deskowan i stemplowan;

- wciagarka reczna lub elektryczna;

- maszyny do obrébki stali zbrojeniowej: (prosciarka, nozyce i gietarka)

- zuraw samochodowy o udzwigu do 10 t

Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wymaganiom
zawartym w ST.

2.5. Transport;

Do transportu materiatdéw stosowanych do wykonania robot betonowych nalezy uzy¢
nastgpujacych srodkdéw transportu:

- samochodowa mieszarka do transportu mieszanki betonowej

- pompa do betonu na samochodzie;

- Srodek transportowy z przyczepa;

- samochod skrzyniowy

2.6. Wykonanie robot:

Szczegotowe wymagania dotyczace wykonania robot zgodnie z dokumentacjg techniczng — Opis
techniczny i rysunki.

2.6.1. Przygotowanie i montaz zbrojenia:

Przygotowanie, montaz i odbior zbrojenia powinien odpowiada¢ wymaganiom
PN-91/S-10042, a klasy i gatunki stali winny by¢ zgodne z rysunkami

roboczymi i odpowiada¢ klasom betonu.

Gigcie pretow nalezy wykonac zgodnie z dokumentacjg techniczng i normg PN-
91/S-10042

2.6.2. Sktad mieszanek betonowych;

Sktad mieszanek betonowych opracuje Wykonawca na podstawie wynikow

badan materialdw, ogdlnie stosowanych metod projektowania sktadu betonu

oraz laboratoryjnych badan probek. Sktad mieszanki betonowej powinien by¢
ustalony zgodnie z norma PN-88/B-06250.

2.6.3. Warunki atmosferyczne podczas betonowania:

Betonowanie nie powinno by¢ wykonywane w temperaturach nizszych niz -5°C

i nie wyzszych niz 30°C.

2.6.4. Przygotowanie do betonowania:

Przed betonowaniem nalezy osadzi¢ i wyregulowa¢ wszystkie elementy



kotwione w betonie. Deskowanie nalezy oczysci¢ lub powlec forme stalowa
srodkiem adhezyjnym nalezy stosowac wktadki dystansowe zapewniajace
wiasciwa grubosc¢ otuliny pretéw zbrojeniowych.

2.6.5. Rozbiorka szalunkow i deskowania:

Calkowita rozbiorka deskowan i stemplowan moze nastapi¢ po ustaleniu
rzeczywistej wytrzymatosci betonu

2.7. Kontrola jakoS$ci robot:

Kontrola jako$ci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnos$ci wykonania robdt dokumentacja
projektowa i specyfikacja Techniczna. Kontroli jako$ci

podlega wykonanie:

- szalunkow;

- Zbrojenia;

- osadzenia elementow stalowych;

- betonowanie;

- zageszczenie betonu,

- robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

2.8. Odbidr robot:

Odbioru robot nalezy dokona¢ z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot
Budowlano — Montazowych;

Sprawdzenie jakosci wykonanych robot polega na:

- prawidtowos¢ utozenia betonu w planie

- prawidtowos¢ cech geometrycznych wykonanych konstrukeji;

- jako$¢ betonu pod wzgledem jego zaggszczenia, marki, jednolitosci struktury,
widocznych wad i uszkodzen (rysy, raki — taczna ilo$¢ rys i rakow nie powinna by¢
wigksza niz 1% calkowitej powierzchni danego elementu). Stwierdzone raki winny
by¢ zaprawione zaprawa cementowa

- prawidlowos¢ utozenia zbrojenia

2.9. Przepisy zwiazane:

PN-B-06250 Beton zwykly

PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu;

PN85/B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacja i okreslenia
PN-88/B-30000 Cement portlandzki

PN-88/B-06250 Beton konstrukcyjny

PN-89/B- 30016 Cementy specjalne

PN-70/8933-03 Podbudowa z chudego betonu

PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piasek do zapraw budowlanych
PN-82/H-93215 Walcoéwka i prety stalowe do zbrojenia betonu
PN-82/B-02000 Obcigzenia budowli.

PN-82/B-02001 Obcigzenia state.

PN-82/B-02003 Podstawowe obcigzenia technologiczne i montazowe.
PN-86/B-02014 Obcigzenie gruntem

PN-86/B-02015 Obciazenie temperaturg

PN-90/B-03000 Projekty budowlane. Obliczenia statyczne.

PN-76/B-03001 Konstrukcje i podtoza budowli.

PN-81/B—03020 Posadowienie bezposrednie budowli.

PN-02/B- 03264 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone.

PN 71/B-06280 Konstrukcje z wielkowymiarowych prefabrykatow zelbetowych
Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych.

ST B03: Nawierzchnia zwirowa:

Klasyfikacja robot wg Wspodlnego Stownika Zamowien:

45212221 — Budowa boisk sportowych

45233260-9 — Drogi i place

3.1. Przedmiot SST



Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z utozeniem nawierzchni bezpiecznej z zwirku o wielkos$ci ziaren 2-8 mm o grubosci war-
stwy 30 cm dla spadku zgodnie z norma z wysokos$ci 3,0 m w strefach bezpieczenstwa urzadzen zaba-
wowych oraz 10 cm na pozostatej powierzchni placu zabaw wraz z przygotowaniem podioza pod ta
nawierzchnie.

3.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 3.3.

3.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie robot zwigzanych z oczyszczeniem terenu przeznaczonego pod plac zabaw.

- Oczyszczenie terenu przeznaczonego pod plac zabaw.

- Niwelacja dla uzyskania terenu plaskiego.

- Zdjecie humusu i korytowanie pod nawierzchni¢ bezpieczna.

- Zageszczenie i wyrownanie dna oraz bokow wykopu

- Utozenie na dnie i bokach koryta geowldkniny w celu zabezpieczenia nawierzchni zwirowej przed
zanieczyszczeniem i mieszaniem si¢ kruszywa z ziemia.

- Wykonanie nawierzchni z kruszywa — zwirku.

3.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i wytycz-
nymi.

3.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny, za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z SIWZ i polece-
niami Zamawiajacego.

3.6. Sprzet

Roboty zwigzane z oczyszczeniem terenu przeznaczonego pod plac zabaw moga by¢ wykonywane recz-
nie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzgtu.

3.7. Wykonanie robét

3.7.1. Oczyszczenie terenu przeznaczonego pod plac zabaw.

- Zniwelowanie i wyrOwnanie nierownosci w miejscu korytowania.

3.7.2 Wykonanie nawierzchni.

Materiaty:

Kruszywo zwirek o frakcji: 2-8 mm — grubos¢ po zaggszczeniu 30 cm ,
Sprzet:

Roboty moga by¢ wykonywane r¢cznie lub mechanicznie.

Transport:

Kruszywo i geowtdkning mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpiecza-
jacych przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i za-
wilgoceniem. Nalezy go umiesci¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed
spadaniem lub przesuwaniem.

Wykonanie nawierzchni :

Nawierzchnia zwirowa powinna by¢ wykonana, jako przepuszczalna, bezpieczna dla upadkow z wyso-
kosci, jakie przewiduja montowane urzadzenia, zgodnie z normg PN-EN 1176-1:2009.

Sposob przeprowadzania odbioru nawierzchni:

Nawierzchnia powinna by¢ wyréwnana, bez zanieczyszczen organicznych i réznego typu pozostatosci
po budowie, nie moga z nawierzchni wystawac zadne elementy betonowe typu fundamenty elementow
zabawowych, grubo$¢ nawierzchni w kazdym miejscu musi by¢ jednakowa i1 posiada¢ zaktadang gru-
bos¢.

3.8. Kontrola, jakosci robot

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodno$ci wykonania robot z dokumentacjg techniczng pod wzgledem
zastosowanych materiatow i doktadno$ci wykonania.

3.9. Obmiar robét Jednostkami obmiaru sg: m3, m2.

3.10. Odbiér robot

Odbioru rob6t dokonuje si¢ na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodnosci wykonania robot zgodnie z
umowa.



ST B04: Ogrodzenie systemowe:
Klasyfikacja robot wg Wspolnego Stownika Zamoéwien:
45223100-7 — Konstrukcje metalowe
4.1. Przedmiot i zakres stosowania ST:
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem elementow §lusarsko — kowalskich
zwigzanych z mala architektura w miejscu publicznym — Otwarta Strefa Aktywnosci
OSA: sitownia plenerowa, plac zabaw w Gminie Myslenice.
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1. w tym:
- wykonanie ogrodzenia panelowego
- montaz furtki
4.2. Ogoblne wymagania dotyczace robot:
Wykonawca robdt odpowiedzialny jest za jako$¢ wykonania oraz za zgodnos¢ z
Projektem budowlanym — wykonawczym, ST i obowigzujgcymi przepisami.
4.3. Materiaty:
Materiaty do wykonania robot stosowac zgodnie z Projektem budowlanym —
wykonawczym — opis techniczny i rysunki;
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot wg zasad niniejszej ST sa:
4.3.1. Panel ogrodzeniowy o nastepujacych parametrach:
e panel wysokosci 1230 mm i dtugosci 2500 mm z dwoma przetloczeniami
wzmacniajacymi;
e grubos¢ druty pionowego 5 mm
e grubos¢ drutu poziomego (podwdjny) 2x6 mm
e wymiary oczek 50x20 mm
e panele ocynkowane ogniowo — ocynk
4.3.2. Shupki ogrodzeniowe:
e shlupek z profilu zamknigtego 60x40 mm o grubosci $cianki minimum 1,50 mm;
o dlugos¢ stupka 2000 mm
e shlupki ocynkowane ogniowo — ocynk grubosci minimum 50pm,;
4.3.3. Akcesoria:
e 0bejmy ocynkowane;
e S$ruby i nakretki nierdzewne;
o daszki zamykajace stupki z tworzywa sztucznego lub stalowe ocynkowane;
4.3.4. Furtka stalowa szerokos$ci 100 cm:
e rama furtki z profilu zamknietego 40x40 mm o grubosci $cianki minimum 1,50 mm,;
wypelnienie panel o oczku 50x20 mm bez przettoczen,
wysokos¢ furtki 1200 mm;
szeroko$¢ furtki 1000 mm
elementy furtki ocynkowane ogniowo — ocynk grubo$ci minimum 50um;
furtka wyposazona w obustronng klamke i zamek na wktadke patentowa;
e w komplecie furtki dwa stupki bramowe jak stupki ogrodzeniowe.
4.4. Sprzet:
Do wykonania konstrukcji stalowych nalezy stosowaé sprzet odpowiedni do tego
rodzaju robot .
Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w dokumentacji technicznej.
4.5. Transport;
4.5.1. Konstrukcja przed wysytka z wytworni powinna by¢ protokolarnie odebrana
przez Zamawiajacego w obecnosci Wykonawcy.
4.5.2. Konstrukcja przed wysytka powinna by¢ zabezpieczona przed korozja.
4.5.3. Przy transporcie drogowym nalezy stosowac¢ si¢ do ograniczen wymiarowych
narzuconych gtéwnie zdolnosciami zatadunkowymi srodkow transportowych.
4.6. Wykonanie robot:



Szczegdlowe wymagania dotyczace wykonania robot zgodnie z dokumentacja techniczng .
Montaz konstrukcji stalowej polega na:

Stupki nalezy osadzi¢ w dotach wykonanych wg ST B0O1 i zabetonowanych w nich
stopach fundamentowych wg ST B02. Stupki po zabetonowaniu nalezy ustawi¢ pionie,
w linii w taki sposob, aby gora stupkéw znajdowata si¢ w poziomie.

Do taczenia paneli ogrodzeniowych ze stupkami nalezy uzy¢ systemowych tacznikow.
4.7. Kontrola jakosci robot:

Wszystkie elementy konstrukceji stalowych podlegaja sprawdzeniu w zakresie:

- zgodnosci z dokumentacja i1 przepisami;

- poprawnego montazu, kotwienia, scalania konstrukcji;

4.8. Odbidr robot:

Odbioru robot nalezy dokona¢ z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot
Budowlano — Montazowych;

Przy odbiorze powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty;

- dokumentacja projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami w trakcie
wykonywania robdt;

- dokumentacja dotyczaca jakosci wbudowanych materialow;

- protokoty cze$ciowych odbioréw poprzednich faz robét;

- $wiadectwa jako$ci wydane przez dostawcoOw urzadzen i materiatow;

- niezbedne decyzje o dopuszczeniu materiatow do stosowania w budownictwie ;
4.9. Przepisy zwiazane:

PN-77/B-06200 Kontrola spawow

PN-77/B-06200 Konstrukcje stalowe budowlane. Wymagania i badania.
PN-70/H-97051 Ochrona przed korozja. Przygotowanie powierzchni stali, staliwa i
zeliwa do malowania

PN-63/B-06201 Konstrukcje stalowe z cienko$cienne

PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej
PN-82/B-02000 Obcigzenia budowli.

PN-82/B-02001 Obcigzenia state.

PN-82/B-02003 Podstawowe obcigzenia technologiczne i montazowe.
PN-82/B-02004 Obcigzenia pojazdami.

PN-86/B-02014 Obciazenie gruntem

PN-86/B-02015 Obcigzenie temperaturg

PN-90/B-03000 Projekty budowlane. Obliczenia statyczne.

PN-76/B-03001 Konstrukcje i podtoza budowli.

PN-81/B—-03020 Posadowienie bezposrednie budowli.

PN-02/B- 03264 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych.

ST BO0S5: Dostawa i montaz urzadzen sitowni zewnetrznej

Klasyfikacja robot wg Wspdlnego Stownika Zamowien:

45212221 — Budowa boisk sportowych

5.1. Przedmiot i zakres stosowania ST:

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace dostawy
urzadzen sitowni plenerowej w ramach budowy matlej architektura w miejscu
publicznym — Otwarta Strefa Aktywnos$ci OSA: sitownia plenerowa, plac zabaw w Gminie My$lenice
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1. w tym:

Dostawa 1 montaz urzadzen sitowni zewngtrznej wg ponizszego zestawienia:

Lp. Nazwa Ilo$¢ [szt] tacznie dla 4 OSA

1Biegacz 1+ 1 +1+1 =4 szt.

2 Orbitrek 1 + 1 +1+1 = 4 szt..

3 Wiodlarz 1 + 1 +1+1 =4 szt..

4 Jezdziec 1 + 1 +1+1 =4 szt.

5 Wahadto/twister 1 + 1 +1+1 =4 szt.

6 Lawka/drabinka 1 + 1 +1+1 =4 szt.



5.2. Ogodlne wymagania dotyczace robot:

Nie dotyczy.

5.3. Materiaty:

Urzadzenia sitowni zewnetrznej musza by$s wykonane w sposob umozliwiajacy ich
Trwalo$¢ w skutek ich uzytkowania zgodnie z przeznaczeniem oraz narazenie na warunki
atmosferyczne. Poszczegdlne urzadzenia muszg by¢ wykonane ze stali nierdzewnej
lub stali ocynkowanej malowanej proszkowo. Wszystkie elementy ruchome muszg by¢
lozyskowane zapewniajac bezdzwigczne uzytkowanie. Elementy oparcia stop na
urzadzeniach mysza by¢ wykonane w sposob zapewniajacy brak poslizgu.

Wszystkie urzgdzenia muszg by¢ dostosowane do uzytkowania przez osoby doroste o
wadze do 130, 150 kg.

Wszystkie urzadzenia musza by¢ ergonomiczne dostosowane do przecigtnego wzrostu
uzytkownika. Urzadzenia na pylonie.

Wszystkie urzgdzenia musza by¢ wykonane zgodnie z normg PN-EN 16630:2015-06
Parametry dla poszczeg6lnych urzadzen sitowni zewnetrznej:

5.3.1. Biegacz;

typ ¢wiczen: Aerobowe

maksymalna waga ¢wiczacego: 130kg

minimalny wzrost ¢wiczacego: 140cm

WSU(wysokos$¢ swobodnego upadku :500mm

szeroko$¢: 483mm

dhugosc¢: 1016mm

wysoko$¢: 1758mm

bezpieczna strefa: 4005mm x 3438mm

material: Rura stalowa :114,3 x3,6mm 50x2mm,42,4x2,9mm, 88,9x3,6mm

Blacha stalowa:3mm, 5mm, 10mm

Profil 50x30x3mm

Lozysko 6006 2RS

Odboj — D50/20/60 IRH

Stopnice:

-stal nierdzewna

Sruby nierdzewne M10x20

zabezpieczenie antykorozyjne: Powloka cynkowa

lakier podktadowy: Podktad epoksydowy o podwyzszonej zawartosci cynku PZ 770
lakier: Lakier proszkowy - poliestrowy

sposob mocowania: Kotwa stalowa zabetonowana w stopie betonowej.

5.3.2 ORBITREK;

typ ¢wiczen: Aerobowe

maksymalna waga ¢wiczgcego: 130kg
minimalny wzrost ¢wiczgcego: 140cm
WSU(wysokos$¢ swobodnego
upadku): 400mm

szeroko$¢: 523mm

dhugosé: 1151mm

wysoko$¢: 1636mm

bezpieczna strefa: 4142mm x 3522mm
material: Rura stalowa :114,3x3,6mm,
60,3x4mm, 48,4%2,9mm, 32Xx2mm
Blach stalowa:5mm, 8mm, 10mm
Lozysko 6006 2RS

Stopnice:

-stal nierdzewna

Sruby nierdzewne M10x20
zabezpieczenie antykorozyjne: Powloka cynkowa



lakier podktadowy: Podktad epoksydowy o podwyzszonej zawartosci cynku PZ 770
lakier: Lakier proszkowy- poliestrowy
Sposob mocowania: Kotwa stalowa zabetonowana w stopie betonowej

5.3.3. WioSlarz;

typ ¢wiczen: Aerobowe

maksymalna waga ¢wiczacego: 150kg

minimalny wzrost ¢wiczacego: 140cm

WSU(wysoko$¢ swobodnego upadku):750mm

szeroko$¢: 832mm

dhlugos¢: 1142mm

wysokos¢: 2210mm

bezpieczna strefa: 3832mm x2597mm

material: Rura stalowa :114,3 x3,6mm, 60,3x4mm, 88,9x3,6mm , 42,4x2,9mm
Blacha stalowa:3mm, 5mm,8mm,10mm

Profil 60x40x3mm

Lozysko 6006 2RS.

Odbojniki D50/20/60 IRH

Siedzisko:

-ptyta HDPE 15mm

Stopnice:

-stal nierdzewna

Sruby nierdzewne: M10x20, M10x30

zabezpieczenie antykorozyjne: Powloka cynkowa

lakier podktadowy: Podktad epoksydowy o podwyzszonej zawartosci cynku PZ 770
lakier: Lakier proszkowy-poliestrowy

sposob mocowania: Kotwa stalowa zabetonowana w stopie betonowej

5.3.4. Jezdziec

typ ¢wiczen: Aerobowe

maksymalna waga ¢wiczagcego: 150 kg

minimalny wzrost ¢wiczacego: 140cm

WSU(wysokos$¢ swobodnego upadku):700mm

szeroko$¢: 656mm

dhugosé: 1501mm

wysokosc¢: 2210mm

bezpieczna strefa: 3656mm x 2957mm

materiat: Rura stalowa :114,3x3,6mm, 88,9x3,6mm, 48,4x2,9mm, 32x2mm
Blacha stalowa:3mm, 5mm, 8mm, 10mm

Lozysko 6006 2RS

Odbojniki D 50/20/60/IRH

Siedzisko:

-ptyta HDPE 15mm

Sruby nierdzewne: M10x20, M10x30

zabezpieczenie antykorozyjne: Powloka cynkowa

lakier podktadowy: Podktad epoksydowy o podwyzszonej zawartosci cynku PZ 770
lakier: Lakier proszkowy-poliestrowy

sposob mocowania: Kotwa stalowa zabetonowana w stopie betonowej

5.3.5. Wahadlo/twister

typ ¢wiczen: Aerobowe, sitowe.

maksymalna waga ¢wiczacego: 130kg
minimalny wzrost ¢wiczacego: 140cm
WSU(wysokos$¢ swobodnego upadku): 300mm
szeroko$¢: 823mm



dhugos¢: 1285mm

wysokos$¢: 1653mm

bezpieczna strefa: 4285mm x 3823mm

material: Rura stalowa :114,3 x3,6mm 50x2mm, 42,4x2,9mm, 88,9x3,6mm, 32x2mm
Blacha stalowa:3mm, 5mm, 10mm

Profil 50x30x3mm

Lozysko 6006 2RS

Odboj — D50/20/60 IRH

Stopnice i podesty:

-stal nierdzewna

Sruby nierdzewne M10x20

zabezpieczenie antykorozyjne: Powloka cynkowa

lakier podktadowy: Podktad epoksydowy o podwyzszonej zawartosci cynku PZ 770
lakier: Lakier proszkowy-poliestrowy

sposob mocowania: Kotwa stalowa zabetonowana w stopie betonowej

5.3.6. Lawka/ Drabinka

Lawka prosta/drabinka

typ ¢wiczen: Sitowe/rozciagajace.

maksymalna waga ¢wiczacego: 130kg

minimalny wzrost ¢wiczacego: 140cm

WSU(wysokos$¢ swobodnego upadku): 2400mm

szeroko$¢: 1238mm

dtugosé: 1253mm

wysoko$¢: 2581mm

bezpieczna strefa: 4238mm x 4253mm

material: Rura stalowa: 114,3 x3,6mm,48x2,9mm,40x2mm

Blat:

-ptyta HDPE 15mm

Sruby nierdzewne: M10x20, M10X30

zabezpieczenie antykorozyjne: Powloka cynkowa

lakier podktadowy: Podktad epoksydowy o podwyzszonej zawartosci cynku PZ 770
lakier: Lakier proszkowy-poliestrowy

kolor: Dowolny kolor z palety RAL

sposob mocowania: Kotwa stalowa zabetonowana w stopie betonowej

Uwaga: przed zakupem urzadzen sitowni zewngtrznej oferent przedstawi karty
katalogowe poszczeg6lnych elementéw lub umozliwi dostep do

zamontowanych juz urzadzen celem weryfikacji.

5.4. Sprzet:

Nie dotyczy

5.5. Transport;

Dla potrzeb transportu materiatléw na plac budowy nalezy przewidzie¢:

- samochod skrzyniowy;

- samochod dostawczy.

5.6. Wykonanie robét:

Szczegodtowe wymagania dotyczace wykonania robot zgodnie z projektem budowlanym
— wykonawczym — opis techniczny i rysunki. Nalezy przestrzegac zalecen dostawcy
elementOw wyposazenia sportowego.

5.7. Kontrola jako$ci robot:

Nie dotyczy

5.8. Odbior robot:

Odbioru robot nalezy dokona¢ z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét
Budowlano — Montazowych;

Przy odbiorze powinny by¢ dostarczone nastgpujace dokumenty;

- dokumentacja projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami w trakcie
wykonywania robot,;



- dokumentacja dotyczaca jako$ci wbudowanych materiatow;
- $wiadectwa jako$ci wydane przez dostawcow urzadzen i materiatow;
- atest dopuszczajgcy do powszechnego stosowania — elementy ogolnodostepne.
5.9. Przepisy zwigzane:
Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlanych.
ST B06: Dostawa i montaz pozostatych urzadzen strefy OSA:
Klasyfikacja robot wg Wspodlnego Stownika Zamowien:
45212221 — Budowa boisk sportowych
6.1. Przedmiot i zakres stosowania ST:
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace dostawy
urzadzen pozostatych elementow w ramach programu ”Otwarte Strefy Aktywnos$ci” w
miejscowosciach Gminy MysSlenice.
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1. w tym:
Dostawa i montaz urzadzen pozostalych wg ponizszego zestawienia:
Lp. Nazwa Ilos¢ [szt] tacznie dla 2 OSA
1. Lawki parkowe 6 + 5+ 6 + 6 =23 szt.
2. Kosze na $mieci 1 + 1+1 +1 =4 szt.
3. Stolik do gier (plansza do gry w szachy/warcaby oraz plansza do gry chinczyk™) 1 + 1+1+1 =4 szt
4. Stojak na rowery 1 + 1 +1 +1 =4 szt
5. Tablica z regulaminem OSA — 4 szt
6.2. Ogodlne wymagania dotyczace robot:
Nie dotyczy.
6.3. Materiaty:
Urzadzenia pozostate muszg by§ wykonane w sposdb umozliwiajacy ich trwatosé
skutek ich uzytkowania zgodnie z przeznaczeniem oraz narazenie na warunki
atmosferyczne. Poszczegdlne urzadzenia muszg by¢ wykonane ze stali nierdzewnej
lub stali ocynkowanej malowanej proszkowo.
6.3.1. Lawka parkowa
1. Konstrukcja tawki —stalowa ocynkowana malowana proszkowo
2. Siedzisko i oparcie tawki wykonane z desek z drewna lisciastego, impregnowane i malowane. Montaz
przez betonowanie w gruncie.
3. Dlugosc¢ tawki okoto 160 cm
4. Glgbokos¢ tawki- 70 cm
5. Sruby ocynkowane, wkrety nierdzewne.
6. Srednica rury metalowej min 42 mm
6.3.2. Kosz na $mieci
1. Konstrukcja stalowa, ocynkowany malowany proszkowo z daszkiem, monaz na metalowej kotwie,
zamykany na zamek.
2. Montowany na state do podtoza.
3. Wysokos¢ 80 cm.
4. Srednica 40 cm
6.3.3. Stolik do gier szachy i warcaby:
Betonowy stdt do gry w szachy / warcaby z 2 siedziskami. Elementy betonowe stotu wykonane sg z
betonu wysokiej klasy C40/50 zbrojonego stalg oraz mikrozbrojeniem. Konstrukcja: beton ptukany
pokryty kamieniem ptukanym lub mieszanka grysow. Blat o grubo$ci 6 cm wykonany z betonu szlifo-
wanego z wtopionymi plytkami gresowymi. Obrzeze blatu aluminiowe. Na blacie znajduje si¢ sza-
chownica. Siedziska wykonane z drewna §wierkowego o grubosci 4 cm, malowane dwukrotnie lakie-
robejcg na wybrany kolor.
Dane techniczne
e  Wymiary urzadzenia (LxWxH): min 1,6 x 2,00 x 0,78 m
Wymiary blatu (LxW): min 1,60 x 0,85 m
Wymiary siedzisk (LxW): min 1,60 x 0,40 m
Wysokos¢ siedzisk: 0,44 m
Waga: 550 kg



Dopuszcza si¢ roznice wymiarow nie wigksze niz +/- 10%

Materialy
o Konstrukcja wykonana z betonu ptukanego pokrytego kamieniem ptukanym lub mieszanka
grysow,

e Blat o grubos$ci 6 cm wykonany z betonu szlifowanego z wtopionymi plytkami gresowymi,
e Obrzeze blatu aluminiowe,
e Siedziska wykonane z drewna $wierkowego.

5. Dodatkowo plansza do ,,Chinczyka”.

6.3.4. Stojak na rowery

Wymiary: 2,10 x 0,50 m

Wysokosé: 0,30 m

Wykonany ze stali i ocynkowany, pigciostanowiskowy.
6.3.5. Tablica z regulaminem OSA

Wymiary: 0,40 x 0,55 m

Wysokosé: 1,85 m

Elementy metalowe urzadzen zabezpieczone przed dziataniem czynnikow zewnetrznych dzigki w tech-
nologi: obréobki strumieniowo - $ciernej, fosforanowania zelazowego, zastosowania podktadu cynkowego
oraz malowania proszkowego, urzadzenie montowane w gruncie poprzez betonowanie

Tablica z HDPE pod regulamin w formacie A3

ST B07: Dostawa i montaz urzadzen placu zabaw:

Klasyfikacja robot wg Wspodlnego Stownika Zamowien:

45212221 — Budowa boisk sportowych

7.1. Przedmiot i zakres stosowania ST:

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace dostawy
urzadzen placu zabaw w ramach budowy malej architektura w miejscu publicznym —
Otwarta Strefa Aktywnos$ci OSA: sitownia plenerowa, plac zabaw w

Gminie Myslenice.

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1. w tym:

Dostawa i montaz urzadzen placu zabaw wg ponizszego zestawienia:

Lp. Nazwa I10s¢ [szt]

1. Zestaw sprawnosciowy — Wrobelek 2MT lub rownowazny 1+ 1+ 1+1 =4 szt

2. Zestaw sprawnosciowy — Labirynt 1 MT lub rownowazny1+ 1+ 1+1=4 szt

3. Zestaw sprawnosciowy — Krokus MT/ZK lub rownowazny 1+ 1+ 1 +1=4 szt

4. Zestaw sprawnos$ciowy - Maty odkrywca MT/ZK lub réwnowazny 1 szt

5. Tablica z regulaminem placu zabaw 4 szt

7.2. Ogdlne wymagania dotyczace robot:

Nie dotyczy.

7.3. Materialy:

Urzadzenia placu zabaw musza by$ wykonane w sposob umozliwiajacy ich trwato$é
skutek ich uzytkowania zgodnie z przeznaczeniem oraz narazenie na warunki
atmosferyczne. Poszczegdlne urzadzenia musza by¢ wykonane ze stali nierdzewnej
lub stali ocynkowanej malowanej proszkowo. Wszystkie elementy ruchome muszg by¢
lozyskowane zapewniajac bezdzwigczne uzytkowanie.

Wszystkie urzadzenia musza by¢ ergonomiczne dostosowane do przeci¢tnego wzrostu
uzytkownika.

Wszystkie urzadzenia musza by¢ wykonane zgodnie z normg PN-EN 1176:2009.
7.3.1. Zestaw sprawnosciowy Wrobelek 2 MT lub rownowazny

Rodzaj urzadzenia Latwodostepne



wymiary-zestawu 0,90 x4,10 m

strefa-bezpieczenstwa 450x7,70m
wysokosc¢-zestawu 2,00m
wysokos¢-swobodnego- upadku 1,90 m
lina-do-wspinania 1

drazek-do-zwisow
kratownica-lin-1
drabina-z-rurek-metalowych
scianka-wspinaczkowa-1
pajeczyna-pozioma-z-lin

N

Dane techniczne:

1. Wszystkie elementy konstrukcyjne sa wykonane z profili zamknietych (80 x 80 mm),w najwyzszym
mozliwym stopniu zabezpieczenie przed korozja i czynnikami zewnetrznymi, wykonane w technologii:
srutowania, fosforanowania zelazowego, cynkowana oraz malowania proszkowego.

2 Sruby ocynkowane, zabezpieczone zaslepkami z tworzywa.

3 Liny wykonane ze stali w oplocie polipropylenowym.

4. Urzadzenie osadzone w podtozu na stalowych kotwach ocynkowanych i

zabetonowanych w gruncie;

5. Scianka wspinaczkowa wykonana z HDPE

6. Lancuchy ze stali nierdzewne;j

7.3.2. Zestaw sprawno$ciowy Labirynt 1MT lub rownowazny

wymiary-zestawu 3,00x4,90m
strefa-bezpieczenstwa 6,00 x 7,90 m
wysoko$c¢-zestawu 1,10 m

wysokos$¢- swobodnego- upadku 0,40 m
Dane techniczne
e Wszystkie elementy konstrukcyjne sg wykonane z profili zamknigtych (80 x 80 mm),w najwyz-
szym mozliwym stopniu zabezpieczenie przed korozja i czynnikami zewng¢trznymi, wykonane
w technologii: srutowania, fosforanowania zelazowego, cynkowana oraz malowania proszko-
wego.
Sruby ocynkowane, zabezpieczone zaslepkami z tworzywa.
Elementy ozdobne wykonane sg z nowoczesnej ptyty HDPE.
Podesty wykonane z antypo$lizgowego, najnowszego materiatu anty-skid.
Podesty z tworzywa Antyskid HDPE
Stopnie grzybka oraz wykonczenie HDPE
Lancuchy nierdzewne

7.3.3. Zestaw sprawno$ciowy Krokus MT/ZK lub réwnowazny

wymiary-zestawu 4,35 x 5,05 m
strefa-bezpieczenstwa 7,58 x8,55m
wysoko$¢-zestawu 2,80m
wysokos¢- swobodnego- upadku 1,90 m
zalecana- nawierzchnia P lub NE
wieza-4-katna-z-daszkiem 1

zjezdzalnia 1
podej-schodki-5-stopni 1

barierka 2
podejscie-$cianka 1
drabina-z-rurek-metalowych 1
drazki-do-przewrotow 2



Dane techniczne
e Wszystkie elementy konstrukcyjne s3 wykonane z profili zamknigtych (80 x 80 mm),w
najwyzszym mozliwym stopniu zabezpieczenie przed korozja i czynnikami zewnetrznymi,
dzicki zastosowaniu najnowoczes$niejszych technologii: $rutowania, fosforanowania
zelazowego, cynkowana oraz malowania proszkowego.
Sruby ocynkowane, zabezpieczone za§lepkami z tworzywa.
Daszki, boki oraz elementy ozdobne wykonane sa z nowoczesnej ptyty HDPE.
Podesty wykonane z antypos$lizgowego, najnowszego materiatu anty-skid.
Zjezdzalnia wykonana ze stali nierdzewnej lub nowoczesnego tworzywa PE.
Liny z rdzeniem stalowym w oplocie polipropylenowym.
Slizg ze stali nierdzewnej

7.3.4. Zestaw sprawnosciowy Maty Odkrywca MT/ZK lub rownowazny

wymiary-zestawu 3,90x4,65m
strefa-bezpieczenstwa 6,90 x8,15m
wysokosc-1 2,17 m

wysokos¢ —swobodnego -upadku 0,59 m

Dane techniczne

o Wszystkie elementy konstrukcyjne sa wykonane z profili zamknigtych (80 x 80 mm),w najwyz-
szym mozliwym stopniu zabezpieczenie przed korozjg i czynnikami zewngtrznymi, dzieki w
technologii: $rutowania, fosforanowania zelazowego, cynkowana oraz malowania proszko-
Wego.
Sruby ocynkowane, zabezpieczone zaslepkami z tworzywa.
Daszki, boki oraz elementy ozdobne wykonane s3 z nowoczesnej ptyty HDPE.
Podesty wykonane z antyposlizgowego, najnowszego materiatu anty-skid.
Zjezdzalnia wykonana ze stali nierdzewnej lub nowoczesnego tworzywa PE.

7.3.5. Tablica z regulaminem placu zabaw
Wymiary: 0,40 x 0,55 m

Wysokos¢: 1,85 m

Elementy metalowe urzadzen zabezpieczone przed dziataniem czynnikéw zewnetrznych dzigki w tech-
nologi: obrébki strumieniowo - $ciernej, fosforanowania zelazowego, zastosowania podktadu cynko-
wego oraz malowania proszkowego, urzadzenie montowane w gruncie poprzez betonowanie

Tablica z HDPE pod regulamin w formacie A3

7.4. Sprzet:

Nie dotyczy

7.5. Transport;

Dla potrzeb transportu materiatow na plac budowy nalezy przewidzie¢:
- samochod skrzyniowy;

- samochod dostawczy.

7.6. Wykonanie robot:



Szczegblowe wymagania dotyczace wykonania robot zgodnie z dokumentacja techniczng. Nalezy
przestrzega¢ zalecen dostawcy elementoéw wyposazenia sportowego.

7.7. Kontrola jako$ci robot:

Nie dotyczy

7.8. Odbidr robot:

Odbioru robot nalezy dokona¢ z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot
Budowlano — Montazowych;

Przy odbiorze powinny by¢ dostarczone nast¢pujace dokumenty;

- dokumentacja projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami w trakcie
wykonywania robot,;

- dokumentacja dotyczaca jako$ci wbudowanych materiatow;

- $wiadectwa jako$ci wydane przez dostawcow urzadzen i materiatow;

- atest dopuszczajacy do powszechnego stosowania — elementy ogélnodostepne.

7.9. Przepisy zwiazane:

Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlanych.
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