Załącznik nr 2 do ogłoszenia NA/O/183/2019
SZCZEGÓŁOWY OPIS PRZEDMIOTU ZAMÓWIENIA
Zadanie 1
Bezobsługowy sprzęg robota do manipulowania czterema misami odlewniczymi

Przedmiotem zamówienia jest bezobsługowy sprzęg robota do manipulowania czterema misami odlewniczymi. Zestaw taki musi zawierać:
- Schunk VERO-S NSR 160. Jeden moduł robota mocowany do kiści pozwalający na sprzęg ramienia manipulatora z misą odlewniczą.
- Schunk PKL 160 VERO-S ZLACZE PALETOWE. Cztery złącza paletowe umożliwiające na łatwą, precyzyjną i szybką zmaianę i manipulację czterema misami odlewniczymi podczas zrobotyzowanego mycia.
- Schunk MMS 22-S-M8-PNP-SA. Jeden przełącznik magnetyczny służący do monitorowania stanu komponentów automatyki.
- Schunk IN 50-S-M8, NHS PNP. Jeden indukcyjny czujnik zbliżeniowy służący do monitorowania modułów chwytających.

Minimalne paramarty modułu robota:
Siła docisku [kN] 4 
Automatyczne uwolnienie ciśnieniem [bar] 6 
Powtarzalność [mm] < 0.02
Moment Mx maks. [Nm] 600
Moment Mz maks. [Nm} 1600

Minimalne paramarty złączy paletowych:
Długość [mm] 159
Szerokość [mm] 60
Ciężar [kg] 1.5

Minimalne paramarty przełacznika magnetycznego:
Typ przełączania PNP
Min. temperatura otoczenia [°C] -10
Maks. temperatura otoczenia [°C] 70
Typ napięcia prąd stały
Napięcie znamionowe [V] 24
Maks. prąd przełączania [A] 0.05
Ochrona przeciwzwarciowa tak
Ochrona przed odwróceniem biegunowości tak
Złącze kablowe/końcówka kabla M8, 2-pinowe złącze męskie
Szczelność IP (czujnik) 67

Minimalne paramarty przełacznika indukcyjnego:
Typ przełączania PNP
Odległość przełączania [mm] 1
Histereza przełączania ze znamionowej odległości przełączania < 5%
Maks. częstotliwość przełączania [Hz] 3000
Min. temperatura otoczenia [°C] -25
Maks. temperatura otoczenia [°C] 70
Typ napięcia prąd stały
Napięcie znamionowe [V] 24
Maks. prąd przełączania [A] 0.2
Ochrona przeciwzwarciowa tak
Ochrona przed odwróceniem biegunowości tak
Złącze kablowe/końcówka kabla M12
Szczelność IP (czujnik) 67

Zadanie 3
Wykonanie podstawy pod robota

Wykonanie konstrukcji spawanej zgodnie z załączoną dokumentacją projektową.
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