Budynek warsztatowy i chlodni, Nadlesnictwo Glusko

OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA - WYMAGANIA
OGOLNE WARUNKI WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

INSTALACJA OGNIW FOTOWOLTAICZNYCH

Inwestycja: BUDOWA INSTALACJI FOTOWOLTAICZNEJ O MOCY
PRZYLACZENIOWEJ 10 kWp, WOLNOSTOJACEJ NA TERENIE.

Adres: Dzialka nr ewid. 321/7 obr. Glusko, gm. 66-520 Dobiegniew

Inwestor: Nadlesnictwo Glusko

Branza: ELEKTRYCZNA

Opracowal: Marian Maryniak
upr. Bud. GW 54/84

Choszczno, LISTOPAD 2017 r.
Nadlesnictwo Gtusko, 66-520 Dobiegniew



Budynek warsztatowy i chlodni, Nadlesnictwo Glusko

SPIS TRESCI:

Lo WSSTEP... ettt ettt ettt et e s et e aeease e st e bt enteeseesseenseeneenseenteeanaeennneas 5
L1 Przedmiot OST.. ..ottt ettt et sb et sat e bt et eateesanees 5
1.2. Zakres stosoOwania OST.......cc.ooiiiiiiiiii ettt st e 5
1.3. Zakres robot ObJetyCh OST.......ooiiiiiiieeeeee ettt et eree e e e e 5
1.4. Dokumentacja techniczna okreslajaca przedmiot zamowienia i stanowigca podstawe do
TEALIZACTE TODOL......eiiiiiieeiie ettt ettt ettt et e et eestte et e e beeenbe e seeenbeesssaeessaeesasseaeennseeennns 5
1.5. OKIeSlenia POASTAWOWE. ......cc.veeiiiieeiieeeitteeeitteeeitteeetteesteeesteeesseeessseeesssaeenssaeenssaaeesesnsssseeeeannes 5
1.5.1. KSI@ZA ODIMIATUL......vieuiieeiiieiieeie ettt ettt et e et e e st e e bt e seaeebaessbeenseessbeenseessseesnsaeeesnsseeennnns 5
1.5.2. KieTOWNIK DUAOWY ....coiiiiiiiiieciieece ettt et e e st e s sae e e ssvaeesseeensaaeennnee s 5
1.5.3. KoSztorys ,,81€py” (PIZEAMIAT)........covuiiiiieiieeiieiee ettt ettt et eetee e e e e 5
1.5.4. KOSZIOTYS OfCTtOWY ...eeeiiieeiiieeiieeeiteeeiee e et e ettt e eae e et e e eteeesntaeesstaeesssaaenssaeenssaeasssaessnaeesaanes 6
1.5.5. Dokumentacja ProJEKIOWA. ........cccuieruieeiieiie et ertie et eite ettt e e te et e siaeeteessaeeseeeensaeeesasseeennee 6
L.5.6. PTOJEKEANT.......tiiiiiiieciie ettt et e ettt e et e et e e e te e e e beeeesbeeessseeessseeessseeensseeeeanssssnaeeeanes 6
1.5.7. Polecenie Inzyniera (Kierownika projektu, Inspektora nadzoru)..........ccceeeveevieeniiieeniveeennne. 6
L.5.8. RYSUNKIL.cuiiiiiiie ettt ettt et e et e e et e e et eeesa e e essaeeessbeesnsseesnsssaaaeeeannssnaeesannnes 6
1.5.9. Odpowiednia (bliska) ZEOANOSC.........ccueeiiieiiieiiieiieeie ettt ettt e e e ens 6
1.5.10. Odleglo$¢ miedzy przedmiotami..........cccueeeriieeiiieeiiie e e eieeeeeeeeiee e e sreeee e s eeaaeeeeeennes 6
L.5.11. OdIelOSE PIONOWA. ......eiiiiiiiieeiiieiieeie ettt ettt ettt e et e s te et e sabeesbeesabeenseesnseenseessseenseaens 6
1.5.12. OdIeglOSC POZIOMA. ... ..eeieiiieiiieciiee ettt e et e et e et e e s tee e s taeessaeeessseeesseessseesnnseenns 6
1.5.13. PrzedsigwWzigCie DUAOWIANE. ........cccuiiiiiiiiiciieiieeie ettt 6
1.5.14. Zadanie BUdOWIANE. .........coouiiiiiiiiieiee ettt sttt 6
1.6.0. Ogodlne wymagania dOtyCZace TODOL........cc.eiiviiriieiiieiieeie ettt ettt ettt eiee e eeneeeenes 7
1.6.1. Przekazanie placu BUAOWY.........ccovuiiiiiiieiie ettt e et eerae e s anaeeeeeennes 7
1.6.2. DoKUmMENtacja PrOJEKIOWA.........eeiuieriieeiieiie et eeite ettt e et eteeete et e eeaeebeessaeeseeeensaeeesnsseeennee 7
1.6.3. Zgodno$¢ robot z Dokumentacja Projektowa 1 Szczegdtowa Specyfikacja Techniczng

LI 1) TS OO O OO ROU PSPPSRI 7
1.6.4. Zabezpieczenie plact DUAOWY.......ccociiiiiiiieiieciee ettt e e a e e e e eeeaaeeeeeenees 8
1.6.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robOt...........cceevieiiiienieeiiieiie e 8
1.6.6. OChIONa PIZECTWPOZATOWA.......uveeiereeerreeeteeeateeesseeessseeessseesssseesssseesssseessseeessseessssessssseesssseenns 8
1.6.7. Materialy szkodliwe dla OtOCZENIA..........cociieriiiiiieie ettt 8
1.6.8. Ochrona wiasno$ci publiCZne] 1 PryWatne]......cc.veecueeeeiiieeriiieeeieeesieeesiee e e esveee e e e seraeeeeeenes 8
1.6.9. Ograniczenia obcigZen 081 POJAZAOW........eevuiiiiieiiieeiieiie ettt ette et ete et e eeeeseeeenee 9
1.6.10. BezpiecZeNStwo 1 RIZIENA PIACY.....ccuuieeiuiieeiieeiieeeeieeeetieesteeeseeeesareeesaaeesssseessseeeenssnsaeaeeanes 9
1.6.11. Ochrona i UtrZymanie TODOL.........cc.eeruieriiiriieeiieeiieeie ettt et eiee et seee et e st eeesbaeeennaeeenenes 9
2. MATERTALY ...ttt ettt et et e st e bt e st e et et e eatesseenseeneeeseenseeanseenneeas 9
2.1. Zrodta uzyskania MaterialOw..............c.co.eviuiveeueeeeeeeeeeeeeeeeee e 9
2.2. Pozyskiwanie materialOw mi€JSCOWYCH......cccuiiiiiiiiiiiiieiiecie e 10
2.3. Inspekcja WytwOrni i MaterialOW..........cccueeviiiiiiiiiieiiiee et e 10
2.4. Materiaty nie odpowiadajgce WymaganioM..........cccueeerveeerureeesueesiureesureeseseeeessssreeeesessssseeeens 10
2.5. Przechowanie i skladowanie materialOw............ccccueeiiiriieniiiiiiiiieieeeee e 10
2.6. Wariantowe stosowanie mMateriatOw...........coeuiiiiiiiiiiiiieieeee et 10
B SPRZET ..ot h e bt et h bt e bt e bt e bt e e nateenarees 10
4. TRANSPORT ...ttt ettt et et e b e st e e st e te e st e sseenseeneesaeensesneennseennee 10
5. WYKONANIE ROBOT......oovuourimmiemmeimeeiseeesseses st ssessssesssss sttt sssssssssssnsnns 11
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT......ciuumriimiieineeeeisseissesesse s ssneen 11
6.1. Program zapewnienia JAKOSCIL.........couiiiiiriiiiieiie ettt ettt e 11

Nadlesnictwo Gtusko, 66-520 Dobiegniew



Budynek warsztatowy i chlodni, Nadlesnictwo Glusko

6.2. Zasady kontroli jJako§Ci RODOL.......c..ooiiiiiiiiiiciiee e e e 11
6.3. Pobieranie probek, badania 1 pomiary, raporty z badan...........cecceeeecieieriiieniieerieeeeeee e 11
6.4. Badania prowadzone przez INZYNIeTa...........c.oeouiiiiieriieiiienie ettt 12
6.5. Atesty jako$ci materialow 1 Urzgdzen...........ccueeveiieiiiiiiiiie e 12
7. OBMIAR ROBOT......oouiiuiimiimtiisiisesssesssss ettt sttt sttt 12
7.1. Ogodlne zasady obmiaru 1 przedmiart TODOL...........oeeriiieeiiieeiiecie e 12
7.2. Zasady okre$lania il0o§ci robot 1 materiatOW...........cooviviiiiiiiiiiiiiieieeeee e 12
7.3. Czas przeprowadZenia ODIMNIATUL .......cueeeruieeiiieerieeeireeesteeeieeesaeeesseeesreeessaeesssneeesessssneeesennes 12
8. ODBIOR ROBOT......ccuuuiiumeiueimiesseseessesssseessss sttt sttt 13
8.1. ROAZAJE OADIOTOW. ....ccueiiiiiiieeiiie ettt e et e ettt e e taeeeaaeeenaaeeensnsaeeeeennssseeeeennnes 13
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryCiU.........ooeeeiiiieiiiiniiiiieeccece e 13
8.3, OADIOT CZEECIOWY...eeuevieeeiieeiieeeiieeeiteeeteeeeteeesteeesateeessseeessaeansseesnsaeeasseeessseesnsseesnsseesnsseessannes 13
8.4. OdbiOr KONCOWY RODOL.......coiiiiiiiiiiieiiee ettt ettt et eteeeaeee e 13
8.5. Dokumenty do odbioru kKoncowego RODOL.........ccoeiviiiiiiiiiiiiieiie e 14
8.6, OdDIOT OSTALECZINY.....eeutieiuiieiieeiteette ettt e et e et e stte e bt e e tteebeesate e bt e sateenseesseesaseesseeenseesseesnseenneaans 14
9. PODSTAWA PELATNOSCL.......cooovimioeeeeeeeeeeeeee e sees s s ene e 15
0.1, UStalenia 0ZOINE. .......coouiiiiiiiieiie ettt ettt ettt ettt e st e e bee e b e eseeenbeeaeeenbeeneas 15
0.2. ZapleCZe ZamaWIaJGCEZ0....cccuvreerrreerireerireerteeessreeansseeassseeassseeasseesasseeesseeessseesssseesssseessssseeess 15
10. DOKUMENTY ODNIESIENIAL ..ottt ettt st sttt e 15
10.1. NOTNY 1 NOTINALYWY....veeetrieeiiieeieeeeiteesieeesseeesseeessseesssseeesssesassseesssseeesssessssseesssssseesessssseeens 15
10.2. PIrZEPISY PIAWIIC. ... .eeutieeiiietieeiteetieeiteeteesiteesteestteesteesateeseessseenseessseenseessseanseesssesnseesnsaeesnnseeens 15

I. SST — cz. elektryczna 1 ogniw fotowoltaicZnyCh.........cccveeviieeiiiiiiiiie e 18
Lo WSSTEP. ettt ettt et st b et at ettt s be e bt et ebt et e e e nee 19
1.1, Przedmiot 1 ZaKIes SST....o..oi ittt sttt 19
1.2. Zakres stoSOWaNnIa SST........coiiiiiiiiiiiieieeee ettt 19
1.3. Zakres robOt ODJELYCh SST......oiieiieeee et e e e e s 19
1.4. Ogolne wymagania dotyCZace TODOL......ccuuiiiieriiieiieiie ettt ettt ettt e e s 19
1.5. WspOIny SIOWNIK ZamMOWICTL......cccuiiiiiiieeiieeciieeeiieeeieeeereeeireeeiteesteeeeaeeesbeeesnseeenseesnneeeens 20
1.6. OZOINE WYMAZANIA. .......eeiuiieiiieiieeiieeiieetteeite et te et e et e st e ebeeeateebeesaeeenseessseenbeeesnsseaesnsseeesnsseeas 20
1.7. Materialy uZyte dO 1€Al1ZACI1. ... .eeeiiieeiiie ettt e tee e etee e enraeenraee s 20

a. Tablice rozdzielcze 1 1inie ZasilajgCe.........coviiiiuiiiiieiiienii et 20

b. Instalacja fOtOWOILAICZNA. .........ccciiiieiiieciieecee e et e e e e nreeee s 20

C. OChrona PrzeCiWPIZEPICCIOWA. ......eeeueieiieeiiieiieeieeeiteeteeseteeteesateebeesseeeteesnteesnseeesnseeessneeas 21

d. Komunikacja instalacji fotoOWOltaiCZne].........cueevvuvieeiiiiiiiiieeeiie et 21

€. Instalacja Od@rOMOWAL.........c.eiiuiiiiieiie ettt et 21

016 1100) 1 P I o1 I T0) /<) | DO PR 21
2. SPRZET ...ttt et h et ettt e b e bt sttt ettt e bee e 22
3. TRANSPORT . ...ttt sttt et e ettt et e s st e bt en e esee bt ensesneenneeennee 22
4. WYKONANIE ROBOT......ocoomiiimriiiiieiseeisessisesesses st s ssesssss s st et ssssssesssesssssancs 22
4.1. Oznaczenia 1dentyfIKaACYJNE.....cccviieiiiieeiieeeiie et e stee e e e e sneaeees 22
4.2, Segregacia ODWOAOW.......ccc.iiiiiiiiiiieeiieete ettt ettt et e et e st e s be e st e esbeesete e sbeeesanbeeesnneeas 22
4.3, ElCMENLY TMOCUJICE. ... vvieeurieeeiiieeeiieesiteeeiteeesteeesiteeeeaeesnsaeeessseeansaeeassseesnseeessseeessseesssseessnnnnseees 23
4.4. Dostep do urzadzen elektryCznych........cccooouiiiiiiiiiiiie e 23
5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT......cvvuumiimiinieinsisesiseeiseesssessse s 23
5.1, OZOINE ZASAAY...cuveeiiieiieeiie ettt ettt et ettt et e s at e e bt e s nbeeeennaee s 23
5.2. Proby montazowe po zakoNCZENIu TODOL..........eeiiiiieiiiieeiie e e e e 23
5.3. PeWNOSCE ZASTIANTA. ....c.veiuiiiiiiiiieriieeee ettt et et 23
T B0 R o T4 L I 1 10 RSP RPUPRR 23

Nadlesnictwo Gtusko, 66-520 Dobiegniew



Budynek warsztatowy i chlodni, Nadlesnictwo Glusko

5.3.2. ZaADCZPICCZENIA. .....eeneeeeutieeeieeiie ettt et et e e st e et e s abe et e e e abe e bt e ssbe e bt e eabeenbeeenteebeeenteennaeas 23
5.3.3. SelektyWnos$CE dziatani..........cccueeeuiiieiiiiiiiie e e 24
5.3.4. Zabezpieczenia nad pradowe i ochrona przeciwporaZeniowa............eceeeeeeeveenveerveeesnnenenns 24
5.4. Odbior teChNICZNY KONCOWY ....cciuiiieiiieeiieeeiie et eeiee ettt e et e e stee e st eesteeesnaeeeeeeennssaeeasennes 24
6. OBMIAR ROBOT......couiiumiimiimriiasisnesisesssessses st sttt sttt 24
6.1, OZOINE ZASAAY.......eieiiieeiiie ettt et e et e et e e et e e e tt e e s bt e e enteeeenbaeeanbaeennnraaaeeean 24
6.2. JednoStKa ODIMIATUL.....cocuiiiiiiiiiiiieeeee ettt et ettt e e e s 24
7.0. ODBIOR ROBOT......ciituriimeianiiseeiseeise ettt 24
7.1, OZOINE ZASAAY....ccveieiieiiieiieeie ettt ettt ettt ettt ettt e et e e eaeeebe e e ntaeeentaeeens 24
B Q) 101 0] (el Lo o N 7 1 1oy PSSP 24
7.3. Zakres NadZoru ProOD 1 POMIATOW. ........ccuieiieriiieiiieeiieeieeeiteeteeseteebeesaeeebeesiaeesnneeessnbaeessnseeeenns 24
7.4. Proby wykonywane przez produCENtOW.............cecvieerieeriieeniiieenieeenreeesreessnnaeeeessneseeeesesnnes 25
7.5. Proby wykonywane w trakcie BUOWY.......c.cooiuiiiiiiiiiiiieiiieiieeeee et 25
7.6. Ogledziny po ZaKONCZENTU TODOL.........eiiiiiieiiiieeiie ettt e e sre e e ree e e e e enereeeeeennnes 25
7.7, OADIOTY CZESCIOWE.....eeeeieieniieeiiietie et eite et et e et esttesate e ate et e ebeeeabe e beesaseeseesnseeseasnseenseesnneens 25
8. PODSTAWA PLATNOSCL........ooooivioeeeeeeeeeeeeeeeeee et 25
9. DOKUMENTY ODNIESIENIA......coottitiiiiiitee ettt sttt 25

Nadlesnictwo Gtusko, 66-520 Dobiegniew



Budynek warsztatowy i chlodni, Nadlesnictwo Glusko

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot OST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z instalacja technologiczng instalacji ogniw fotowoltaicznych
wolnostojacej na gruncie.

1.2. Zakres stosowania OST.

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1. Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej
specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadkach prostych robot i konstrukcji drugorzednych
o niewielkim znaczeniu, dla ktorych istnieje pewnos¢, ze podstawowe wymagania bedg spelnione
przy zastosowaniu metod wykonania na podstawie do§wiadczenia i przestrzeganiu zasad sztuki
budowlane;.

1.3. Zakres robét objetych OST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem instalacji ogniw fotowoltaicznych na wlasne potrzeby budynku warsztatowego z
pomieszczeniami magazynow 1 chtodni w Glusku.

1.4. Dokumentacja techniczna okreslajgca przedmiot zamoéwienia i stanowigca
podstawe do realizacji robot.

a/ Projekt budowlany instalacji ogniw fotowoltaicznych

1.5. Okreslenia podstawowe.

1.5.1. Ksiega Obmiaru

— akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami stluzacy do wpisywania

przez wykonawce¢ obmiaru dokonanych Robdt w formie wyliczen, szkicow 1 ewentualnych
dodatkowych zatgcznikow.

Wpisy w Ksigdze Obmiaru podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera. ,,Inzynier” (Kierownik
projektu) — techniczny kierownik inwestycji wg zasad FIDIC osoba posiadajgca uprawnienia
szersze niz Inspektor nadzoru inwestorskiego w rozumieniu polskich przepisow.

Osoba posiadajaca odpowiednie upowaznienia i pelnomocnictwa do dziatan w imieniu Inwestora,
poszerzajace jego uprawnienia i obowigzki w stosunku do regulacji wynikajacych z ustawy
,Prawo budowlane”. Inzynier (Kierownik projektu) w rozumieniu polskich przepisow to
inspektor nadzoru.

1.5.2. Kierownik budowy

— osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.5.3. Kosztorys ,,$Slepy” (przedmiar)

— wykaz planowanych robdt w kolejnosci technologicznej ich wykonania zawierajacy ilosci
ustalonych jednostek przed miarowych sporzadzony na podstawie dokumentacji projektowe;j i
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specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot.

1.5.4. Kosztorys ofertowy

— wyceniony kosztorys ,,$lepy”.

1.5.5. Dokumentacja projektowa

— projekt budowlany, projekt wykonawczy 1 ,,8lepy” kosztorys (przedmiar).

Projekt budowlany — opracowanie zgodne z Zarzadzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej 1
Budownictwa z dn. 30.12.1994 w sprawie szczegdtowego zakresu i formy projektu budowlanego.
Projekt wykonawczy — uszczegdtowiony projekt budowlany.

1.5.6. Projektant

— uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem ,,Dokumentacji projektowe;”.

1.5.7. Polecenie Inzyniera (Kierownika projektu, Inspektora nadzoru)

— wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej, dotyczace
sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.5.8. Rysunki

— cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary
obiektu bedacego przedmiotem Robot.

1.5.9. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢

— zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jezeli przedziat tolerancji nie
zostal ustalony to zgodnie z przeci¢tnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robot.

1.5.10. Odlegtos¢ miedzy przedmiotami

— odlegtos$¢ miedzy punktami przedmiotéw najblizej siebie potozonymi, np.: odlegtos¢ kabla od
innego kabla, od rurociagu.

1.5.11. Odlegtos¢ pionowa

— odlegto$¢ miedzy rzutami pionowymi przedmiotow.

1.5.12. Odlegtos¢ pozioma

— odlegto$¢ miedzy rzutami poziomymi przedmiotow.

1.5.13. Przedsiewzigcie budowlane

— kompleksowa realizacja instalacji odzysku ciepta objetej projektem budowlanym.

1.5.14. Zadanie budowlane

— cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catos¢ konstrukeyjng i
technologiczng, zdolna do samodzielnego spetnienia przewidzianych funkcji techniczno-
uzytkowych.
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1.6.0. Ogdlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz ich zgodnos$¢ z
Dokumentacja projektowa, Specyfikacja techniczng (ST) i poleceniami Inzyniera.

1.6.1. Przekazanie placu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy plac
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi 1 administracyjnymi, Ksiege
Obmiaru Robdt oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i1 jeden komplet ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego Robot.

Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy 1 utrwali na wlasny koszt.

1.6.2. Dokumentacja projektowa.

Jezeli w trakcie wykonywania robot okaze si¢ koniecznym uzupetnienie Dokumentacji
Projektowej przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i
ST na wiasny koszt w 4 egzemplarzach 1 przedtozy je Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.6.3. Zgodnos¢ robo6t z Dokumentacjg Projektowg i Szczegotowa Specyfikacja
Technicznag (SST).

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Inzyniera Wykonawcy stanowig czes¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegolnione w chocby
jednym z nich s3 obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentac;ji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowigzuje nastepujaca
ich wazno$¢:

1).Specyfikacja Techniczna,

2).Dokumentacja Projektowa

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a
o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub
poprawek.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i
ST. Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu toleranc;i.

Cechy materiatéw 1 elementow budowli muszg by¢ jednorodne 1 wykazywac¢ zgodnos$¢ z
okreslonymi wymogami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.

Jezeli zostata okreslona warto$¢ minimalna lub warto$¢ maksymalna tolerancji albo obie te
wartos$ci, to roboty winny by¢ prowadzone w taki sposéb, aby cechy tych materiatlow lub
elementow budowli nie znajdowaty si¢ w przewazajacej mierze w poblizu wartosci granicznych.
W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowa lub
ST, ale osiagnigta zostanie mozliwa do zaakceptowania jako$¢ elementu budowli, to InZynier
moze zaakceptowac takie Roboty 1 zgodzi€ si¢ na ich pozostawienie, jednak zastosuje
odpowiednie potracenie od ceny kontraktowej, zgodnie z ustaleniami szczegétowymi kontraktu.
W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowa lub
ST i1 wptynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty beda
niezwlocznie zastgpione innymi, a Roboty rozebrane 1 wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
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1.6.4. Zabezpieczenie placu budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia placu budowy oraz utrzymania ruchu
publicznego na placu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu, az do jego zakonczenia i
odbioru koncowego Robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace: zapory, znaki drogowe, tablice informacyjne, Swiatla ostrzegawcze, oSwietlenie
znakow 1 zapér w nocy i1 podejmie $rodki niezbedne dla ochrony robét, bezpieczenstwa pojazdoéw
1 pieszych.

Wszelkie znaki 1 urzadzenia akceptowane beda przez Inzyniera. Koszt zabezpieczenia placu
budowy wlaczony jest w ceng kontraktow3.

1.6.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ 1 stosowaé w okresie trwania realizacji kontraktu wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

Bedzie unikal uszkodzen wilasnos$ci spotecznej 1 prywatnej 1 ucigzliwosci dla osob, a
wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dzialania.

Podejmie dziatania zabezpieczajace przed zanieczyszczeniem ciekow wodnych paliwami,
sciekami, olejami, chemikaliami.

Kary za przekroczenie w tym zakresie norm obcigzaja Wykonawce.

1.6.6. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegal przepisdw ochrony przeciwpozarowej i utrzymywat sprawny
sprzet przeciwpozarowy w pomieszczeniach biurowych, magazynach 1 sprzecie.

1.6.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiatly, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia nie bedg dopuszczone do uzycia.

1.6.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem witasnosci
publicznej i prywatne;.

Jezeli w zwigzku z zaniechaniem, niewlasciwym prowadzeniem robo6t lub brakiem koniecznych
dziatan ze strony Wykonawcy nastgpi uszkodzenie lub zniszczenie wtasno$ci publicznej lub
prywatnej, to Wykonawca na swdj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong wtasnos¢.

Stan naprawionej wlasno$ci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.
Wykonawca jest w pelni odpowiedzialny za ochrong urzadzen uzbrojenia terenu takich jak:
przewody, rurociagi, kable teletechniczne itp., oraz uzyska od odpowiednich wtadz bgdacych
wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego
odnos$nie doktadnego polozenia tych urzadzen w obrgbie Placu Budowy.

O zamiarze przystgpienia do robot w poblizu tych urzadzen, badz ich przetozenia Wykonawca
powinien zawiadomi¢ wlasciciela urzadzen i Inzyniera, jest zobowigzany w okresie trwania
realizacji kontraktu do wlasciwego oznaczenia 1 zabezpieczenia przed uszkodzeniem tych
urzadzen. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie
powiadomi Inzyniera i1 zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonaniu naprawy.

Wykonawca bedzie odpowiadat za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
urzadzen uzbrojenia terenu wskazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
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Zamawiajacego.

1.6.9. Ograniczenia obcigzen osi pojazdow.

Wykonawca bedzie si¢ stosowal do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materialow 1 sprzetu na drogach publicznych poza granicami placu budowy.

Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz, co do przewozu nietypowych wagowo
tadunkow 1 w sposob ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera.
Uzyskanie zezwolenia nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za uszkodzenia drog, ktore
moga by¢ spowodowane ruchem tych pojazdow.

Wykonawca nie moze uzywac pojazdéw o ponadnormatywnych obcigzeniach osi na istniejagcych
1 wykonywanych warstwach nawierzchni w obrgbie Placu Budowy.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia spowodowane ruchem
budowlanym i bgdzie zobowigzany do naprawy uszkodzonych elementéw na wlasny koszt,
zgodnie z poleceniem InZyniera.

1.6.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegal przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa
1 higieny pracy.

W szczeg6lno$ci Wykonawca ma obowigzek zadbad, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet 1 odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.6.11. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robdt 1 za wszelkie materialy 1 urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczgcia do zakonczenia i odbioru koncowego Robot.
Wykonawca bedzie utrzymywat Roboty do czasu koncowego odbioru.

Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowa lub jej elementy byly w
zadowalajacym stanie przez caly czas do momentu odbioru koncowego.

Jezeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniecha utrzymania, to na polecenie InZyniera
powinien rozpoczg¢ utrzymanie nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

2. MATERIALY.

2.1. Zrédta uzyskania materiatow.

Zrédta uzyskania wszelkich materiatéw powinny byé wybrane przez Wykonawce z
wyprzedzeniem, przed rozpoczgciem robot.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do Robot, Wykonawca przedstawi szczegoétowe informacje dotyczace
proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow 1
odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz reprezentatywne probki do zatwierdzenia
przez Inzyniera. Zatwierdzenie partii materiatdéw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty z danego zrdodta uzyskajg zatwierdzenie.
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W przypadku nie zaakceptowania przez Inzyniera materiatu ze wskazanego zrodta, Wykonawca
przedstawi do akceptacji Inzyniera material z innego zrédta.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania Specyfikacji technicznej
w czasie postepu Robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jako$ciowych
materialow z jakiegokolwiek Zrodta.

2.3. Inspekcja wytworni i materiatow.

Materialy 1 wyroby mogg by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia
zgodno$ci z wymaganiami. Wynik kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii
materiatow pod wzgledem ich jakosci.

2.4. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z placu
budowy. Kazdy rodzaj Robdt, w ktdrym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko liczac si¢ z jego nie przyjeciem 1 nie zaptaceniem.

2.5. Przechowanie i skladowanie materiatéow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty do czasu, gdy beda one potrzebne
do Robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos$¢ 1 wlasciwosci
do robot 1 byty dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania beda po zakonczeniu robdt doprowadzone przez Wykonawce do
ich pierwotnego stanu, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania
materiatdw w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi InZyniera o swoim zamiarze, co
najmniej trzy tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to
wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniony bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie powoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.

Sprzet powinien by¢ uzgodniony 1 zaakceptowany przez Inzyniera. Sprzgt bedacy wlasnoscia
Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymany w dobrym stanie, zgodny z
normami ochrony srodowiska 1 musi gwarantowa¢ wykonanie robot w terminie przewidzianym
kontraktem.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania srodkéw transportu, ktore nie wptywaja na
wlasciwosci przewozonych materialow.
Wykonawca stworzy warunki w zakresie niedopuszczenia do wjazdu na drogi publiczne $rodkow
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transportu i maszyn budowlanych mogacych spowodowac¢ ich zanieczyszczenie, a w przypadku
ich powstania Wykonawca bedzie je usuwac na biezaco, na wlasny koszt.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg (kontraktem),
dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczng i poleceniami Inzyniera przy zachowaniu
odpowiedniego sprzetu, sSrodkOw transportu i1 stosowaniu materiatow wymaganej jakosci.

Przy podejmowaniu decyzji o akceptacji lub odrzuceniu materialow i elementéw Robdt Inzynier
uwzgledni wyniki badah materiatldw 1 robot, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan
naukowych. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Obowiazkiem Wykonawcy jest opracowanie 1 przedstawienie do aprobaty Inzyniera Programu
Zapewnienia Jakos$ci (PZJ), w ktorym przedstawi zamierzony sposob wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne.

6.1. Program zapewnienia jakosci.

Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:

a) czes¢ ogolng opisujaca: organizacje wykonania robdt (terminy 1 sposob prowadzenia robot),
bhp, wykaz zespotow roboczych i ich kwalifikacje, wykaz osob odpowiedzialnych za jakos$¢ i
terminowos$¢, system (sposob 1 procedura) proponowanej kontroli 1 sterowania jakos$cia
wykonywanych robot, wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiaréw 1 kontroli robdt, sposob i
forme¢ gromadzenia wynikOw oraz zapisOw pomiarow, a takze sposob 1 forme przekazywania tych
informacji Inzynierowi,

b) czes¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot: wykaz maszyn 1 urzadzen z ich
parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w urzadzenia do sterowania i pomiarowo-
kontrolne, sposob i procedure pomiardéw i1 badan (rodzaj i czgstotliwosc).

6.2. Zasady kontroli jakosci Robét.

Celem kontroli robot bedzie sterowanie przygotowaniem i wykonaniem robot, aby osiggnaé
zatozong jako$¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petlng kontrole Robot 1 bedzie przeprowadzal pomiary 1
badania materiatow oraz Roboét z czestotliwoscig zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST.

Wykonawca ponosi koszty kontroli jakosci.

6.3. Pobieranie prébek, badania i pomiary, raporty z badan.

Probki beda pobierane losowo, a Inzynier bedzie mial mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.
Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadzal dodatkowe badania materiatow
budzacych watpliwosci co do ich jakosci, a koszty tych badan pokrywa Wykonawca tylko w
przypadku stwierdzenia usterek, w przeciwnym wypadku pokrywa Zamawiajacy.

Przed przystapieniem do pomiaréw i badan Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu
1 terminie pomiaru 1 badania, a nast¢pnie przedstawi na pisSmie ich wyniki do akceptacji
InZyniera.
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6.4. Badania prowadzone przez Inzyniera.

InZynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i1 badania materiatow u
zrédla ich wytwarzania, moze pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy 1 na swoj koszt.

6.5. Atesty jakosci materiatéw i urzadzen.

Przed wykonaniem badan jako$ci materiatow przez Wykonawce, Inzynier moze dopusci¢ do
uzycia materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich pelng zgodno$¢ z warunkami
podanymi w SST. Kazda partia materiatu dostarczonego na plac budowy bedzie posiadac atest,
jesli dla tego materialu wymagany jest atest. Materialy bez atestu, a urzadzenia bez waznej
legalizacji zostang odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogodlne zasady obmiaru i przedmiaru robét.

Przedmiar robét jest oddzielnym zatacznikiem do niniejszej ST. Obmiar robot bedzie okreslacé
faktyczny zakres wykonywanych Robdt w jednostkach ustalonych w kosztorysie ofertowym 1
SST.

Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych Robdt i terminie obmiaru, co najmniej na trzy dni przed tym terminem.

Wyniki obmiary bedg wpisane do Ksiggi Obmiaru.

Jakikolwick btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w ,,Slepym” Kosztorysie
lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich Robot.

Obmiar gotowych Robdt bedzie przeprowadzony z czgstoscig wymagang do celu terminowo
ustalonej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub
oczekiwanym przez Wykonawcg i Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosci robo6t i materiatow.

Pomiary dtugosci 1 odleglos$ci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda
odmierzane poziomo wzdluz linii osiowe;.

W przypadku elementéw standaryzowanych jak: rury, armatura, profile walcowe, elementy w
rolkach i belkach itp., dla ktorych w atescie podano ich wymiary lub mase, dane te moga
stanowi¢ podstawe do obmiaru.

Inne materiaty beda mierzone w jednostkach okreslonych w dokumentacji projektowej lub SST.
Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy stosowany do obmiaru Robot bedzie zaakceptowany przez
InZyniera.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub koncowym odbiorem Robot, po dtuzsze;j
przerwie w robotach lub zmianie Wykonawcy Robot.

Obmiar Robo6t zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonania 1 przed ich zakryciem.
Wyniki obmiaréw z obliczeniami, a w przypadkach skomplikowanych ze szkicami wpisa¢ nalezy
do Ksiggi Obmiaru.
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8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Rodzaje odbioréw.

W zaleznosci od ustalen SST, Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru, dokonywanym
przez Inzyniera przy udziale Wykonawcy:

a) odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

¢) odbiorowi koncowemu,

d) odbiorowi ostatecznemu.

8.2. Odbiodr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr Robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonanych Robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr Robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu Robot.
Odbioru Robot dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czgsci Robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy 1
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Jako$¢ 1 1los¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia
Inzynier na podstawie dokumentdw w oparciu o przeprowadzone pomiary, inwentaryzacje
geodezyjne (operaty) w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, SST 1 uprzednimi ustaleniami.
W przypadku stwierdzenia odchylef od przyjetych wymagan i innych wcze$niejszych ustalen,
Inzynier ustala zakres rob6t poprawkowych lub podejmuje decyzje dotyczace zmian 1 korekt.
W wyjatkowych przypadkach podejmuje decyzj¢ dokonania potracen.

Przy ocenie odchylen 1 podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych lub robotach
dodatkowych Inzynier uwzglednia tolerancje i zasady odbioru podane w SST dotyczace danej
czesci Robot.

8.3. Odbiodr czesciowy.

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych Robot wraz z ustaleniem
naleznego wynagrodzenia. Odbioru czgsciowego Robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze
koncowym Robot.

8.4. Odbiér koncowy Robot.

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do
ilo$ci, jakosci 1 wartoSci.
Calkowite zakonczenie Robot oraz ich gotowos$¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.
Odbidr koncowy nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia Robot i kompletnosci oraz prawidtowosci operatu
kolaudacyjnego.
Odbioru koncowego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci
Inzyniera 1 Wykonawcy.
Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikow badan 1 pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z
Dokumentacja Projektowa 1 ST.
W toku odbioru koncowego Robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot
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uzupetniajacych i Rob6t poprawkowych.

W przypadku nie wykonania wyznaczonych Robot poprawkowych lub Robdt uzupehiajacych,
komisja przerwie swe czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje¢, ze jako$¢ wykonanych Robot w poszczegdlnych
zakresach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa 1 SST z
uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne i1 bezpieczenstwo
ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych Robot w
stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.5. Dokumenty do odbioru koncowego Robét.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego Robdt jest protokot odbioru
koncowego Robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru koncowego wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
— Dokumentacje Projektowa z naniesionymi zmianami,
— Specyfikacje Techniczne,
— uwagi i zalecenia Inzyniera, zwlaszcza przy odbiorze Robodt zanikajacych 1 ulegajacych
zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen,
— ustalenia technologiczne,
— wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne z ST 1 PZJ,
— atesty jako$ciowe wbudowanych materiatow,
— opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiarow
zatgczonych do dokumentacji odbioru, a wykonanych zgodnie z PZJ i ST,
— sprawozdanie techniczne,
— inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego. Sprawozdanie techniczne bedzie
zawierac:
— zakres 1 lokalizacj¢ wykonywanych Robdt,
— wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji Projektowej przekazane;j
przez Zamawiajacego,
uwagi dotyczace warunkéw realizacji Robot.
W przypadku gdy wg komisji Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcag wyznaczy ponowny
termin odbioru koncowego Robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ Roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania Robot poprawkowych i Robot
uzupeltniajacych wyznaczy komisja.

8.6. Odbior ostateczny.

Odbidr ostateczny polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad odbioru koncowego.

Nadlesnictwo Gtusko, 66-520 Dobiegniew
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9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ustalenia ogdlne.

Uznaje si¢, ze koszty wykonania wszystkich robot tymczasowych 1 towarzyszacych nie
podlegaja dodatkowej zaptacie 1 sg ujete w Cenie Kontraktowe;.
Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowane przez Wykonawce za jednostke ob
miarowa ustalong dla danej pozycji ,,Slepego” Kosztorysu.
Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania
sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w SST 1 w Dokumentacji Projektowe;.
Cena jednostkowa bedzie obejmowac:
— robocizng¢ bezposrednia,
— warto$¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami ich zakupu,
— warto$¢ pracy sprzgtu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na Plac
Budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),
— koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy
(w tym: doprowadzenie energii 1 wody, budowa drég dojazdowych itp.), koszty dotyczace
oznakowania Robot, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, oplaty za
dzierzawe placow 1 drog, ekspertyzy dotyczace wykonanych Robot, ubezpieczenia oraz
koszty zarzadu przedsiebiorstwa Wykonawcy,
— zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkoéw
mogacych wystapi¢ w czasie realizacji Robot 1 w okresie gwarancyjnym,
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujagcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w wycenionym ,,Slepym”
Kosztorysie jest ostateczna 1 wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie
robot objetych ta pozycja kosztorysowa za wyjatkiem przypadkéw omédwionych w warunkach
Kontraktu.

9.2. Zaplecze Zamawiajacego.

Wykonawca w ramach kontraktu jest zobowigzany zapewni¢ Zamawiajgcemu zaplecze
umozliwiajace petnienie funkcji nadzorczych na budowie.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Normy i normatywy.

Wszystkie roboty nalezy wykonywac zgodnie z obowigzujagcymi w Polsce normami 1
normatywami. Wszystkie najwazniejsze przepisy i normy dotyczace danego asortymentu robot sa
wyszczegolnione w kazdej szczegdlowej specyfikacji techniczne;.

10.2. Przepisy prawne.

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie przepisy prawne wydawane zaroOwno przez wtadze
panstwowe jak i1 lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktdre sa w jakiejkolwiek sposob
zwigzane z prowadzonymi robotami i b¢dzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut
1 wytycznych w trakcie realizacji robot. Najwazniejsze z nich to:

Nadlesnictwo Gtusko, 66-520 Dobiegniew
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1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane (Dz. U. Nr 156/06 poz.1118, Nr 170/06 poz.
1217 art. 41)

2. Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marca 2003 r. (Dz.U.Nr
80/2003 poz. 717, Dz. U. Nr 6/2004 poz. 41 art.5, Dz. U. Nr 141/2004 poz. 1492 art. 10, Dz. U.
Nr 113/2005 poz. 954 art.6, Dz. U. Nr 130/2005 poz. 1087 art.9, Dz. U. Nr 45/2006 poz. 319
art.7, Dz. U. Nr 225/2006 poz. 1635)

3. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 129/2006 poz. 902,
Dz. U. Nr 169/2006 poz. 1199, Dz. U. Nr 170/2006 poz. 1217, Dz. U. Nr 249/2006 poz. 1832
art.10)

4. Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17.05.1989 r. (Dz. U. Nr 30/1989 poz. 163,
Dz. U. Nr 170/06 poz. 1217 art. 34)

5. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 14 maja 2004r. w sprawie kontroli wyrobow
budowlanych wprowadzonych do obrotu (Dz. U. Nr 130/04 poz. 1386)

6. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004r. w sprawie systemu oceny
zgodno$ci, wymagan jakie powinny spetnia¢ notyfikowane jednostki uczestniczace w ocenie
zgodnos$ci oraz sposobu oznaczania wyrobow budowlanych oznaczeniem CE (Dz. U. Nr 195/04
poz. 2011)

7. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz. U. Nr 198/04 poz. 2041)

8. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 14 pazdziernika 2004r. w sprawie europejskich
aprobat technicznych oraz polskich jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania
(Dz. U. Nr 237/04 poz. 2375)

9. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004r. w sprawie aprobat
technicznych oraz jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania (Dz. U. Nr
249/04 poz. 2497)

10. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 24 stycznia 2004 r. w sprawie metod i podstaw
sporzadzania kosztorysu inwestorskiego (Dz. U. Nr 18/04 poz. 172)

Wykonawca bedzie przestrzegal praw autorskich 1 patentowych.

Bedzie w pelni odpowiedzialny za spetnianie wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do
uzywanych opatentowanych urzadzen lub metod.

Bedzie informowal zarzadzajacego realizacja umowy o swoich dziataniach w tym zakresie,
przedstawiajac kopie atestow 1 innych wymaganych $wiadectw.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

INSTALACJA OGNIW FOTOWOLTAICZNYCH

Inwestycja: BUDOWA INSTALACJI FOTOWOLTAICZNEJ O MOCY
PRZYLACZENIOWEJ 10 kWp, WOLNOSTOJACEJ NA TERENIE.

Adres: Dzialka nr ewid. 321/7 obr. Glusko, gm. 66-520 Dobiegniew

Inwestor: Nadlesnictwo Glusko

Branza: ELEKTRYCZNA

Opracowat: Marian Maryniak
upr. Bud. GW 54/84
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SPIS TRESCI:

I. SST - cz. elektryczna i ogniw fotowoltaicznych
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. SST- cz. ELEKTRYCZNA
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot i zakres SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robdt zwigzanych z budowa instalacji ogniw fotowoltaicznych

1.2. Zakres stosowania SST

Zakres robot obejmuje montaz instalacji ogniw fotowoltaicznych, o$wietleniowej pomieszczen,
rozdzielnice do zasilania instalacji elektrycznej, montaz przewodoéw zasilajacych i sterowniczych,
przewodoéw ochronnych, ochrong przed dotykiem bezposrednim (ochrona podstawowa) i ochrong
przed dotykiem posrednim.

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy niniejsza specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace
wykonanie instalacji ogniw fotowoltaicznych, na potrzeby budynku warsztatowego i magazynow
chtodni, ktora wyposazona zostanie w elektroniczny system automatyki, ktorego celem bedzie
sterowanie mocg systemu fotowoltaicznego.

1.4. Ogdélne wymagania dotyczace robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST — punkt 1. Instalacja elektryczna powinna,
zgodnie z art. 5 ust. 1 ustawy, zapewni¢ obiektowi budowlanemu, w ktérym ja wykonano,
mozliwo$¢ spetnienia wymagan podstawowych dotyczacych w szczegdlnosci: a) bezpieczenstwa
konstrukcii,

b) bezpieczenstwa pozarowego,

c) bezpieczenstwa uzytkowania,

d) odpowiednich warunkéw higienicznych 1 zdrowotnych oraz ochrony §rodowiska,

e) ochrony przed hatasem 1 drganiami

f) oszczgdnosci energii 1 1 odpowiedniej izolacyjnosci cieplnej przegrod Instalacja elektryczna
powinna by¢ wykonana zgodnie z projektem oraz przy spelnieniu we wlasciwym zakresie
wymagan przepisu techniczno — budowlanego wydanego w drodze rozporzadzenia [2], zgodnie z
art. 7 ust. 2 ustawy Prawo budowlane [1], z uwzglednieniem ewentualnych odstepstw
udzielonych od tych przepisow w trybie przewidzianym w art. 8§ tej ustawy, a takze zgodnie z
zasadami wiedzy techniczne;.

W budynkach istniejacych lub ich cz¢sci, w przypadku nadbudowy, przebudowy i zmianie
uzytkowania, spelnienie wymagan jest mozliwe takze w inny sposob, stosownie do wskazan
ekspertyzy technicznej wtasciwej jednostki badawczo-rozwojowej albo rzeczoznawcy
budowlanego oraz do spraw zabezpieczen przeciwpozarowych, uzgodnionych z wiasciwym
komendantem wojewodzkim Panstwowej Strazy Pozarnej lub panstwowym wojewodzkim
inspektorem sanitarnym, odpowiednio do przedmiotu tej ekspertyzy.

Ponadto zgodnie z art. 5 ust. 1 ustawy [1], instalacja elektryczna powinna by¢ wykonana zgodnie
z zasadami wiedzy technicznej w sposdb umozliwiajacy zapewnienie jej prawidlowego
uzytkowania w zakresie zaopatrzenia w energi¢ elektryczna, zgodnego z przeznaczeniem obiektu
1 zatozeniami projektu budowlanego tej technologii (przy wzigciu pod uwage przewidywanego
okresu uzytkowania), oraz we wlasciwym zakresie zgodnych z wymaganiami przepiséw
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techniczno budowlanych dotyczacych warunkow technicznych uzytkowania obiektow
budowlanych, wydanych w drodze rozporzadzen, zgodnie z art. 7 ust. 3 ustawy Prawo budowlane

[1].

1.5. Wspélny Stownik Zaméwien

45310000-3 Instalacje elektryczne
45315600-4 Prefabrykaty
45311100-1 Kable i przewody

1.6. Ogdélne wymagania

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST punkt
2.

Wszystkie materialy przewidywane do wbudowania beda zgodne z postanowieniami Kontraktu i
poleceniami Inzyniera.

W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje
dotyczace zroédta wytwarzania 1 wydobywania materiatow oraz odpowiednie §wiadectwa badan,
dokumenty dopuszczenia do odbioru i stosowania w budownictwie 1 probki do zatwierdzenia
InZzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych 1 jakosciowych
materiatow dostarczanych na plac budowy oraz za ich wtasciwe sktadowanie 1 wbudowanie.
Wykonawca zobowigzany jest do zbierania dokumentacji dostaw w postawi atestow, deklaracji
zgodnosci, $wiadectw jakosci, specyfikacji, instrukcji obstugi 1 DTR, kart gwarancyjnych,
rysunkéw montazowych itp.

1.7. Materiatly uzyte do realizacji

a. Tablice rozdzielcze i linie zasilajace

Jako wylacznik nalezy zastosowac roztacznik zgodnie ze schematem rozdzielni.
Przekroje kabli jak na zataczonych rysunkach.

Tablice rozdzielcze zaprojektowano jako natynkowe, obudowa w 11 klasie izolacji z
wylacznikami instalacyjnymi S301, S303.

Tablice wyposazy¢ w lampki sygnalizujace napigcie.

Przej$cia kabla przez $ciany uszczelni¢ masg ognioodporna.

b. Instalacja fotowoltaiczna
Instalacja fotowoltaiczna (PV) zostanie wykonana w systemie wolno stojacym, dwu podporowym
czterorzedowym mocowanym w ziemi, dedykowany jest system TF-58 Remor.

Moduty fotowoltaiczne (PV) zostang zamocowane z wykorzystaniem mocowan konstrukeji
systemowych typu TF-58, zaprojektowano 39 ogniw na stojakach stalowych ocynkowanych i
aluminiowych.
Minimalne parametry ogniw fotowoltaicznych:
— Moc modutu min. 255 Wp ( standardowe warunki testu: napromieniowanie 1000 W/m2;
temperatura ogniw 250C; wspotczynnik masy powietrza AM 1,5 )
— Sprawno$¢ modutu: min. 15,6% ( standardowe warunki testu: napromieniowanie 1000
W/m2; temperatura ogniw 250C; wspotczynnik masy powietrza AM 1,5 )
— Tolerancja mocy: -0/+5 ( standardowe warunki testu: napromieniowanie 1000 W/m2;
Nadlesnictwo Gtusko, 66-520 Dobiegniew
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temperatura ogniw 250C; wspolczynnik masy powietrza AM 1,5 )
—  Wspoélczynnik wypetienia FF: min. 0,775
—  Wspotczynnik temperaturowy mocy: max -0,42 %/K
— Rama modutu: aluminium anodowane
— Przykrycie modutu: szkto hartowane o grubo$ci min. 3,2 mm
— Gwarancja wydajnosci mocy producenta: - 25 lat- min. 85% mocy znamionowe;j
— Waga modutu: max. 18 kg
—  Wytrzymato$¢ mechaniczna na obcigzenie od $niegu: min. 6000 Pa
—  Wytrzymato$¢ mechaniczna na parcie 1 ssanie wiatru: min. 2400 Pa
— Przedstawienie wynikdw pomiarow parametrow pragdowo-napieciowego dla kazdego
modutu.
Potaczenie projektowanych fotoogniw wykona¢ szeregowo zgodnie z zalgczonym rysunkiem.
Montaz rozdzielni przewidziano w pomieszczeniach w ktorych znajdujg si¢ tablice gtowne.
Projektowane kable od inwerterow do rozdzielni, prowadzi¢ w korytkach elektroinstalacyjnych.
Typ projektowanych przewodoéw zgodnie z zatagczonymi schematami.
Wiaczenie projektowanej instalacji fotowoltaicznej do istniejacej przewidziano w
pomieszczeniach w ktorych znajdujg si¢ tablice gtowne.
Pomiar wyprodukowanej energii elektrycznej oraz zuzytej mocy rejestrowane bedzie w oparciu o
rejestrator

c. Ochrona przeciwprzepieciowa

Dla ochrony instalacji elektrycznych wewnetrznych przed skutkami wytadowan atmosferycznych
zastosowano ochronnik przeciw-przepigciowy wysokiej energii w klasie C. Ochronnik
montowac za wytacznikami gtownym zabezpieczajacymi obwody instalacji AC.

d. Komunikacja instalacji fotowoltaicznej

Do komunikacji urzadzen projektowanej instalacji, zaprojektowano typow3 instalacj¢
przewodowa. Na konstrukcji nalezy zainstalowa¢ urzadzenie do pomiaru napromieniowania i
temperatury otoczenia. Przewidziano montaz centrali komunikacyjnej w pomieszczeniu dozoru
instalacji.

e. Instalacja odgromowa

Projektowang instalacje¢ fotoogniw nalezy zabezpieczy¢ przed dzialanie wytadowan
atmosferycznych.

W zwiazku z tym projektuje si¢ zwody pionowe o dlugosci 0,5m od powierzchni kolektora z
bednarki 30x2mm, oraz zwody poziome tgczace wszystkie kolektory przewodem.

Jako przewody odprowadzajace projektuje si¢ przewdd DFe/Zn o $rednicy 8mm.

Wykonang instalacj¢ odgromowa potaczy¢ z istniejacg za pomoca zaciskow dwusrubowych.
Warto$¢ uziemienia instalacji odgromowej winna wynosi¢ R<10Q.

f. Ochrona od porazen

Jako ochrona od porazen pradem elektrycznym obowigzuje skuteczne szybkie wytaczenie w
uktadzie sieci zasilajgcej TN-S.

W obwodach zasilajacych odbiory wymagajace dodatkowej ochrony zastosowano wytaczniki
przeciwporazeniowe réznicowo-pragdowe o znamionowym pradzie réznicowym rownym
DI=30mA. Maksymalny czas wylaczenia zwar¢ jest rowny: 5 sek. - dla wlz-6w oraz 0.4 sek. 1 0.2
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sek — dla obwodow odbiorczych o napigciu odpowiednio 400V i 600V.
W liniach zasilajacych tablice rozdzielcze 1 wspomniane odbiorniki zaprojektowano niezalezne
przewody ochronne PE.

2. SPRZET.

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podane zostaty w OST — punkt 3. Wykonawca
zobowigzany jest do stosowania sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢
wykonywanych robot, zarbwno w miejscu tych robot jak 1 przy wykonywaniu czynnosci
pomocniczych.. Wykonawca winien si¢ wykaza¢ mozliwoscig korzystania z maszyn i sprzgtu
gwarantujacych wlasciwa jakos¢ robot:

3. TRANSPORT.

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST — punkt 4. Na $rodkach transportu
przewozone materiaty i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem,
uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworcg dla poszczegdlnych
elementow.

4. WYKONANIE ROBOT.

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w OST — punkt 5. Wykonawstwo
instalacji powinno odpowiadac:
— wymaganiom okreslonym w normach, przepisach i warunkach wykonania i odbioru robdét,
- uwzglednia¢ zastosowanie nowoczesnych technologii instalacyjnych. Cato$¢ robot
powinna by¢ prowadzona z uwzglednieniem:
— przepisOw bezpieczenstwa i higieny pracy, - przepisOw dotyczacych ochrony
przeciwpozarowej,
— przepiséw dotyczacych pracy przy urzadzeniach elektrycznych,

4.1. Oznaczenia identyfikacyjne

Wszystkie czgsci sktadowe instalacji elektrycznych nalezy wyposazy¢ w oznaczenia
identyfikacyjne.

Oznaczenia powinny zapewnia¢ jednoznaczng identyfikacj¢ obwodu, do ktoérego nalezy dany
element.

Elementy umieszczone wewnatrz rozdzielnicy mogg by¢ oznaczone przy pomocy tasm
samoprzylepnych.

Kable 1 przewody oznacza¢ nalezy odpowiednimi opaskami kablowymi. Elementy nalezace do
obwodow odbiorczych obstugujacych odpowiednie pomieszczenie moga by¢ identyfikowane
przez doktadny opis pomieszczen na wykazie obwoddéw odpowiedniej tablicy rozdzielcze;.

4.2. Segregacja obwodoéw

Przewody roznych instalacji elektrycznych powinny by¢ od siebie skutecznie oddzielone przez
utozenie w odpowiednich odstepach lub systemach rurek, lub koryt.
Przewody na napigcie powyzej 230V nalezy oddzieli¢ od pozostatych przewodow poprzez
zastosowanie przegrody w korytkach instalacyjnych.
Przewody elektryczne prowadzone rownolegle do rur nie powinny by¢ prowadzone blizej niz
150mm od wody goracej i 75Smm od rur wody zimnej. W miar¢ mozliwosci prowadzi¢ kable nad
instalacjami rur wodnych.
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Jezeli trasy kabli elektrycznych beda przebiegaty w poblizu instalacji gazowych, wowczas nalezy
je instalowa¢ co najmniej 10 cm ponizej przewodow gazowych, natomiast jezeli gestos¢ gazu jest
wigksza od gestosci powietrza - powyzej przewoddéw gazowych.

Przy skrzyZzowaniach z instalacjami gazowymi nalezy zachowac¢ odleglo$¢ co najmniej 20mm.

4.3. Elementy mocujace

Wszystkie elementy mocujace, listwy, wsporniki itp. powinny by¢ systemowe. Nie dopuszcza si¢
elementow wykonywanych na budowie z przypadkowego materiatu.

Mocowanie 1 otwory w elementach konstrukcji muszg by¢ koordynowane z architektem i /lub/
inspektorem nadzoru rob6t budowlanych.

4.4. Dostep do urzadzen elektrycznych

Drzwi i pokrywy urzadzen, ktorych otwarcie umozliwia dotknigcie czesci elektrycznych pod
napigciem nalezy oznaczy¢ napisem ostrzegawczym.

Nie wolno przy tym stosowac tasm samoprzylepnych.

Czesci, ktore pozostaja pod napigciem pomimo otwarcia roztacznika gldéwnego nalezy ostoni¢ w
sposob wykluczajacy przypadkowe dotkniecie.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

5.1. Ogolne zasady
Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w OST — punkt 6.

5.2. Préby montazowe po zakonczeniu roboét

zakonczeniu robot Wykonaweca jest zobowigzany wykona¢ badania:

— rezystancji izolacji,

— ciaglosci polaczen obwodow,

— impedancji petli zwarcia. Proby nalezy wykonywaé w podanej wyzej kolejnosci.
Metody pomiarowe powinny by¢ zgodne z obowigzujgcymi przepisami.
Po zakonczeniu pomiardw i prob nalezy powtornie sprawdzi¢ czy zainstalowane urzadzenia i
osprzet spetniajg warunki bezpieczenstwa uzytkowania.
Odnosi si¢ to gtdownie do srodkdw ochrony przeciwporazeniowe;.
Dla instalacji teletechnicznych wykonawca jest zobowigzany wykona¢ badania:

— sprawdzenia poprawnosci polaczen wszystkich kabli komputerowych oraz

telefonicznych.

5.3. Pewnos¢ zasilania

5.3.1. Spadki napie¢

Maksymalne dopuszczalne spadki napig¢ dla linii zasilajacej od transformatora do ostatniego
odbiornika nie mogg przekraczac:
- dla odbiornikéw sitowych 5%

5.3.2. Zabezpieczenia

Zdolnos¢ wyltaczania:
- Wszystkie zabezpieczenia musza wytrzymac prad zwarciowy w miejscu zainstalowania
Nadlesnictwo Gtusko, 66-520 Dobiegniew
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5.3.3. Selektywnos¢ dziatania

- Selektywnos$¢ dziatania zabezpieczen zwarciowych uzyskuje si¢ przez stopniowanie pradow
znamionowych

5.3.4. Zabezpieczenia nad pradowe i ochrona przeciwporazeniowa

— Zabezpieczenia nad pragdowe oraz roznicowopradowe muszg spetnia¢ warunki
automatycznego odlaczenia uszkodzonego urzadzenia od zrodla zasilania w okre§lonym
przepisami czasie

5.4. Odbiér techniczny koncowy

Odbidr techniczny- koncowy instalacji, konczy si¢ protokotem przejecia instalacji do
uzytkowania w obecnosci komisji w sktadzie: Inwestor, Wykonawca, Nadzor, Uzytkownik,
Projektant

6. OBMIAR ROBOT.

6.1. Ogodlne zasady

Ogolne zasady obmiaru podano w OST — punkt 7.

Po zakonczeniu robdt instalacyjnych nalezy dokona¢ obmiaru powykonawczego instalacji.
Obmiar ten powinien by¢ wykonany w jednostkach i zgodnie z zasadami przyjetymi w
kosztorysowaniu.

6.2. Jednostka obmiaru

Jednostkg obmiaru jest m (metr) wykonanego 1 odebranego przewodu; szt. (sztuka) 1 kpl.
(komplet) zamontowanej urzadzen;

7.0. ODBIOR ROBOT.

7.1. Ogodlne zasady.

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST — punkt 8. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
Dokumentacja Projektowa, SST i1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania
daty wyniki pozytywne.

7.2. Kompletnos¢ instalaciji.

Kontrakt zawierany jest na wykonanie instalacji kompletnej, w petni sprawnej 1 spetniajacej
wszystkie wymagania techniczne, formalne i estetyczne.

Oznacza to, ze Wykonawca powinien uwzgledni¢ wszystkie naktady na wykonanie instalacji w
tym te, ktdre nie sg wprost wymienione w zalgczonych zestawieniach materiatowych jak np.:
wsporniki i uchwyty montazowe, dtawiki kablowe na doprowadzeniach, itp.

W przypadku nie zadowalajacej jakos$ci robot lub uzytych materiatdw Wykonawca bgdzie musiat
wykona¢ na wlasny koszt niezbedne poprawki, wymiany i1 przektadki instalacji.

7.3. Zakres nadzoru préb i pomiaréw.

Nadzor nad robotami elektrycznymi powinien by¢ wykonywany zgodnie ze szczegotami
podanymi w niniejszej specyfikacji oraz z ogélnymi Warunkami Technicznymi Wykonania i
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Odbioru Robo6t Budowlanych.

7.4. Préby wykonywane przez producentow.

Wszystkie urzadzenia elektryczne, osprzet, kable i inne elementy dostarczone przez Wykonawce
w ramach niniejszego kontraktu powinny by¢ poddane probom okreslonym w odnosnych
normach. Wykonanie prob musi by¢ potwierdzone atestem wydanym na pi$mie.

7.5. Préoby wykonywane w trakcie budowy.

Préby 1 pomiary wykonywane na budowie powinny obejmowa¢ pomiar rezystancji izolacji,
biegunowosci 1 ciggtosci polaczen, stwierdzenie mozliwosci dokonywania zmian w instalacji /
np. usuwanie lub doktadanie nowych przewodow/.

Wykonawca zobowigzany jest zapewni¢ wszystkie niezbedne przyrzady pomiarowe do
wykonania prob.

W miare postgpu robot Wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich
niezbednych prob i pomiarow dla kolejnych fragmentow instalac;ji.

7.6. Ogledziny po zakonczeniu robét.

Po zakonczeniu robdt, ich kolejnych etapéw oraz przed podaniem napigcia Wykonawca
zobowigzany jest dokona¢ ogledzin instalacji w celu stwierdzenia kompletnosci 1 zgodnosci
instalacji z projektem, wtasciwego doboru 1 montazu urzadzen oraz braku widocznych
uszkodzen, szczegolnie takich, ktére moglyby spowodowac pogorszenie bezpieczenstwa obstugi.

7.7. Odbiory czesciowe.

Poprawno$¢ wykonania 1 zgodno$¢ z wymaganiami niniejszej specyfikacji dla czesci 1 catosci
projektowanych instalacji musi by¢ stwierdzona na pismie przez przedstawiciela Inwestora oraz
Zespot Projektowy.

Odbidr techniczny czgsciowy dotyczy w szczegdlnosci elementow instalacji, ktore ulegaja
zakryciu przez wykonczenie budowlane lub zasypanie.

Wszystkie roboty zanikajace, jak oprzewodowanie podtynkowe itp., powinny by¢ odebrane przez
inspektora nadzoru.

Po dokonaniu odbioru cze$ciowego z udzialem przedstawiciela Inwestora nalezy sporzadzi¢
protokot z jednoznacznym okre§leniem miejsca zainstalowania elementéw lub lokalizacje
fragmentu instalacji ,ktore byty objete odbiorem czeSciowym, potwierdzajacym prawidtowe
wykonanie robot.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne zasady ptatnosci podano w OST - punkt 9.
Placi si¢ za roboty wykonane w jednostkach podanych w punkcie 7.
Cena obejmuje wszystkie czynnosci wymienione w SST.

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

a) Projekt wykonawczy
b) Przedmiar robot
c) Warunki techniczne wykonania 1 odbioru rob6t budowlano — montazowych
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d) Przepisy prawne oraz normy:

[1] Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane (Dz. U. Nr 156/06 poz.1118, Nr 170/06 poz. 1217 art.
41)

[2] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow technicznych
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75/02 poz. 690, Nr 33/03 poz. 270, Nr
109/04 poz. 1156)

[3] Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16 sierpnia 1999 r. w sprawie
warunkow technicznych uzytkowania budynkoéw mieszkalnych (Dz. U. Nr 74/99 poz. 836)

[4] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdlowego zakresu i formy
projektu budowlanego (Dz. U. Nr 140/98 poz. 906)

PN-IEC 60364-4-41;2000. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciw porazeniowa.

PN-IEC 60364-4-42.1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami oddzialywania cieplnego.

PN-IEC 60364-4-43.1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przetezeniowym.

PN-IEC 60364-4-45.1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed spadkiem napigcia.

PN-IEC 60364-4-46.1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Odlaczanie izolacyjne i faczenie.

PN-IEC 60364-4-47.1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Postanowienia ogélne. Srodki ochrony przed porazeniem pradem
elektrycznym.

PN-IEC 60364-4-443.1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed
przepigciami. Ochrona przed przepigciami atmosferycznymi lub taczeniowymi.

PN-IEC 60364-4-473.1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Zastosowania srodkow zapewniajacych bezpieczenstwo. Srodki
ochrony przed pradem przetezeniowym.

PN-IEC 60364-4-482.1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Dobor srodkow w zalezno$ci od wptywdw zewnetrznych. Ochrona
przeciwpozarowa.

PN-IEC 60364-5-51.2000. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogdlne.

PN-IEC 60364-5-53.1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura taczeniowa i sterownicza.

PN-IEC 60364-5-54.1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Instalacja bezpieczenstwa.

PN-IEC 60364-5-537.1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobo6r 1 montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza. Urzadzenia do odtaczania
izolacyjnego 1 taczenia.

PN-IEC 60364-6-61.2000. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie.
Sprawdzanie odbiorcze.

PN-IEC 60364-7-701.1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania
dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Pomieszczenia wyposazone w wanne lub/ i
basen natryskowy. PN-IEC 60364-7-704.1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instalacje na terenie budowy lub
rozbiorki.

PN-88/E-08501. Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa.

PN-EN 54-1:1998. Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 1: Wprowadzenie
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PN-EN 54-3:2003. Systemy sygnalizacji pozarowej - Czg$¢ 3: Pozarowe urzadzenia alarmowe -
Sygnalizatory akustyczne

PN-EN 54-4:2001/A1:2003. Systemy sygnalizacji pozarowej - Czg$¢ 4: Zasilacze

PN-EN 54-7:2004. Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 7: Czujki dymu — Czujki punktowe
dziatajace z wykorzystaniem §wiatla rozproszonego, Swiatta przechodzacego lub jonizacji
PN-E-08350-14:2002. Systemy sygnalizacji pozarowej - Cz¢s¢ 14: Projektowanie, zaktadanie,
odbior, eksploatacja i konserwacja instalacji.

PN-ISO 8421-3:1996.0chrona przeciwpozarowa - Wykrywanie pozaru 1 alarmowanie -
Terminologia

PN-EN 60849:2001.Dzwickowe systemy ostrzegawcze
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