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Szczegółowy opis przedmiotu zamówienia
Przedmiot zamówienia:

Zamówienie na robot 6-osiowy wraz z pozycjonerem 2-osiowym.
Minimalny udźwig robota 16 kg
Minimalny zasięg robota 1,5 m
Minimalny udźwig pozycjonera 200 kg
Minimalny okres gwarancji 12 miesięcy od daty uruchomienia.
Robot musi być wyposażony w 6 – osiowy czujnik sił oraz momentów. Czujnik sił musi być sprężony sprzętowo oraz programowo z kontrolerem robota. Opcje programowe muszą mieć możliwość pracy w przynajmniej dwóch trybach tj. kontroli siły w osi „z” narzędzia przy zmiennej ścieżce robota oraz zmiany prędkości ruchu robota po zdefiniowanej niezmiennej ścieżce przy zachowaniu stałej siły na kierunku ruchu.
Wymagania dla czujnika siły:
Minimalny zakres pomiarowy sił: w osiach x, y, Fx, Fy 1[N]-650 [N], w osi z Fz, 3[N]- 1900 [N]
Minimalny zakres pomiarowy momentów: Mx, My, Mz [Nm]-0-50 [Nm]
Minimalna rozdzielczość pomiarowa siły dla osi z 1/2[N], dla osi x,y 1/4[N]
Minimalna rozdzielczość pomiarowa momentu dla osi z 1[Nm], dla osi x,y 1 [Nm]
Robot powinien posiadać elektrowrzeciono o minimalnej mocy 2 KW i regulowanej prędkości obrotowej (minimalna prędkość obrotowa 20 000 rpm).
Robot musi mieć możliwość programowania off-line i modyfikacji oprogramowania przy wykorzystaniu komputera klasy PC. 
Robot musi posiadać możliwość zadawania absolutnej pozycji z precyzją nie gorszą niż 1,2 mm (różnica pomiędzy wirtualnym kontrolerem a rzeczywistym może wynosić maksymalnie 1,2 mm).
Robot musi posiadać opcję pozwalającą na korekcję położenia punktu TCP w trakcie wykonywania ścieżki na podstawie sygnału analogowego, np. z czujnika odległości oraz zestaw narzędzi do integracji czujników w oparciu o komunikację szeregową. Korekcja położenia TCP musi być możliwa podczas ruchu pomiędzy zdefiniowanymi punktami ścieżki robota.
Robot powinien posiadać opcję umożliwiającą zadawanie trajektorii robota z zewnętrznego urządzenia, musi istnieć możliwość sterowania kątem obrotu poszczególnych osi jak i położeniem punktu TCP. 
Oprogramowanie robota musi posiadać opcję umożliwiające rejestrację sił mierzonych przez czujnik siły. Oprogramowanie robota musi mieć możliwość rejestracji parametrów ruchu robota. 
Komputer pozwalający na obsługę oprogramowania rejestrującego siły i momenty, wymagania:
	Komputer przenośny (laptop) – 1 szt.

	przekątna ekranu LCD: 15.6 cali

rozdzielczość LCD: 1920 x 1080 pikseli

powłoka ekranu: antyrefleksyjna

typ matrycy: IPS

liczba rdzeni procesora: 4

wydajność procesora nie mniejsza niż 9360 pkt. wg PassMark CPU Mark
Dysk twardy: 

· pojemność dysku HDD: 1000 GB (5400 RPM)

· pojemność dysku SSD: 128 GB

pamięć RAM: 8 GB

typ zastosowanej pamięci RAM: DDR4 (2666 MHz)

rodzaj karty graficznej: zintegrowana + dedykowana

karty grafiki: dwie przełączalne karty graficzne o wydajności nie mniejszej niż 13700 pkt. (pierwsza) i 25810 pkt.(druga) wg 3DMark06
pamięć karty graficznej: 4096 MB

rodzaj pamięci karty graficznej: GDDR5

wyjścia karty graficznej: 1 x wyjście HDMI

Interfejsy: 1 x USB Type-C/Thunderbolt 3

komunikacja:

· Bluetooth

· WiFi IEEE 802.11ac

czytnik kart pamięci: SD

napęd optyczny: brak

zasilanie: akumulator 3-komorowy

dźwięk stereo 

łączna moc wbudowanych głośników: 4 W (2 x 2W)

kolor obudowy: srebrno-czarny

stylistyka pokrywy: srebrna

kolor ramki wyświetlacza LCD: czarny

kolor wokół klawiatury: czarny

kolor klawiatury: czarny

właściwości klawiatury: podświetlana

wymiary maksymalne:

szerokość: 360 mm

głębokość: 240 mm

wysokość: 20 mm

system operacyjny: Windows 10 Home (64-bit) lub równoważny

dodatkowe wyposażenie: kamera HD, wbudowany mikrofon


	Komputer przenośny (laptop) – 1 szt.

	Przekątna ekranu: 15,6 cale

Rozdzielczość: 1920 x 1080

Typ ekranu: Full HD

Technologia matrycy: matowa, IPS
liczba rdzeni procesora: 4

wydajność procesora nie mniejsza niż 9380 pkt. wg PassMark CPU Mark
Pamięć: 16 GB DDR4 2133 MHz

Maksymalna ilość pamięci: 32 GB

Liczba banków pamięci: 2

Liczba wolnych banków pamięci: 1

Dysk twardy: 2000 GB, 5400 obr./min. SATA

karta graficzna o wydajności nie mniejszej niż 26000 pkt. wg 3DMark06
Ilość własnej pamięci video: 4096 MB

Napęd optyczny: brak

Bateria: Li-Ion 3 -komorowa

Czas pracy na baterii: 300 min

Substytut myszki: touchpad

Typ klawiatury: podświetlana

Obsługiwane karty pamięci: SD, SDHC

Liczba głośników: 2

Wbudowany mikrofon

Typ wbudowanej kamery: 1,0 MPix

Wejście mikrofonowe

Wyjście słuchawkowe

Komunikacja:

· WLAN: ac/a/b/g/n

· Bluetooth

· Karta sieciowa LAN: 10/100/1000

Złącza: 

· Liczba portów USB: 2

· złącze Thunderbolt 3

· HDMI

· USB 3.0

Wzmocniona konstrukcja 

Układ szyfrowania TPM

System operacyjny: Windows 10 Pro PL lub równoważny

Wymiary maksymalne:

Szerokość: 360 mm

Głębokość: 240 mm

Wysokość: 20 mm

Waga, nie więcej niż: 1,8 kg

Czas gwarancji: 3 lata 

Typ gwarancji: on-site, next business day
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