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1 CZzZESC 0GOLNA

1.1 OKRESLENIE PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

Specyfikacja Techniczna Wykonania [ Odbioru Rob6t STWIOR odnosi sie do wymagan
technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robdt, ktére zostang wykonane w ramach
inwestycji: ,Przebudowa i Rozbudowa Domu Studenckiego ,Hanka” w Poznaniu przy al
Niepodlegtosci 26 wraz ze zmiang zagospodarowania terenu na dziatce 6/2 i 8 ark. 10, obreb
Poznan.".

1.2 PRZEDMIOT I ZAKRES ROBOT

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie do wykonania: okablowania,
instalacji i uruchomienia urzadzen systemu os$wietlenia scenicznego, okablowania, instalacji i
uruchomienia urzadzen systemu multimedialnego, okablowania, instalacji i uruchomienia
urzadzen systemu elektroakustycznego oraz okablowania, instalacji i uruchomienia urzadzen
systemu mechaniki scenicznej na podstawie projektu wykonawczego dal zadania zatytutowanego
jak w punkcie 1.1.

Zakres rob6t obejmuje:

1) Roboty przygotowawcze:
a) Zapoznanie sie z dokumentacja projektowa,
b) Zapoznanie sie z obiektem,
c) Zabezpieczenie pomieszczen,
d) Przygotowanie harmonogramu prac,
e) Okreslenie usytuowania tras kablowych,
f) Okreslenie usytuowania przebic i przepustéw kablowych,
g) Okre$lenie usytuowania przytaczy zasilajacych,
h) Okres$lenie usytuowania przylaczy sygnatowych,
i) Okreslenie usytuowania tablic i szaf sprzetowych,
j)  Okreslenie usytuowania urzgdzen,
k) Woytyczenie tras kablowych,

2) Roboty zasadnicze:
a) Instalacyjne:

i) Wykonanie przebié i przepustow kablowych niezbednych do prowadzenia tras
kablowych,

ii)  Wykonanie bruzd dla tras kablowych do prowadzenia pod tynkiem w
szczeg6lnosci dotyczy to odgatezien od gtéwnych tras kablowych do tablic i
przytaczy sygnatowych,

iii) Wykonanie gtéwnych tras kablowych w korytach stalowych cynkowanych,

iv)  Instalacja okablowania w korytach stalowych cynkowanych - gtéwne trasy
kablowe,

v)  Instalacja okablowania w rurkach instalacyjnych - podejscia od gtéwnych tras
kablowych do puszek i przytaczy sygnatowych.

vi)  Uktadanie okablowania w bruzdach,

vii) Zatynkowanie bruzd z utozonymi kablami,

viii) PodejsScia od tras kablowych do puszek i przylaczy sygnatowych,

ix) Wykonanie jednoznacznego i trwatego oznaczenia wszystkich kabli,

b) Montazowe:

i) Montaz przytaczy zasilajacych i sygnatowych,

ii)  Montaz tablic i krosownic sygnatowych,

iii) Montaz urzadzen w statych i ruchomych szafach sprzetowych,
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iv) Montaz urzadzen do wieszakéw $ciennych i sufitowych,
v)  Obszycie kablowe urzadzen w statych i ruchomych szafach sprzetowych,
vi)  Montaz konstrukcji technologicznych,
vii) Montaz urzadzen technologicznych
viii) Podtaczenie urzadzen.
¢) Uruchomieniowe:
i) Wykonanie badan i pomiaréw sprawdzajacych linii sygnatowych: polaryzacja,
symetria, ciggtos¢ linii, poprawnos¢ potaczen,
ii)  Programowanie urzadzen,
iii) Préby obcigzeniowe,
iv)  Uruchomienie poszczegdlnych elementéw systemu.
3) Roboty koncowe:
a) Sprawdzenie dziatania poszczego6lnych systemow:
b) Kontrola jakosci wykonanych robét,
c) Zakrycie tras kablowych,
d) Prace porzadkowe po wykonaniu robét.
e) Przekazanie dokumentacji powykonawczej.
1.3 KLASYFIKACJA ROBOT
Kody rob6t wg Wspdlnego Stownika Zamowien (CPV)
Dziat: 31680000-6 - Elektryczne artykuty i akcesoria,
Dziat: 31520000-7 - Lampy i oprawy o$wietleniowe,
Dziat: 38740000-4 - Regulatory programowe,
Dziat: 31211100-9 - Tablice do aparatury elektrycznej,
Dziat: 45000000-7 - Roboty budowlane,
Grupa: 45300000-0 - Roboty instalacyjne w budynkach,
Klasa: 45310000-3 - Roboty instalacyjne elektryczne,
Kategoria: 45311000-0 - Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych,
Kategoria: 45315600-4 Instalacje niskiego napiecia,
Dziat: 32000000-3 - Sprzet radiowy, telewizyjny, komunikacyjny, telekomunikacyjny i podobny,

Grupa: 32300000-6 - Odbiorniki telewizyjne i radiowe oraz aparatura nagrywajgca dzwiek lub
obraz lub aparatura,

Klasa: 32340000-8 - Mikrofony i gto$niki,
Kategoria: 32341000-5 - Mikrofony,
Dziat: 32000000-3 - Sprzet radiowy, telewizyjny, komunikacyjny, telekomunikacyjny i podobny,

Grupa: 32300000-6 Odbiorniki telewizyjne i radiowe oraz aparatura nagrywajgca dzwiek lub
obraz lub aparatura powielajaca,

Klasa: 32350000-1 - Czesci sprzetu dzwiekowego i wideo,
Kategoria: 32351000-8 - Akcesoria do sprzetu dzwiekowego i wideo,
Kategoria: 32351300-1 - Akcesoria do urzadzen audio,

Klasa: 31720000-9 - Urzadzenia elektromechaniczne,

Strona 4 z 49



1.4 OKRESLENIA I DEFINICJE

1.4.1

ZAGADNIENIA OGOLNE

Technologia sceny w zakresie mechaniki scenicznej jest specyficznym dla teatru zespotem
urzadzen mechanicznych, budowanych, eksploatowanych i kontrolowanych na podstawie
wymagan okreslonych w Dyrektywie Maszynowej, Dyrektywie Bezpieczenstwa ogdlnego oraz
warunkéw technicznych, jakim maja odpowiada¢ urzadzenia wyciggowe i podno$nikowe.

1.4.2
1.

2.

3.

4,

WYTYCZNE OGOLNE

Zasilanie urzadzen systemu technologii sceny powinno odbywac sie zgodnie z zapisami
projektu branzowego dotyczacego instalacji elektrycznych.

Instalacje te nalezy wykonywac i odbiera¢ zgodnie z zasadami og6lnymi okreslonymi dla
instalacji elektro-instalacyjnych.

Wszystkie uzywane materiaty i urzadzenia winny miec¢ cechy przypisane w przepisach
ogdlnych instalacjom elektrycznym.

Urzadzenia wykonywane indywidualnie winny posiada¢ o§wiadczenie dostawcy lub
producenta o spetnieniu w/w warunkow.

Dla ograniczenia zaktdcenn wynikajacych z funkcjonowania w uktadzie tyrystorowych
regulator6w os$wietlenia technologicznego (obecno$¢ wyzszych harmonicznych) instalacje
zasilajace i elektroakustyczne nalezy wykonywac z zachowaniem nastepujacych warunkéw:

1.

2.
3.

10.

11.

12.

13.

Centralng Szyne PEN budynku nalezy uziemi¢ zgodnie z zasadami okre$§lonymi w
przepisach.

Rezystancja uziemienia nie moze by¢ wieksza niz 1 ().

W ztaczu nalezy wykona¢ podziat przewodu PEN na PE i N.

Dojscie kazdego rodzaju uziomu oraz odejs$cie odpowiednich przewodéw WLZ-téw do
tablic zasilajgcych urzadzenia multimedialne nalezy przykreca¢ do szyny za pomoca
osobnego ztacza.

Przekréj szyny uziemiajacej musi by¢ jak najwiekszy minimum 80 mm?, a ztacza
chronione przed mozliwos$cig uszkodzen mechanicznych.

Przekroéj zyt w poszczegolnych WLZ-tach winien by¢ powiekszony o jeden stopien w
stosunku do wyliczonego metodami podanymi w normach i przepisach. Przekrdj ten nie
moze by¢ mniejszy niz 16 mm?, zalecany przekréj to 25 mm? lub wiekszy.

Obok przewodéw stanowigcych WLZ nalezy potozy¢ osobny przewdd o przekroju zyty
minimum 16 mm? - dodatkowy przewdd uziemiajacy/wyréwnujacy.

Wszystkie przewody nalezy doprowadzi¢ do poszczegdlnych tablic rozdzielnic
funkcyjnych i gniazd koncowych bez przecie¢, odgatezien i w nieuszkodzonej izolacji.

W tablicach i rozdzielnicach funkcyjnych przewoéd PE i dodatkowy przewdd uziemiajgcy
winien by¢ przykrecony do listwy uziemiajacej, miedzianej o przekroju minimum 80
mm? izolowanej od podtoza. Wszystkie przewody odbiorcze winny by¢ przykrecane do
listwy osobnymi ztgczami.

Wszystkie linie odbiorcze i urzadzenia winny by¢ prowadzone w taki sposéb, aby ich
przewody PE nie zostaly potaczone ze soba.

Konstrukcje stalowe widowni i estrady winny by¢ uziemione osobnym przewodem o
przekroju minimum 16 mm? z centralnym punktem uziemiajgcym budynku analogicznie
do przewodu wyréwnawczego.

Instalacje o$wietlenia technologicznego i multimedialnego nalezy rozprowadzi¢ w
osobnych korytkach instalacyjnych w odlegtosci nie mniejszej niz 100 cm.
Skrzyzowania tych instalacji winny odbywac sie pod katem prostym z zachowaniem
odlegto$ci minimum 30 cm.
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14. W przypadku mniejszych odlegtosci wynikajgcych z warunkéw faktycznych
réwnolegtego prowadzenia instalacji, dtugos¢ takiej instalacji nalezy ograniczy¢ do
maksimum 50 cm.

Wobec braku uregulowan technicznych zwigzanych z technika teatralng, rowniez w Dyrektywie
Maszynowej, wszelkie szczegdlowe rozwigzania techniczne musza by¢ zgodne z
Rozporzadzeniami o warunkach technicznych jakim muszg odpowiada¢ urzadzenia
podnos$nikowe i wyciggowe - poddozorowe. Wynika to z Dyrektywy Bezpieczenistwa Ogolnego
Maszyn. Od listopada 2009 roku obydwie te Dyrektywy obowiazuja na obszarze RP.

Z przepiséw tych wynika réwniez, iz rozwigzania techniczne i bezpieczenistwo budowy, montazu
i dziatania spoczywa na dostawcy tych urzadzen. Bezpieczenistwo maszyn jest rozpatrywane od
miejsca zasilania w energie elektryczng do elementow wykonawczych.

Zakres i forma tego projektu okresla jedynie lokalizacje, parametry i szczeg6lne warunki jakim
musz3a odpowiadac te urzadzenia, pozostawiajac oferentowi, a nastepnie dostawcy szczegdtowe
rozwiazania techniczne na poziomie warsztatowym i podczas montazu i uruchomienia.

1.4.3 PODSTAWOWE POJECIA

Okreslenia podane w niniejszej ST s3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i PN-IEC), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét (WTWOR) i
postanowieniami Umowy.

* Instalowanie, zaktadanie instalacji - proces mocowania i wzajemnego taczenia cze$ci
sktadowych i elementéw systemu.

* System kablowy - zesp6t kabli i systemu nosnego (korytka, mocowania, rurki, uchwyty,
kotwy).

* Trasa kablowa - kabel wielozytowy lub wigzka kabli jednozytowych.

*  Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju okraggltym przeznaczona do ochrony kabla
przed uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.

* Uziom - przedmiot metalowy lub zespét przedmiotéw umieszczony w gruncie i
tworzacy potaczenie przewodzace z ziemia.

* Przewdd uziemiajacy - przewdd ochronny 1aczacy gtéwna szyne uziemiajaca z uziomem.

* Potaczenie wyréwnawcze - elektryczne potaczenie czesci przewodzacych dostepnych
lub/i czesci przewodzacych obcych w celu wyréwnania potencjatéw.

» Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe — urzadzenie zabezpieczajace inne urzadzenia
przed szkodliwym dziataniem nagtego wzrostu napiecia w sieci od strony zasilania.

* Dolna mechanizacja sceny - sa to wszystkie elementy technologii, funkcjonujgce w jej
poziomie lub/i pod jej poziomem.

* Gorna mechanizacja sceny - to urzadzenia stuzace do obstugi sceny i widowni, dla
umieszczania na nich elementéw dekoracyjnych, oSwietleniowych oraz regulacji
parametréw akustycznych.

* Pozostate pojecia sg zgodne z kanonami terminologicznymi wykorzystywanymi w
publikacjach dotyczacych systemdw multimedialnych, systeméw o$wietlenia
scenicznego, mechanizacji sceny jak rowniez wykorzystywanymi w branzy akustycznej,
elektroakustycznej i technologii sceny.

2 WELASCIWOSCI MATERIALOW I URZADZEN

Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowania bedg zgodne z postanowieniami Umowy i
poleceniami Inspektora Nadzoru. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca
przedstawi odpowiednie §wiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w
budownictwie do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru. Aparatura i urzadzenia powinny
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posiada¢ rowniez aktualng dokumentacje techniczno-ruchowa. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jako$ciowych materiatéw i urzadzen
dostarczanych na plac budowy oraz za ich wlasciwe sktadowanie i wbudowanie zgodnie z
zatozeniami PZ].

2.1 SPECYFIKACJA TECHNICZNA URZADZEN

Ponizej przedstawiono specyfikacje techniczne urzadzen i elementéw wchodzacych w skat
projektowanych systemdéw technologii sceny.

2.1.1 MECHANIKA SCENICZNA

Tab. 2.1.11 Specyfikacja techniczna urzadzenia - Wyciagi tancuchowe

Parametr urzadzenia Wartos¢, opis, jednostka

llo$¢ 16 sztuk

Przeznaczenie Pozycjonowanie pionowe elementéw dekoracji, itp.

Warunki pracy Niski poziom natezenia §wiatla oraz zaciemnienie; aranzacja
pola gry, préby oraz realizacje widowisk.

Zasilanie Silnik elektryczny, tréjfazowy

Uzytkowanie Do 10 cykli roboczych dziennie

Zywotno$¢ 30 lat

Serwis Coroczna kontrola techniczna

Typ Wciggarka tancuchowa.

Sterowanie Dedykowany system sterowania napedami

Monitorowanie Zmienna predko$¢. Pozycjonowanie.

Obciagzenie UdZwig - minimum 560kg

Skok Skok roboczy - 4,4 m

Predko$¢ Predko$¢ zmienna do 4 m/min

Wymiary Wg rysunku w dokumentacji

CZESCI SKLADOWE SYSTEMU

Wyciggarka Typowa wyciggarka tancuchowa do zastosowan teatralnych.

Silnik wyciggarki tréj-fazowy, asynchroniczny. Zespoty
enkoderéw odpowiadajg za parametryzacje ruchu wyciagu,
zapewniajac sprzezenie zwrotne informujace o pozycji, pomiar
obciazenia, podwdéjny hamulec.

Sterowanie Wyciagarka zintegrowana bedzie z systemem sterowania:

4 kanatowy kontroler (4 kpl):

¢ Wyjscia 4 x CEE 400VAC 16A

e Zabezpieczenie stycznikiem

e 4 xprzetacznik odwrécenia kierunku
e Przyciska E-Stop

e 2xgniazdo XLR 5-pin

e 2xgniazdo XLR 4-pin

Przeno$ny pulpit sterujacy
¢ Aluminiowa obudowa
¢ Przycisk E-Stop
e Przycisk Jazdy
e 4 xprzetaczniki kierunku ruchu
¢ Podlaczenie kablem XLR 5-pin

Pulpit awaryjny
¢ Przycisk E-Stop
e Przycisk Jazdy
e Podlaczenie kablem XLR 5-pin
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Tab. 2.1.22 Specyfikacja techniczna urzadzenia - Konstrukcje o§wietleniowe typu Quadro

Parametr urzadzenia

Wartos$¢, opis, jednostka

Rodzaj / llos¢

Konstrukcja quadro di. 200cm / 16 sztuk
Konstrukcja quadro di. 250cm / 16 sztuk
Konstrukcja quadro di. 150cm / 16 sztuk
Konstrukcja quadro naroznik / 16 sztuk
Uchwyty do podwieszania kratownicy / 16 sztuk

Wymiary

Wysokos¢: 292 mm

Szeroko$¢: 292 mm

Odlegtos¢ miedzy osiami rur: 239 x 239 mm
Rura konstrukcyjna: fi 50 x 2 mm
Krzyzulce: fi 18 x 2 mm

Materiat

Aluminium

Laczenie elementow

Laczenie za pomoca beczek aluminiowych
Laczenie za pomoca $rub (skrecanie podstaw)

Tab. 2.1.1.3 Specyfikacja te

chniczna urzadzenia - System kurtyny gtéwnej

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Ilo$¢ 1 komplet

Przeznaczenie Pozycjonowanie poziome kurtyny gtéwnej

Warunki pracy Niski poziom natezenia §wiatta oraz zaciemnienie; aranzacja
pola gry, proby oraz realizacje widowisk.

Zasilanie Silnik elektryczny, tréjfazowy

Uzytkowanie Do 10 cykli roboczych dziennie

Zywotno$¢ 30 lat, liny stalowe nalezy wymieniaé zalezno$ci od zuzycia

Serwis Coroczna kontrola techniczna

Sterowanie Dedykowany system sterowania napedem kurtyny gtéwnej

Monitorowanie Zmienna predko$¢. Pozycjonowanie.

Tolerancja = Doktadno$¢ potozenia: £5mm

= Doktadno$¢ powtarzalnosSci: #5mm

Maksymalny btad synchronizacji przy dowolnym
przyspieszeniu i dowolnym obcigzeniu: +20 mm
Maksymalne zatrzymanie awaryjne lub btad
synchronizacji (przy dowolnej konfiguracji
obcigzenia): 300mm

Ilos¢ lin

1 lina w petli zamKnietej, ca. 20 metrow.

Dtugos$¢ torowiska

Maks.: 13 000 mm

Obcigzenie Sita tarcia: 20 daN

Skok Skok roboczy - 6 500 mm
Predko$¢ Predko$¢ zmienna: 0,05 - 0,6m/s
Wymiary Wg rysunku w dokumentacji
Parametry hatasu 35dB

Moc silnika 1,1 kW

Materiat kurtyny gtéwnej -
1kpl.

Materiat: welur 100% bawetna
Gramatura: 355 g/m2
Swiadectwo odpornosci ogniowej
Kolor: czarny mat

Wymiary: 2x8,0x5,7 m
Drapowanie: 50%

Tab. 2.1.1.4 Specyfikacja te

chniczna urzadzenia - System Kkulis scenicznych

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Rodzaj / llos¢

Torowisko di. 6m / 6 sztuki

Torowisko dt. 1m / 14 sztuk

Uchwyt mocujacy torowisko do stropu (udzwig 100kg) / 20
sztuk
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Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Cztero-rolkowy uchwyt obrotowy / 28 sztuk

Wézek jezdny mocowania kurtyny (udzwig 6kg) / 110 sztuk
Woézek prowadzacy - jezdny / 16 sztuk

Blokada konca torowiska / 66 sztuk

Studyjny pret operatorski / 2 sztuki

Materiat

Torowisko di. 6m - aluminium

Torowisko df. 1m - aluminium

Uchwyt mocujacy torowisko do stropu (udzwig 100kg) - stal
Cztero-rolkowy uchwyt obrotowy - stal, rolki - polimer
Woézek jezdny mocowania kurtyny (udZwig 6kg) - stal, rolki -
polimer

Woézek prowadzacy - jezdny - stal, rolki - polimer

Blokada konca torowiska - polimer

Studyjny pret operatorski - tworzywo sztuczne

Materiat Lambrekin - 1kpl.

Materiat: welur 100% bawetna
Gramatura: 355 g/m2
Swiadectwo odpornosci ogniowej
Kolor: czarny mat

Wymiary: 2,0 x 13,0 m
Drapowanie: 50%

Materiat Kulis - 12 kpl.

Materiat: welur 100% bawelna
Gramatura: 355 g/m2
Swiadectwo odpornosci ogniowej
Kolor: czarny mat

Wymiary: 1,0 X 5,7 m
Drapowanie: 50%

Tab. 2.1.1.5 Specyfikacja te

chniczna urzadzenia - System trybuny mobilnej

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Ilo$¢ 1 komplet

[lo$¢ modutéw 2 sztuki

[lo$¢ rzedow 11

Szerokos¢ 850cm

Gteboko$¢ w poz. roztozonej 1273cm

Gleboko$¢ w poz. ztozonej 152cm

Wysokosé 315cm

Gteboko$¢ platform 100cm

Szeroko$¢ schodéw 120cm

Stopniowanie 27cm

Wysokos$¢ stopnia 13,5cm

Szeroko$¢ przejScia miedzy

rzedami 53cm

Rozstaw siedzisk 54cm

[lo$¢ siedzisk 134

No$no$¢ konstrukcji 4kN/m2

Naped Silnik elektryczny o mocy 0,75kW, zasilany napieciem 3x400V
Wyposazenie Podswietlenie stopni listwami LED 4,8W/m
Uwagi Zgodnie z rysunkami i opisem technicznym

Tab. 2.1.1.6 Specyfikacja te

chniczna urzadzenia - System Podestow wyréwnawczych

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Rodzaj / llos¢

Foyer Wielofunkcyjne:

Podesty 200 x 100cm (750kg/m2) / 36 kompletéw
Sala Absydowa / Jadalnia:

Podesty 200 x 100cm (750kg/m2) / 5 kompletow
Podesty 300 x 100cm (750kg/m2) / 5 kompletéow

Parametry

Ciezar uzytkowy, dynamiczny: 130kg
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Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Wymiar szczeliny: 5mm

Wysokos¢ budowlana po wsunieciu: 260mm
Wysokos¢ budowlana po wysunieciu: 1460mm
Skok uzytkowy: 1200mm

Czas przestawiania: 32s

Porecz zabezpieczajaca

Wymiary: 1000mm x 1000mm
Ciezar wiasny: 13kg

Badania normatywne

Statyczne: EN 13814
Ochrona przeciwogniowa: DIN 4102 B1
REI 30

Naped

220/240V

Moment obrotowy: min 75Nm

Ruch realizowany przez dedykowane urzadzenie typu
wiertarka.

Uwagi

rewizyjne dla tatwego sprawdzania nakretki napedowe;j.
Plyta pokryta materiatem jak podtoga pomieszczenia
Elementy stalowe malowane proszkowo na czarno

Podesty dostosowane do wymiaréw na budowie.

Nozycowy podest podnoszony z samohamownym napedem
wrzecionowym za posrednictwem paska zebatego. Nakretka
zabezpieczajaca z ruchem wspétbieznym na pusto. Okienko

Tab. 2.1.1.7 Specyfikacja techniczna urzadzenia - Podesty sceniczne

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Parametry

Rama aluminiowa

Sklejka antyposlizgowa ciemnobrazowa grubosci 12 mm
Wysokos¢ sktadowania 9 cm

Nos$nos$¢ 750 kg/m2

Sktadowe systemu podestow

Podest systemowy 200cm x 100cm: 30 szt.
Nogi teleskopowe (40 - 60cm): 62 szt.
Nogi teleskopowe (60 - 100cm): 62 szt.
Nogi teleskopowe (80 - 140cm): 62 szt.

Sktadowe schodéw
systemowych - szeroko$¢ 2m

Podest systemowy 100cm x 50cm: 12 szt.
Nogi niwelacyjne wysoko$ci 20cm: 6 szt.
Nogi niwelacyjne wysoko$ci 40cm: 3 szt.
Nogi niwelacyjne wysokosci 60cm: 3 szt.
Nogi niwelacyjne wysokosci 80cm: 3 szt.
Nogi niwelacyjne wysokosci 100cm: 3 szt.
Nogi niwelacyjne wysokosci 120cm: 3 szt.
Nogi stopniowe do schodéw: 16 szt.
Trzpief mocujacy do nég: 16 szt.
Barierka wys. 100cm poczatkowy: 2 szt.
Barierka wys. 100cm srodkowy: 8 szt.
Barierka wys. 100cm koncowy: 2 szt.

Elementy dodatkowe

Wozek transportowy do nég i akcesoriow
Woézek transportowy do podestow
Case na akcesoria

Tab. 2.1.1.7 Specyfikacja te

chniczna urzadzenia - Banery Akustyczne

Parametr urzadzenia

Wartos$¢, opis, jednostka

Tlos¢

12 sztuk

Przeznaczenie

Adaptacja akustyczna sali

Parametry materiatu

Welur 100% o gramaturze 400 g/m2; kolor czarny
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Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Regulacja powierzchni
czynnej banera

Naped elektryczny

Wspotczynnik pochtaniania
dzwieku

0,25 dla f=125 Hz,
0,6 dla f= 250 Hz,
0,75 dlaf=500 Hz,
0,9 dla f = 1kHz,
0,99 dla f = 2kHz,
0,99 dla f = 4kHz.

Sterowani

Ustawianie baneréw w pozycji catkowicie zwinietej /catkowicie

rozwinietej dla kazdej sekcji.
Sterownik powinien umozliwia¢ wybér co najmniej 3
programowalnych ustawien dla kazdej grupy

Mozliwo$¢ zatrzymywania rozwijania kazdej sekcji baneréw w

dowolnym momencie.
Mozliwo$¢ programowania ustawionych pozycji i tatwego ich
przywotywania przez Uzytkownika.

Tab. 2.1.1.8 Specyfikacja te

chniczna urzadzenia - Podnos$nik nozycowy, akumulatorowy

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Ilos¢ 1 sztuka

Wysoko$¢ robocza Min. 9,92m

Wysoko$¢ platformy Max. 7,92m

Udzwig Min. 227kg

Naped 2x4

Zasilanie akumulatorowe 24V =4 x 6V 225Ah
Zastosowanie Prace wewnatrz budynku
Max. ilo$¢ 0s6b na platformie 2

Wysuwany balkon 0,91m

Dtugo$¢ podnosnika 2,44m

Szeroko$¢ podnosnika 0,81m

Waga 1959kg

Kota Pelne, lane, szare, niebrudzace

2.1.2 OSWIETLENIE TECHNOLOGICZNE

2.1.2.1 Aparaty oswietleniowe

Tab. 2.1.2.1 Specyfikacja te

chniczna - Reflektor PC 1000W

Parametr urzadzenia Wartos¢, opis, jednostka
Ilo$¢ 10 kompletéw
Rodzaj Zrédia Halogenowe
Moc lampy 1000 W
Trzonek lampy GX 9,5
Rodzaj soczewki 150 mm Ptasko - wypukta (Plano - Convex)
Kat §wiecenia 10° - 66°
Funkcje ¢ Beznarzedziowa wymiana soczewki przedniej
¢ Ramie z hamulcem do blokowania wychylenia
reflektora
¢ Skalomierz odlegtosci z boku obudowy utatwiajgcy
ustawianie plamy §wiatta
Wyposazenie *  Ramka filtrow
e Siatka ochronna
e Zesp6t ruchomych skrzydetek z mozliwo$cia rotacji
wzdtuz wtasnej osi pojedynczych klap
e Zaréwka CP70 GX9,5 1000W 230V 200h 3200K
¢ Hak mocowania do rury 50mm
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Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

¢ Linka zabezpieczajaca

Masa

Maksymalnie 9,0 kg

Tab. 2.1.2.2 Specyfikacja te

chniczna - Reflektor PAR64 1000W

Parametr urzadzenia

Wartos$¢, opis, jednostka

Ilo$¢ 10 kompletow
Rodzaj zrédta Halogenowe
Moc lampy 1000 W
Trzonek lampy GX 16D
Funkcje ¢ Ramie z hamulcem do blokowania wychylenia
reflektora
Wyposazenie ¢ Ramka filtrow
e  Siatka ochronna
e Zesp6t ruchomych skrzydetek
»  Zaréwka CP61 GX61D 1000W 230V 300h 3200K
¢ Hak mocowania do rury 50mm
¢ Linka zabezpieczajaca
Masa Maksymalnie 1,5 kg

Tab. 2.1.2.3 Specyfikacja te

chniczna - Reflektor Profilowy 650W

Parametr urzadzenia

Wartos$¢, opis, jednostka

Ilo$¢ 14 kompletéw
Rodzaj Zrédia Halogenowe
Moc lampy 650 W
Trzonek lampy GX 9,5

Rodzaj soczewKki

Ptasko - wypukta (Plano - Convex)

Kat §wiecenia

15° - 35° oraz 30° - 45°

Funkcje ¢ Beznarzedziowa wymiana soczewki przedniej
¢ Ramie z hamulcem do blokowania wychylenia
reflektora
¢ Konwekcyjne chtodzenie
¢ Aluminiowa konstrukcja reflektora,
¢ Unikalna obudowa tubusu pozwalajaca na ustawianie
Swiatta w dwéch réznych zakresach zoom 30/45 i
15/35 bez zmiany samego tubusu poprzez wyjecie
jednej soczewki
¢ Ostra projekcja jednocze$nie dla gobo oraz ostrzy
przyston
¢ Tubus optyki obracany w petnym zakresie 360* razem
z bramka i przednimi akcesoriami
Wyposazenie ¢ Ramka filtrow
e Siatka ochronna
e Zespodt przyston (shutter)
e ris
¢ Gobo holder
e Zaréwka CP89 GY9,5 650W 230V 150h 3200K
¢ Hak mocowania do rury 50mm
¢ Linka zabezpieczajaca
e Wtyczka zasilajgca
Masa Maksymalnie 8,5 kg

Tab. 2.1.2.4 Specyfikacja te

chniczna - Reflektor Profilowy 250W LED

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Tlos¢

14 kompletow

LED RGBW 50000h

Rodzaj zrodia
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Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Moc zrédta

250 W @230V

Protokoty sterujace

DMX512, RDM

Rodzaj soczewki

Ptasko - wypukta (Plano - Convex) antyrefleksyjna

Kat §wiecenia

26°

Funkcje

Aluminiowa konstrukcja reflektora

Ramie z hamulcem do blokowania wychylenia
reflektora

Wyswietlanie czasu roboczego, opcjonalny czas
podswietlania LCD, auto odwracanie wySwietlacza
Rezystor ciepta soczewki

Bez narzedziowa wymiana optyKi.

Body reflektora pasuje do soczewek innych
producentéw.

Wyposazenie

Ramka filtréow

Siatka ochronna

Zespo6t przyston (shutter)

Iris

Hak mocowania do rury 50mm
Linka zabezpieczajaca
Wtyczka zasilajaca

Masa

Maksymalnie 12,5 kg

Tab. 2.1.2.5 Specyfikacja te

chniczna - Naswietlacz asymetryczny 100W LED

Parametr urzadzenia

Wartos$¢, opis, jednostka

Tlo¢

7 kompletéw

Rodzaj zrédia

LED RGBW 50000h

Moc zrédta

100 W @230V

Protokoty sterujace

DMX512, RDM

Funkcje

¢ Aluminiowa konstrukcja na§wietlacza

Wbudowany zasilacz, kontroler mikroprocesorowy,
regulator pradu

Adresowanie przyciskami

Blokada klawiszy

Bez wentylatorowy system chtodzenia - konwekcyjny

Wyposazenie

Siatka ochronna

Hak mocowania do rury 50mm
Linka zabezpieczajaca
Wtyczka zasilajaca

Masa

Maksymalnie 5,5 kg

Tab. 2.1.2.6 Specyfikacja te

chniczna - Reflektor Profilowy 200W LED

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Ilo$¢

16 kompletéw

Rodzaj Zrédta LED RGBW 50000h
Moc Zrddta 200 W @230V
Protokoty sterujace DMX512, RDM
Rodzaj soczewki Ptasko - wypukta (Plano - Convex) antyrefleksyjna
Kat §wiecenia 15°-30°
Funkcje ¢ Aluminiowa konstrukcja reflektora
¢ Ramie z hamulcem do blokowania wychylenia
reflektora
*  Wyswietlanie czasu roboczego, opcjonalny czas
podswietlania LCD, auto odwracanie wySwietlacza
e Rezystor ciepta soczewki
Wyposazenie *  Ramka filtrow
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Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Siatka ochronna

Zespo6t przyston (shutter)

Iris

Hak mocowania do rury 50mm
Linka zabezpieczajaca
Wtyczka zasilajaca

Masa

Maksymalnie 10,0 kg

Tab. 2.1.2.7 Specyfikacja te

chniczna - Reflektor PAR 212W LED

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Tlos¢

30 kompletéw

Rodzaj zrédia LED RGBW 50000h
Moc zrédta 212 W, 0,93A @230V, 50Hz
Protokoty sterujace DMX512, RDM
Kat $§wiecenia Beam: 6° - 30°
Field: 11° - 43°
Zoom: 11°-43°
Funkcje ¢ Elektroniczne sterowanie: regulacja natezenia, strobo,
zoom, shutter;
¢ Aluminiowa konstrukcja reflektora
¢ Ramie z hamulcem do blokowania wychylenia
reflektora
Wyposazenie ¢ Hak mocowania do rury 50mm
¢ Linka zabezpieczajaca
e  Wtyczka zasilajgca: power CON
Masa Maksymalnie 8,5 kg

Tab. 2.1.2.8 Specyfikacja te

chniczna - Reflektor prowadzacy 1200W

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Ilo$¢ 2 komplety
Rodzaj Zrédia Halogenowe
Moc lampy 1200 W
Trzonek lampy G22

Protokoty sterujace DMX512, RDM

Rodzaj soczewki

Ptasko - wypukta (Plano - Convex) antyrefleksyjna

Kat §wiecenia

10,5°-22,5°

Funkcje

System chtodzenia: Low noise fun

Ramie z hamulcem do blokowania wychylenia
reflektora

Podwéjny kolimator wstepnego formatowania
strumienia $wiatta

Mozliwo$¢ zmiany podstawy zZrodta Swiatta na lampe
wytadowczg 575W bez koniecznos$ci zmiany obudowy
reflektora

Wyposazenie

Kaseta zmiany koloréw (6 koloréw)

Ramka gobo

Iris

Statyw: tripoid - 40kg udzwigu; 1,55m wysokos$¢
maksymalna; Waga maksymalnie 8,0 kg

Linka zabezpieczajaca

Wtyczka zasilajaca

Zaréwka CP93 G22 1200W 230V 200h 3200K

Masa

Maksymalnie (bez statywu) 16,0 kg

Tab. 2.1.2.9 Specyfikacja te

chniczna - Automatyczna ruchoma gtowa typu Profile
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Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Ilo$¢

8 kompletéw

Rodzaj Zrédia

LED RGBY 50000h

Moc zrédta

1100W, 200-240V, 50/60Hz

Protokoty sterujace DMX512 (maksymalnie 46 kanatéw), RDM, RFID
Kat §wiecenia 8°-43°
Funkcje e Auto focus
e Poczwérny pryzmat
»  Efekt Frost: 0% - 100%
¢ Temperatura barwowa: 2000K - 10000K
e Efektywno$¢ $wiecenia 15,5 Im/W
e Pan/Tilt: 540° / 270°
¢ Szybkie strobo (do 50Hz)
¢ Wykonany z aluminium, metalu i PA6.6
 IP65
¢ Chipset LED RGBY o mocy 850W
¢ Mozliwo$¢ wymiany panelu gobo na typu profile z
nozami tnacymi $wiatto
Wyposazenie e Irys:1-100% (zamykajacy sie do petnego odciecia
Swiatta)
¢ Elektroniczny dimer
e Tarcza gobo
¢ Tarcza efektéw
e 4 ostrzowy shutter
¢ Uchwyty typu omega
*  (Case transportowy
¢ Linka zabezpieczajaca
e Wtyczka zasilajgca: power CON
e Kabel USB
Masa Maksymalnie 52 kg

Tab. 2.1.2.10 Specyfikacja techniczna - Automatyczna ruchoma gtowa typu Wash

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Ilo$¢

12 kompletéw

Rodzaj Zrdédta LED RGBW 20000h
Moc Zrddta 350 W, 0,93A @230V, 50Hz
Protokoty sterujace DMX512
Kat §wiecenia 7°-50°
Funkcje ¢ Addytywne mieszanie kolorow
e Pan/Tilt: 660° w 2 sekundy / 260° w 1 sekunde
¢ Wysoka precyzja ruchu - tréj fazowy silnik krokowy
e Strobo
¢ Plynny dimer od 0 do 100%
¢ Podstawa gltowicy z wy$wietlaczem na ramieniu
e  Sterowanie pojedynczymi soczewkami
¢ Wbudowane makra z mozliwo$cig wyswietlania liter i
cyfr
Wyposazenie ¢ Uchwyty typu omega
* Case transportowy
¢ Linka zabezpieczajaca
e Wtyczka zasilajgca: power CON
Masa Maksymalnie 8,0 kg

Tab. 2.1.2.11 Specyfikacja techniczna - Maszyna do dymu

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Ilo$¢

2 komplety
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Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Protokoty sterujace DMX512 - 1 kanat
Czas nagrzewania Maksymalnie 5 minut
Zuzycie ptynu 150ml/min
Pojemnos¢ ptynu 5 litrow

Funkcje

¢ Kompaktowa budowa

¢ Plynna bazie wody

¢  Pilot sterowania przewodowego

¢ Sterowanie bezprzewodowe

¢  Wbudowane gniazda DMX: 3-pin i 5-pin
e 1300W,5,7A@230V 50Hz

Wyposazenie

e Wtyczka zasilajgca

Masa

Maksymalnie 13,0 kg

Tab. 2.1.2.12 Specyfikacja techniczna - Maszyna do mgty

Parametr urzadzenia

Wartos$¢, opis, jednostka

Ilo$¢

2 komplety

Protokoty sterujace DMX512 - 2 kanat
Czas nagrzewania Maksymalnie 4 minut
Zuzycie ptynu 14ml/min

Pojemnos¢ ptynu 2,5 litréw

Funkcje

¢ Kompaktowa budowa

¢ Plynna bazie wody

¢  Pilot sterowania przewodowego
¢ Wbudowane gniazdo DMX: 3-pin
e 1462W, 6,2A@230V 50Hz

Wyposazenie

e Wtyczka zasilajgca

Masa

Maksymalnie 11,0 kg

2.1.2.2 Instalacja sterujqco - zasilajgca

Tab. 2.1.2.13 Specyfikacja techniczna - kabel zasilajagcy N2XH 3x2,5mm2

Parametr urzadzenia

Wartos$¢, opis, jednostka

Typ N2XH 3x2,5mm2
Uktad sieciowy TNS

Izolacja kabla Polietylen usieciowany
Powtoka kabla bezhalogenowa

Przekroj przewodu
neutralnego (N)

Standardowo jak dla przewodu fazowego

Napiecie robocze

0,6/1kV

Tab. 2.1.2.14 Specyfikacja techniczna - kabel zasilajacy N2XH 5x6mm?2

Parametr urzadzenia

Wartos$¢, opis, jednostka

Typ N2XH 5x6mm?2

Uktad sieciowy TNS

Izolacja kabla Polietylen usieciowany
Powtoka kabla bezhalogenowa

Przekroj przewodu
neutralnego (N)

Standardowo jak dla przewodu fazowego

Napiecie robocze

0,6/1kV

Tab. 2.1.2.15 Specyfikacja techniczna - kabel zasilajacy BiTservo 2XSLCY-]

Parametr urzadzenia

Wartos$¢, opis, jednostka

Typ

BiTservo 2XSLCY-] 4G4
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Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Uktad sieciowy TNS

Izolacja kabla Polietylen usieciowany

Powtoka kabla specjalny PVC, samogasnacy i nierozprzestrzeniajacy ptomienia
Ekran ekran elektrostatyczny w postaci tasmy poliestrowej z

natozong warstwg aluminium i drugi w postaci oplotu z drutow
miedzianych ocynowanych

Napiecie robocze

0,6/1kV

Tab. 2.1.2.16 Specyfikacja techniczna - kabel zasilajacy BiTservo 2XSLCY-]

Parametr urzadzenia

Wartos$¢, opis, jednostka

Typ BiTservo 2XSLCY-J 4G2,5

Uktad sieciowy TNS

Izolacja kabla Polietylen usieciowany

Powtoka kabla specjalny PVC, samogasngcy i nierozprzestrzeniajacy ptomienia
Ekran ekran elektrostatyczny w postaci tasmy poliestrowej z

natozong warstwg aluminium i drugi w postaci oplotu z drutow
miedzianych ocynowanych

Napiecie robocze

0,6/1kV

Tab. 2.1.2.17 Specyfikacja techniczna - Przew6d sygnatowy U/FTP cat. 6

Parametr urzadzenia

Warto$¢, opis, jednostka

Typ

U/FTP Ethernet

Kategoria

6

Rodzaj i ilo$¢ wiazek

4x2, skrecane, 0,51mm, ekranowane pary

Tab. 2.1.2.18 Specyfikacja techniczna - Przewdd sygnatowy DMX512

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Typ

BITSOUND DMX 512 Elastyczny przewdd do potaczen
cyfrowych zgodnych z transmisja DMX

Ekran Oplot siatkowy
Impedancja 110 L)
Rodzaj i ilo$¢ wigzek 1x(2x0,25)

Tab. 2.1.2.19 Specyfikacja techniczna - kablozwijak

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Typ Beben kablowy zwijany samoczynnie

Naped sprezynowy

Obudowa Ocynkowana

Odwijanie kabla Pionowe w dét

Przewdéd Przewd6d hybrydowy elastyczny, bebnowy: wielozytowy do

zasilania 10 gniazd scenicznych oraz przewod dla sygnatu
Ethernet

Tab. 2.1.2.20 Specyfikacja techniczna -koryta kablowe

Parametr urzadzenia

Wartos$¢, opis, jednostka

Typ Koryto kablowe perforowane

Materiat Stal cynkowana

Rodzaj 50H50,100H50,200H50,400H50, 400H80, 400H100
Mocowanie Uchwyty systemowe, mocowane do stropu, $cian

Tab. 2.1.2.21 Specyfikacja techniczna - Rozdzielnice elektryczne dla technologii sceny,
odswietlenie, mechanika, elektroakustyka, system multimedialny

Parametr urzadzenia

Wartos$¢, opis, jednostka

Napiecie robocze

230/400V
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Parametr urzadzenia Wartos¢, opis, jednostka

Uktad sieciowy TN-S

Prad ciagly szyn zbiorczych 250A

Stopien ochrony obudowy 1P44

Montaz aparatury Szyna DIN, ptyta

Ochrona przepieciowa Klasy ,II”

Rezerwa miejsca 25% + dodatkowe miejsce dla Sterownikéw PLC ilo$¢ miejsca
zgodnie ze schematami.

Obudowa: Natynkowa, metalowa z ptytami maskujacymi i drzwiami

wyposazona w zaciski dla przewodéw neutralnych (N) i
ochronnych(PE), wolnostojace

Wyposazenie elektryczne: Lampki sygnalizacyjne 230V

Wytaczniki nadmiarowo-pradowe z cztonem
réznicowopradowym B6A, B10A, B16A,B20A

Wyltgczniki nadmiarowo-pradowe z cztonem
réznicowopradowym C6A, C10A, C16A,C20A

Wylgczniki instalacyjne

Roztaczniki bezpiecznikowe

Styczniki dla obwodéw iesterowanych sterowane napieciem
230V

Wylaczniki silnikowe 324, 16A

Tab. 2.1.2.22 Specyfikacja techniczna - KASETA , Przytacze estrada”

Parametr urzadzenia Wartos$¢, opis, jednostka

Ilo$¢ 2 komplety

Materiat obudowy Blacha stalowa o grubosci 3mm
Gniazda zasilajace 230V 16A 6 szt.

Gniazda sterujace RJ45 1 szt.

Tab. 2.1.2.23 Specyfikacja techniczna - KASETA , Przytacze w suficie”

Parametr urzadzenia Warto$¢, opis, jednostka

Ilo$¢ 6 kompletéw

Materiat obudowy Blacha stalowa o grubosci 3mm
Gniazda zasilajace 230V 16A 6 szt.

Gniazda sterujace RJ45 1 szt.

Tab. 2.1.2.24 Specyfikacja techniczna —- KASETA ,Przytacze wieza”

Parametr urzadzenia Wartos¢, opis, jednostka

Ilo$¢ 4 komplety

Materiat obudowy Blacha stalowa o grubo$ci 3mm
Gniazda zasilajace 230V 16A 4 szt.

Gniazda sterujace RJ45 1 szt.

Tab. 2.1.2.25 Specyfikacja techniczna - KASETA , Przytacze multimedialne”

Parametr urzadzenia Wartos¢, opis, jednostka

Ilo$¢ 3 komplety

Materiat obudowy Blacha stalowa o grubo$ci 3mm
Gniazda zasilajace 230V 16A 2 szt.

Gniazda sterujace RJ45 1 szt.

Tab. 2.1.2.26 Specyfikacja techniczna - KASETA podtogowa

Parametr urzadzenia Wartos$¢, opis, jednostka

Ilo$¢ 4 komplety

Materiat obudowy Blacha stalowa o grubosci 3mm
Gniazda zasilajace 230V 16A 4 szt.
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Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Gniazda sterujace

RJ45 1 szt.

Tab. 2.1.2.27 Specyfikacja techniczna - KASETA , Przytacze multimedialne”

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Ilo$¢ 3 komplety

Materiat obudowy Blacha stalowa o grubo$ci 3mm
Gniazda zasilajace 230V 16A 2 szt.

Gniazda sterujace RJ45 1 szt.

Tab. 2.1.2.28 Specyfikacja techniczna - Regulator napiecia

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Ilo$¢ 5 kompletéw
Konfiguracja 12 x 2.3kW
Podwojny tyrystor lub triak
Praca jednofazowa lub troéjfazowa
Sprzet Wykrywanie przejscia przez zero w obecnos$ci szuméow

Regulowanie wyjscia specjalnie zaprojektowane do pracy z
niestabilnym zasilaniem na wej$ciu

Automatyczna kompensacja czestotliwosci i napiecia
miedzyfazowego

Interfejs uzytkownika

Graficzny wyswietlacz LCD (128x64) do konfiguracji oraz
monitorowania stanu

7 kKlawiszy sterujacych

12 tréjkolorowych kontrolek LED stanu

3 kontrolki faz

Wejscia sterujace

2 DMX512
Ethernet
RS-232
Zdalne panele

Komunikaty zwrotne

Temperatura
Zwarcia

Brak obcigzenia
Poziom dimera

Oprogramowanie

Adresowanie - indywidualne adresy DMX dla kazdego kanatu
regulatora

Menu testowania

50 programowanych scen wyzwalanych przez RS232, DMX512
lub Ethernet

Wbudowany sekwencer do pracy samodzielnej

6 gotowych charakterystyk regulacji

4 programowane charakterystyki regulacji

Indywidualna charakterystyka dla kazdego kanatu regulacji
Diagnostyka

Wytacznik nad pradowy

Jeden bezpiecznik na kanat regulacji

Wylacznik na wejscie zasilania sieciowego catego regulatora
(opcja)

Wytacznik réznicowopradowy na wejscie zasilania sieciowego
catego regulatora (opcja)

Wytacznik faza + neutralny na kanat regulatora (opcja)

Dlawiki

Minimum 150, do 300 pus czasu narastania

Aktualizacja oprogramowania

Poprzez RS232 / Ethernet (C-Net Manager)

Wymiary

19" x 3U (482mm x 133.2mm)

Tab. 2.1.2.29 Specyfikacja techniczna - Konsoleta sterujgca
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Parametr urzadzenia Wartos¢, opis, jednostka

Ilo$¢ 2 komplety
Wyposazenie panelu Co najmniej 3 wbudowane ztacza DMX z mozliwos$cia
sterowania konfiguracji jako niezalezne wejscie lub wyjscie

Programowa obstuga min. 256 niezaleznych wyj$¢ DMX.
Mozliwo$¢ tworzenia wlasnych ,,ekranéw” (okreslania jakie
informacje i w jakiej proporcji zostang wyswietlone na ekranie)
oraz mozliwos¢ ich zapamietywania i przetaczania.
Mozliwo$¢ regulacji pod$wietlania klawiszy.

Gtowny zmieniacz z przyciskami Go, Back, Hold oraz dwoma
suwakami A/B o dtugosci 100mm.

Co najmniej 6 kontroleréw (kazdy kontroler wyposazony w
suwak i trzy przyciski) umozliwiajgcych odtwarzanie kolejek
pamieci oraz prace na wielu stronach jednocze$nie, dt.
minimum 60 mm.

Sekcje minimum 6 dodatkowych przyciskéw z (mozliwos$cia
zmiany ich funkcji np. go lub on/off) do odtwarzania pamieci,
kolejek pamieci, chaser6ow.

Suwak sumy generalnej z przyciskiem B/O.

Whbudowane klasyczne koto do dimerow.

Minimum 4 kota wyboru parametréow dla kanatéw, urzadzen
inteligentnych.

Indywidualnie pod$wietlane klawisze edycji, kontroleréw,
klawiatury z mozliwos$cig zmiany jasno$ci.

Wbudowane wejscie kodu czasowego SMPTE (LTC), oraz MIDI
Klawisze z indywidualnym pod$wietleniem

Pionowe koto dimmera

Blok gléwny crossfader z suwakami minimum 100 mm

Wyposazenie panelu Co najmniej 4 wbudowane ztgcza DMX z mozliwosScig
sterowania rozszerzenia typu | konfiguracji, jako niezalezne wejscie lub wyjscie
wing Programowa obstuga min. 256 niezaleznych wyj$¢ DMX.

Mozliwo$¢ tworzenia wlasnych ,,ekranéw” (okreslania jakie
informacje i w jakiej proporcji zostang wyswietlone na ekranie)
oraz mozliwos¢ ich zapamietywania i przetaczania.
Mozliwos¢ regulacji pod$wietlania klawiszy.

Co najmniej 15 kontroleréw (kazdy kontroler wyposazony w
suwak i trzy przyciski) umozliwiajacych odtwarzanie kolejek
pamieci oraz prace na wielu stronach jednocze$nie dt.
minimum 60 mm.

Sekcje minimum 15 dodatkowych przyciskow z (mozliwoscia
zmiany ich funkcji np. go lub on/off) do odtwarzania pamieci,
kolejek pamieci, chaseréow.

Indywidualnie pod$wietlane klawisze edycji, kontroleréw,
klawiatury z mozliwos$cia zmiany jasno$ci.

Monitor zintegrowany z przekatng ekranu minimum 23 cale

jednostka centralng ekran dotykowy multitouch

rozdzielczo$¢ matrycy FULL-HD (1920 x 1080) lub wyzsza
typ procesora Intel Core i5

dysk o pojemnosci 1 TB lub wiekszej

minimum 1 x 15 stykowe D-Sub (wyjscie na monitor)
minimum 6 x USB 2.0

minimum 1 x RJ-45 (LAN)

Dodatkowe informacje o portach USB 2.0:

minimum 4 x usb 2.0 (tylny panel)

minimum 2 x usb 2.0 (boczny panel)

minimum 1 x wbudowany naped DVD RW

minimum System operacyjny Windows 7 Professional PL 64-bit

Wyposazenie centralnej Czytnik kart pamieci 8 in 1
jednostki sterujacej Klawiature
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Parametr urzadzenia Wartos¢, opis, jednostka

Mysz

Odtwarzanie, edycja, Mozliwo$¢ zmiany funkcji dla suwakéw i przyciskow
programowanie kontroleréw.

Mozliwo$¢ odtwarzania tej samej kolejki pamieci jako lista lub
chaser.

Programowanie scen $wietlnych w systemie tracking lub
klasycznie.

Mozliwo$¢ cofniecia ostatnio wykonanej operacji lub
wykonania jej ponownie (Undo/Redo min. 100 cofniec).
Mozliwo$¢ graficznego wyboru parametréw np. gobo i koloréw.
Wbudowany generator efektéw z mozliwoscig ich tworzenia
dla kazdego parametru urzadzenia, kanatu oraz ich edycji.
Mozliwo$¢ wpisania indywidualnego czasu wejscia, zejscia,
opdznienia dla kazdego kanatu, parametru w jednej scenie
Swietlnej.

Mozliwo$¢ obstugi kazdego parametru w systemie 16 i 24-
bitowym.

Interface wyposazony w baze plikéw opisowych dla urzadzen
oswietleniowych, mozliwos¢ ich aktualizacji oraz tworzenia
samodzielnie plikéw opisowych w konsolecie.

Mozliwo$¢ synchronizacji z kodami czasowymi SMPTE (LTC),
oraz MIDL.

Praca w trybie Multi-User (wielu uzytkownikéw) ktéry pozwala
na jednoczesna prace nad tym samym spektaklem z
wykorzystaniem Kilku konsolet.

Mozliwo$¢ zmapowania wchodzacego kanatu DMX do
dowolnego kontrolera konsolety.

Archiwizacja, ew. mozliwosci Mozliwo$¢ rozbudowy urzadzenia do 256 niezaleznych linii
rozbudowy DMX.

Mozliwo$¢ rozbudowy o zdalne sterowanie bezprzewodowe za
pomoca programu i komputera kieszonkowego (PDA).
Mozliwos$¢ podtaczenia jednoczesnego do 6 niezaleznych PDA.
Mozliwo$¢ sterowania poprzez protokoét Telnet

Mozliwo$¢ rozbudowy o dodatkowe sekcje kontrolerow.
Off-line edytor konsolety dla komputeréw PC/Laptop oferujacy
te same mozliwo$ci programowe co oferowana konsoleta oraz
przenoszenie spektakli pomiedzy konsoleta i off-line edytorem
lub ew. praca, jako backup.

Mozliwo$¢ dotaczenia dodatkowej, blizniaczej konsolety przez
sie¢ Ethernet i jej pracy jako backup.

Mozliwo$¢ potaczenia z programem do wizualizacji ktory
pozwala na dwukierunkowa wymiane danych wtacznie z
pozycja urzadzen w przestrzeni.

Mozliwo$¢ Wspotpracy z serwerem video ktory pozwala na
dwustronng wymiane danych, przegladanie zawartosci
twardego dysku serwera, automatyczne $cigganie miniatur
wyswietlanych filmow.

Uwagi Wszystkie urzadzenia dostarczone w jednej zintegrowanej z
nimi obudowie typu case.

Funkcja bezprzewodowego sterowania konsoletg z poziomu
tabletu

Waga: 10,5 kg

Tab. 2.1.2.30 Specyfikacja techniczna - Przetwornik Ethernet - DMX

Parametr urzadzenia Wartos¢, opis, jednostka
Ilo$¢ 2 komplety
ZYacza 6 x XLR5 (F)
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Parametr urzadzenia Wartos¢, opis, jednostka

3x10/100Mbit Ethernet
2x10/100Mbit Ethernet

Wentylacja Brak wentylatoréw, bezgto$na praca.

Sterowanie Poprzez panel z wyswietlaczem LCD, lub poprzez darmowe
oprogramowanie

Cechy gtéwne Konwersja z DMX na Ethernet oraz z Ethernet na DMX

Zdalne programowanie i monitorowania z uzyciem darmowego
oprogramowania

Opcje wejscia DMX: tryb standardowy lub zapasowy

Opcje wyjscia DMX: tryb normalny, taczenie HTP, LTP,
indywidualne kanaty, priorytety, pelna konwersja adreséw,
programowane taczenie ze sterowaniem kanatem DMX

Pelna izolacji ztgczy DMX

Zdalne przechwytywanie i sterowanie parametrami urzadzenia
Lokalne sterowanie poprzez pod$wietlany wyswietlacz i
pokretto z przyciskiem

Wsparcie dla WYSIWYG, ESP i Capture

Dostepna wersja z pelna izolacja

Tab. 2.1.2.31 Specyfikacja techniczna - Zdalne sterowanie

Parametr urzadzenia Wartos$¢, opis, jednostka

Ilo$¢ 7 kompletow

Funkcje Urzadzenie dziatajace w funkcji nadajnika lub odbiornika dla
linii DMX/RDM

State synchronizowane opézZnienie sygnatu ponizej 5ms z
synchronizacja o doktadno$ci lepszej niz 0,02ms

Obstugiwane protokoty USITT DMX512, DMX512(1990) i DMX512-A
RDM ANSI E1.20 (sterowanie i przekaz)
Streaming ACN (wersja robocza i finalna)
ArtNet i1l

Pathport
Strand ShowNet
ETCNet21i3
Zasilanie Wejscie wysokiego napiecia: 85-264 VAC / 47-70Hz / 3W
Wejscie niskiego napiecia: 12VDC +x20% / 3W
Wejscia zasilania zabezpieczone przed przepieciem i
elektrostatyka
Zasilanie przez Ethernet (PoE - Power over Ethernet)
Cechy fizyczne Wymiary (SxWxG): 110x44x 125 mm
Masa: 700g
Obudowa: Anodyzowane, ttoczone aluminium
Potaczenia DMX: 1 x meski pozlacany Neutrik® XLR 5-pin
Antena 1 x RP-TNC meskie
Ethernet 1 x Neutrik® Ethercon™ RJ45
Zasilanie IEC 320-C14 meski (230 VAC)

Zaciski, Phoenix® MSTD 2,5 (12 VDC)

Tab. 2.1.2.32 Specyfikacja techniczna - Projektor multimedialny 8500Im

Parametr urzadzenia Wartos$¢, opis, jednostka

Ilos¢

Technologia wySwietlania 1 - chip 0,65” DLP

Jasnos¢ Swiecenia Minimum 8 200 ANSI lumenow
Kontrast Minimum 2500:1 fullon, full off
Wspétczynnik jednolitego Nie gorszy niz 90%

roztozenia $wiatta na
Swieconej powierzchni
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Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Obiektywy

Zoom 1.7 - 2.6 (WXGA) 1.6 - 2.4 (WUXGA)
Zoom 2.5-3.8 (XGA & WXGA) 2.4-3.6 (WUXGA)
Zoom 1.2-1.8 (XGA & WXGA) 1.1-1.7 (WUXGA)

Rozdzielczo$¢ natywna
matrycy

minimum HD 1920x1080

Funkcje

Mozliwo$¢ $wiecenie w trybie portretowym bez konieczno$ci
wymiany lamp

Projektor musi zapewnia¢ mozliwo$¢ odbioru sygnatéw w
standardzie HDBaseT na oddzielnym wejsciu typu R]-45
Projektor musi zapewnia¢ wspétprace bezprzewodowa ze
Zrédtami sygnatéw poprzez opcjonalny konektor WiFi
Mozliwos¢ edge blendingu,

wbudowane 2 kota koloréw z mozliwo$cig manualnego
przetgczania,

korekcja geometryczna,

zmotoryzowane ustawienia optyki takie jak zoom, focus i lens
shift z pamiecig ustawien

Lampy

Dwie lampy o parametrach zywotnosci nie gorszych niz
2000 godzin w trybie standardowym
4000 godzin w trybie eko

Optyka

Projektor musi zapewnia¢ mozliwo$¢ dostosowania ustawien
offset optyki w zakresie nie gorszym niz

Pionowo: +135 / -50% ,Poziomo: +/-22%

(+105 / -50% z optyka typu Extra Short Throw)

ZYacza wejscia / wyjscia

Computer D-sub 15 pin mini jack x1
5BNC x1

BNC x1 (composite)

HDMI x2

DVI-D connector x1

D-sub 9 pin x1 (RS232c)

RJ-45 x1 (LAN)

3G-SDIx 1

Hatas Projektor musi spetniaé¢ wysokie standardy w zakresie jako$ci
pracy, emitujac hatas na poziomie nie wiekszym niz 36dBA w
trybie standard i 29dBA w trybie eko

Wymiary 537 x463 x 174 mm

Warunki gwarancji

Xchange - wymiana projektora w przypadku awarii w catym
okresie gwarangji

Masa

Bez obiektywu: maksymalnie 17,0 kg

Tab. 2.1.2.33 Specyfikacja techniczna - Projektor multimedialny 6600Im

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Ilo$¢

Technologia 1 - chip DLP
Jasnos¢ Swiecenia Minimum 5 950 ANSI lumenéw
Kontrast dynamiczny 4800:1

Technologia wy$wietlania

1-chip 0.65" DMD

Obiektywy

Wymienny i instalowany przez uzytkownika bez uzycia
narzedzi, niepotaczony trwale z projektorem

Zoom 1.22-1.52

Zoom 1.52-2.89

Rozdzielczo$¢ natywna
matrycy

minimum HD 1920x1080

Funkcje

Funkcje dopasowania koloréw i sklejania krawedzi do taczenia
obrazow z wielu projektoréow
Korekcja keystone dla pionowych i poziomych krawedzi obrazu
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Parametr urzadzenia Wartos¢, opis, jednostka

Lampy 465W NSH
Zywotno$¢ minimum 2000 godzin

Ztacza wejscia / wyjscia HDMIx 1
DVI-Dx1
DisplayPort x 1
HD15x1
S-Videox 1
RCAx1
USBtypuAx1
USB typu B x1

Wymiary 435 x 388 x 207 mm

Warunki gwarancji Xchange - wymiana projektora w przypadku awarii w catym
okresie gwarangji

Masa Bez obiektywu: maksymalnie 15,3 kg

Tab. 2.1.2.34 Specyfikacja techniczna - Serwer wideo

Parametr urzadzenia Wartos¢, opis, jednostka
Ilo$¢ 2 komplety
Opis urzadzenia Zintegrowane rozwiazanie sprzetowo-programowe do uzycia

multimediéw w systemie sterowania o§wietleniem scenicznym.
Gleboka integracja z systemem o$wietleniowym, bezposrednia
wspélpraca, synchronizacja oraz dwukierunkowa wymiana
danych spektaklu

Cechy gtéwne 3 niezalezne wyjScia wideo

Do 32 tréjwymiarowych warstw wideo

Moc obliczeniowa do ptynnego odtwarzania do 2 warstw wideo
rozdzielczos$ci Full-HD

Tryb Single-Layer-Crossfade umozliwia zaprogramowanie
catego odtwarzania i przej$¢ na jednej warstwie.

Integracja z systemem o$wietleniowym obejmujgca
konfiguracje, programowanie, sterowanie, przesyt materiatow i
aktualizowanie oprogramowania poprzez system
o$wietleniowy

Wspotpraca z trybami Blind i Preview konsolety o$wietleniowej
Wbudowany menedzer EDID celem unikniecia ztej konfiguracji
wyjs¢

Zaawansowana funkcjonalnos¢ Pixel Mapper umozliwia
jednoczesne uzycie wyjscia wideo i mapowania pikseli
Synchronizacja odtwarzania multimediéw i DMX w ramach
jednej sesji systemu o$wietlenia

Wejscie wideo o bardzo niskim opdZnieniu (opcja)

Korekcja 3D keystone i klejenie projekcji (softedge)

Wydajna funkcjonalno$¢ backup - kazde dodatkowe VPU moze
by¢ zapasem dla kazdego innego VPU

Zintegrowany generator tekstu i generator obrazu testowego
Opcja warstwy odniesienia - mozna uzy¢ warstwy, jako zZrodta
dla innej warstwy

Najlepsze podzespoty uzupeinione o dodatkowa ochrone i
specjalne mocowanie w obudowie celem ochrony sprzetu na
trudy transportu

Konfiguracja sprzetowa Trzy wyjscia wideo z wigcznikami menedzera EDID

Wyjscia 1x DVI-D dual link, 1x DVI-D single link, 1x VGA

Do 2 jednoczes$nie odtwarzanych warstw z rozdzielczoscig Full-
HD (1080p/60Hz)

Do 6 jednocze$nie odtwarzanych warstw z rozdzielczo$cig SD
(576p/60HzZ)

Obudowa 19" 2U
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Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Ekran 2" z przyciskiem stuzacy do podgladu stanu

Tab. 2.1.2.35 Specyfikacja techniczna - Ekran projekcyjny Foyer Wielofunkcyjnego

Parametr urzadzenia

Wartos$¢, opis, jednostka

Ilos¢

1 komplet

Opis urzadzenia

Elektryczny ekran projekcyjny mocowany na state.

Cechy gtéwne

Obudowa aluminiowa
Format: 16:9
Szerokos¢: 800 cm
Wysokos$é: 450 cm
Materiat: Clear Vision
Zasilanie: 230V
Sterowanie radiowe

Tab. 2.1.2.36 Specyfikacja techniczna — Ekran projekcyjny Sali Absydowej / Jadalnia i Stotéwki

Studenckiej

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Ilo$¢

2 komplety

Opis urzadzenia

Elektryczny ekran projekcyjny mocowany na state.

Cechy gtéwne

Obudowa aluminiowa
Format: 16:9
Szeroko$¢: 490 cm
Wysokos¢: 276 cm
Materiat: Clear Vision
Zasilanie: 230V
Sterowanie radiowe

Tab. 2.1.2.37 Specyfikacja techniczna - Ekrany projekcyjne przeno$ne Stotéwki Studenckiej

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Ilos¢

2 komplety

Opis urzadzenia

Ekran przeno$ny mocowany na troéjnogu, rozwijane recznie.

Cechy gtéwne

Format: 16:9

Szeroko$¢: 200 cm

Wysokos$é: 150 cm

Obszar aktywny: 194 x 109 cm
Material: Matt White

2.1.3 ELEKTROAKUSTYKA

Tab. 2.1.3.1 Specyfikacja techniczna urzadzenia - DD01

Parametr urzadzenia

Wartos$¢, opis, jednostka

Przeznaczenie

Interfejs AES/EBU dla sieci DANTE

Wejscia AES/EBU

16 wejsciowych kanatéw audio w formacie AES/EBU z
konwerterem czestotliwosci prébkowania dla kazdej pary
wejsé

Zakres wej$ciowych
czestotliwos$ci prébkowania

32 do 216 kHz

Zakres dynamiki

>138 dB

THD+N

<-130 dB (0,00003%)

Wyjscia AES/EBU

16 wyjsciowych kanatéw audio w formacie AES/EBU
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Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Ztacza wejsciowe/wyjSciowe
AES/EBU

2x DB25
1 x XLR-F (zastepuje kanaly wejsciowe 1-2 z DB25)
1 x XLR-M (duplikuje kanaty wyj$ciowe 1-2 z DB25)

Wejscie SPDIF

ZYacze RCA (zastepuje kanaty wejsciowe 3-4 z DB25)

Wyjscie SPDIF

Ztacze RCA (duplikuje dowolne sgsiadujgce kanaty wyjsciowe z
DB25)

Obstugiwane czestotliwosci

44,1/48/88,2/96/176,4 / 192 kHz

prébkowania

Rozdzielczo$¢ 24 bit

Zrodio zegara Wewnetrzne lub z sieci
Wejscie i wyjsScie Word clock ZYacza BNC

Porty DANTE

Dwa porty RJ45 zapewniajace redundancje lub podiaczenie
kolejnej jednostki

Zasilanie

Whbudowany zasilacz, 100-240V, pobér mocy 30W

Wymiary

19", 1U

Tab. 2.1.3.2 Specyfikacja te

chniczna urzadzenia - DD02

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Przeznaczenie

8-kanatowy konwerter AD/DA oraz przetwornik formatéw
cyfrowych

Wejscia analogowe

8 wej$¢ na ztaczach 1/4” TRS i D-sub 25 pin

Wyjscia analogowe

8 wyjs¢ na ztgczach 1/4” TRS i D-sub 25 pin

Wejscia/wyijscia cyfrowe

4 wejscia/wyjscia AES/EBU (8 kanatéw dla 192 kHz) na ztaczu
D-sub 25 pin

2 wejScia/wyjscia optyczne ADAT (8 kanatéw dla 96 kHz, 4
kanaty dla 192 kHz)

Word Clock Wejscie i wyjscie Word Clock na ztaczach BNC
Zakres dynamiki AD: 119 dBA
DA: 120 dBA
THD AD: <-110dB (< 0,00032 %)
DA: <-104 dB (< 0,00063 %)
THD+N AD: <-104 dB (< 0,00063 %)
DA: <-102 dB (< 0,0008 %)
Przestuchy >110dB

Poziom wejsciowy dla 0 dBFS

+24 dBu, +19 dBu, +13 dBu, +4,2 dBu

Poziom wyjsciowy dla 0 dBFS

+24 dBu, +19 dBu, +13 dBu, +4,2 dBu

Poziom wejsciowy/wyjSciowy
dla 0 dBFS przy -10 dBV

+2 dBV

Czestotliwo$ci prébkowania

44,1/48/88,2 /96 /176,4 / 192 kHz

Zakres czestotliwo$ci AD/DA

-0,1 dB: 10 Hz - 23,2 kHz (fs=48 kHz)
-0,5dB: <5 Hz - 43 kHz (fs=96 kHz)
-1dB: <5 Hz - 85 kHz (fs=192 kHz)

Zasilanie

100-240 V AC

Tab. 2.1.3.3 Specyfikacja te

chniczna urzadzenia - ADDA-01, ADDA-02

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Przeznaczenie

Przetwornik A/C, C/A

Wejscia analogowe

32 na ztaczach XLR-F

Wyjscia analogowe

16 na ztagczach XLR-M

Wyijécia AES/EBU

4 na ztaczach XLR-M

Wejscia/wyijscia cyfrowe

24 kanaty wej$sciowe DANTE i 32 kanaly wyj$ciowe DANTE (24
lub 32 bit)

Porty cyfrowe

2 x etherCON Cat5e

Zakres czestotliwosci (+0,5, -
1,5dB)

20 Hz - 20 kHz @ fs = 44,1 kHz, 48 kHz
20 Hz - 40 kHz @ fs = 88,2 kHz, 96 kHz
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Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Calkowite znieksztatcenia <0,05%

harmoniczne

Zakres dynamiki 108 dB

Zasilanie 110 - 240V, 50/60Hz, pobdér mocy 120W

Wymiary (szerokos$¢ x
wysokos$¢ x gtebokos¢)

Maksymalnie 480 x 232 x 361,5 mm

Masa

Maksymalnie 12,4 kg

Tab. 2.1.3.4 Specyfikacja te

chniczna urzadzenia - ADDA-03, ADDA-04

Parametr urzadzenia

Wartos$¢, opis, jednostka

Przeznaczenie

Przetwornik A/C, C/A

Wejscia analogowe

16 na ztgczach XLR-F

Wyjscia analogowe

8 na ztaczach XLR-M

Wejscia/wyijscia cyfrowe

8 kanatow wejsciowych DANTE i 16 kanatéw wyjsciowych
DANTE (24 lub 32 bit)

Porty cyfrowe

2 x etherCON Cat5e

Zakres czestotliwosci (+0,5, -

20 Hz - 20 kHz @ fs = 44,1 kHz, 48 kHz

1,5dB) 20 Hz - 40 kHz @ fs = 88,2 kHz, 96 kHz
Calkowite znieksztatcenia <0,05%

harmoniczne

Zakres dynamiki 108 dB

Zasilanie 110 - 240V, 50/60Hz, pobdér mocy 70W

Wymiary (szerokos$¢ x
wysoko$¢ x gtebokos(¢)

Maksymalnie 480 x 144 x 361,5 mm

Masa

Maksymalnie 8,8 kg

Tab. 2.1.3.5 Specyfikacja te

chniczna urzadzenia - KFO1

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Przeznaczenie

Cyfrowa konsoleta foniczna

Liczba kanatéw miksowania

72 mono + 8 stereo

Liczba szyn wyj$ciowych

24+8

Liczba wejs¢ mikrofonowo-
liniowych

8 (symetryczne ztacza XLR3-31)

Liczba wyjs¢ liniowych 8 (symetryczne ztacza XLR3-32)
Wyjscie AES/EBU 1 (symetryczne ztgcze XLR3-32)
Liczba slotéw na karty 3

rozszerzen

Wejscia/wyjs$cia Dante

64 kanatow wejsciowych, 64 kanatéw wyjsciowych w formacie
Dante (rozdzielczo$¢ 24 lub 32 bit)

Porty Dante 2 x etherCON Cat5e (primary, secondary)
Liczba zapamietywanych scen | 300
Liczba zmotoryzowanych 34

thumikow

Ekran dotykowy Kolorowy, dotykowy o przekatnej 10"
Funkcjonalno$¢ kanatow Kompensacja wzmocnienia, cyfrowy "gain", ATT, HPF, 4-
wejsSciowych pasmowy PEQ, 2 procesory dynamiki, delay, grupa DCA, grupa

MUTE, 2 inserty

Funkcjonalno$¢ kanatow
wyj$ciowych

4-pasmowy PEQ, procesor dynamiki, grupa MUTE, 2 inserty

Czestotliwo$¢ prébkowania

44,1 kHz, 48 kHz

OpoZnienie sygnatu pomiedzy
wejSciem a wyj$ciem
analogowym, dla
czestotliwosci probkowania

<2,5ms

48 kHz
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Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Calkowite znieksztatcenia <0,05%

harmoniczne

Zakres czestotliwosci 20 Hz - 20 kHz (+0,5, -1,5dB)
Zakres dynamiki 112 dB (przetworniki C/A)
Zasilanie 110V-240V,50/60Hz

Pobér mocy

170 W

Wymiary (szerokos$¢ x
wysokos$¢ x gteboko$¢)

Maksymalnie 1053 x 299 x 667 mm

Masa

Maksymalnie 36 kg

Tab. 2.1.3.6 Specyfikacja te

chniczna urzadzenia - KF02, KF03

Parametr urzadzenia

Wartos$¢, opis, jednostka

Przeznaczenie Cyfrowa konsoleta foniczna
Liczba kanatéw miksowania 64 mono + 8 stereo
Liczba szyn wyj$ciowych 16+ 8

Liczba wejs¢ mikrofonowo-
liniowych

32 (symetryczne ztacza XLR3-31)

Liczba wyj$¢ liniowych

16 (symetryczne ztgcza XLR3-32)

Wyijscie AES/EBU 1 (symetryczne ztgcze XLR3-32)
Liczba slotéw na karty 2
rozszerzen

Wejscia/wyjs$cia Dante

64 kanatow wejsciowych, 64 kanatéw wyjsciowych w formacie

Dante (rozdzielczo$¢ 24 lub 32 bit)

Porty Dante

2 x etherCON Cat5e (primary, secondary)

Liczba zapamietywanych scen

300

Liczba zmotoryzowanych
tlumikow

34

Ekran dotykowy Kolorowy, dotykowy o przekatnej 10"
Funkcjonalno$¢ kanatow Kompensacja wzmocnienia, cyfrowy "gain", ATT, HPF, 4-
wejSciowych pasmowy PEQ, 2 procesory dynamiki, delay, grupa DCA, grupa

MUTE, 2 inserty

Funkcjonalno$¢ kanatow
wyjsciowych

4-pasmowy PEQ, procesor dynamiki, grupa MUTE, 2 inserty

Czestotliwo$¢ probkowania

44,1 kHz, 48 kHz

Opéznienie sygnatu pomiedzy | < 2,5 ms

wejsSciem a wyj$ciem

analogowym, dla

czestotliwosci prébkowania

48 kHz

Calkowite znieksztatcenia <0,05%

harmoniczne

Zakres czestotliwosci 20 Hz - 20 kHz (+0,5, -1,5dB)
Zakres dynamiki 112 dB (przetworniki C/A)
Zasilanie 110V-240V,50/60Hz

Pobér mocy

200 W

Wymiary (szerokos$¢ x
wysokos$¢ x gteboko$¢)

Maksymalnie 828 x 272 x 563 mm

Masa

Maksymalnie 21,8 kg

Tab. 2.1.3.7 Specyfikacja te

chniczna urzadzenia - REC01 + REC06

Parametr urzadzenia

Wartos$¢, opis, jednostka

Przeznaczenie

Rejestrator audio kart pamieci

Obstugiwane no$niki

CF, SD/SDHC, USB

Formaty zapisu/odtwarzania

WAV, MP3

Liczba kanaléow

2 mono (lub 1 stereo)

Wejscia analogowe

2 x XLR (symetryczne), 2 x RCA (niesymetryczne)
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Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Wyjscia analogowe

2 x XLR (symetryczne), 2 x RCA (niesymetryczne)

Wejscie cyfrowe SPDIF 1xRCA
Wyjscie cyfrowe SPDIF 1xRCA
Kontrola Szeregowy port kontroli D-sub 9-pin (RS-232C)

Rdéwnolegty port kontroli D-sub 25-pin

Zakres czestotliwosci

20 Hz - 20 kHz (0,5 dB)

Stosunek S/N >95dB
Znieksztalcenia < 0,005 %
Zasilanie 100-240V,50/60Hz

Wymiary (szeroko$¢ x
wysoko$¢ x gteboko$¢)

Maksymalnie 482,6 mm x 44,5 mm x 301 mm

Masa

Maksymalnie 3,4 kg

Tab. 2.1.3.8 Specyfikacja te

chniczna urzadzenia - RRF01, RRF02

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Przeznaczenie Dustrybutor antenowy
Zakres czestotliwosci 470-952 MHz

Wejscia RF 2xBNC

Impedancja wej$¢ 50 Q

Wyjs$cia RF 8 x BNC

Impedancja wyj$¢ 50 Q

Wymiary (wysoko$¢ x
szerokos¢ x gteboko$¢)

Maksymalnie 45 x 483 x 172 mm

Masa

Maksymalnie 1,62 kg

Tab. 2.1.3.9 Specyfikacja te

chniczna urzadzenia - ANTO1 + ANT06

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Przeznaczenie Aktywna antena kierunkowa
Zakres czestotliwo$ci RF 470-900 MHz

ZYacze BNC

Impedancja 50 Q

Wzmocnienie anteny 7,5 dBi

Wzmocnienie sygnatu

Przetaczalne: +12 dB, +6 dB, 0 dB, -6 dB

Zasilanie

10-15V DC, 75 mA

Masa

Maksymalnie 317 g

Tab. 2.1.3.10 Specyfikacja techniczna urzadzenia - OB01 + OB06

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Przeznaczenie

Odbiornik cyfrowego systemu bezprzewodowego

Liczba kanatow

4

Zakres czestotliwo$ci RF

470-932 MHz (zalezny od regionu)

Latencja

<2,9ms

Zasieg efektywnej pracy w
optymalnych warunkach

100m

Zakres czestotliwo$ci sygnatu
audio

20 Hz - 20 kHz (zalezny od typu mikrofonu)

Zakres dynamiki sygnatu
audio

Wyjscie analogowe: > 120 dB
Cyfrowe wyjscie Dante: 130 dB

Catkowite znieksztatcenia
harmoniczne

<0,1%

Zakres regulacji czutosci

-18 do +42 dB w krokach 1 dB

Cyfrowa transmisja sygnatu
audio

Format Dante

Interfejs sieciowy

Dwa porty Ethernet 1 Gbps

Zasilanie

100 - 240 V AC, 50-60 Hz, 0,32 A max.
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Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Wymiary (szeroko$¢ x
glebokos¢ x wysokos(¢)

Maksymalnie 482 x 274 x 44 mm

Masa

Maksymalnie 3,45 kg

Tab. 2.1.3.11 Specyfikacja techniczna urzadzenia - 0B07, OB08

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Przeznaczenie

Odbiornik cyfrowego systemu bezprzewodowego

Liczba kanatow

2

Zakres czestotliwo$ci RF

470-932 MHz (zalezny od regionu)

Latencja

<2,9ms

Zasieg efektywnej pracy w
optymalnych warunkach

100m

Zakres czestotliwosci sygnatu
audio

20 Hz - 20 kHz (zalezny od typu mikrofonu)

Zakres dynamiki sygnatu
audio

Wyjscie analogowe: > 120 dB
Cyfrowe wyjscie Dante: 130 dB

Calkowite znieksztatcenia
harmoniczne

<0,1%

Zakres regulacji czutosci

-18 do +42 dB w krokach 1 dB

Cyfrowa transmisja sygnatu
audio

Format Dante

Interfejs sieciowy

Dwa porty Ethernet 1 Gbps

Zasilanie

100 - 240 V AC, 50-60 Hz, 0,26 A max.

Wymiary (szerokos$¢ x
glebokos¢ x wysokos¢)

Maksymalnie 482 x 274 x 44 mm

Masa

Maksymalnie 3,36 kg

Tab. 2.1.3.12 Specyfikacja techniczna urzadzenia - 0B09, 0B10

Parametr urzadzenia

Wartos$¢, opis, jednostka

Przeznaczenie

Odbiornik cyfrowego systemu bezprzewodowego

Liczba kanaléw

1

Zakres czestotliwosci RF

470-932 MHz (zalezny od regionu)

Latencja

<2,9ms

Zasieg pracy w optymalnych
warunkach

100m

Zakres czestotliwosci sygnatu
audio

20 Hz - 20 kHz (zalezny od typu mikrofonu)

Zakres dynamiki sygnatu
audio

Wyjscie analogowe: > 120 dB

Calkowite znieksztatcenia
harmoniczne

<0,1%

Zakres regulacji czutosci

-18 do +42 dB w krokach 1 dB

Interfejs sieciowy

Port Ethernet 10/100 Mbps

Zasilanie

15VDC@0,6 A

Wymiary (szerokos$¢ x
gleboko$¢ x wysokos¢)

Maksymalnie 171 x 197 x 42 mm

Masa

Maksymalnie 0,9 kg

Tab. 2.1.3.13 Specyfikacja techniczna urzadzenia - NBO1 + NB26

Parametr urzadzenia

Wartos$¢, opis, jednostka

Przeznaczenie Nadajnik cyfrowego systemu bezprzewodowego z mikrofonem
"do reki”

Rodzaj przetwornika Dynamiczny

Zakres czestotliwosci 50 Hz - 16 kHz
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Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Charakterystyka Superkardioidalna
kierunkowo$ci
Skutecznos¢ -51 dBV/Pa (2,8 mV)

Moc wyjsciowa RF

1 mW, 10 mW, 20 mW

Zakres regulacji wzmocnienia

0 - 21 dB (w krokach co 3 dB)

Zakres dynamiki

>120dB

Typ baterii

Li-Ion lub 2 x AA

Czas pracy baterii

Li-lon: > 11 godzin
2 x AA: <11 godzin

Obudowa

Aluminiowa

Masa

Maksymalnie 340 g (bez baterii)

Tab. 2.1.3.14 Specyfikacja techniczna urzadzenia - NB27 + NB56

Parametr urzadzenia

Wartos$¢, opis, jednostka

Przeznaczenie

Nadajnik cyfrowego systemu bezprzewodowego typu
,bodypack”

Zakres czestotliwosci sygnatu
audio

20 Hz - 20 kHz (zalezny od typu mikrofonu)

Moc wyj$ciowa RF

1 mW, 10 mW, 20 mW

Impedancja wyj$cia RF 50 Q
Zakres regulacji wzmocnienia | 0- 21 dB (w krokach co 3 dB)
Zakres dynamiki >120dB

Typ baterii

Li-Ionlub 2 x AA

Czas pracy baterii

Li-lon: > 11 godzin
2x AA: <11 godzin

Obudowa

Aluminiowa

Masa

Maksymalnie 142 g (bez baterii)

Tab. 2.1.3.15 Specyfikacja techniczna urzadzenia - MNBO1 + MNB28

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Przeznaczenie Mikrofon nagtowny na jedno ucho, kolor bezowy +
przejSciowka DAD6010

Charakterystyka Dookoélna

kierunkowo$ci

Rodzaj przetwornika

PojemnoSciowy z polaryzacja wstepna

Zakres czestotliwosci, + 2 dB

20 Hz - 20 kHz z miekkim podbiciem dla 8 - 15 kHz

Skutecznos¢

6 mV/Pa

Stosunek S/N 68 dB(A)
Catkowite znieksztatcenia <1%
harmoniczne

Zakres dynamiki 97 dB
Maksymalny poziom ci$nienia | 144 dB
akustycznego przed

przesterowaniem

Dtugosc¢ wysiegnika 110 mm
mikrofonu

Dtugos¢ kabla 1,25 m
Masa Maksymalnie 8,5 g

Tab. 2.1.3.16 Specyfikacja techniczna urzadzenia - MNB29, MNB30

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Przeznaczenie

Mikrofon nagtowny

Rodzaj przetwornika

PojemnoSciowy

Zakres czestotliwosci

40 Hz - 20 kHz
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Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Charakterystyka Kardioidalna
kierunkowo$ci

Poziom wyjSciowy -55,5dB (1,7 mV)
Stosunek S/N 63 dB
Maksymalny SPL 130 dB

Zakres dynamiki 99 dB

Zalecane napiecie pracy 5VDC

Dhugos¢ kabla 1,2 m

Zlacze mini TA4F

Masa Maksymalnie 65 g

Tab. 2.1.3.17 Specyfikacja techniczna urzadzenia - CD01

Parametr urzadzenia

Wartos$¢, opis, jednostka

Przeznaczenie

Podwojny odtwarzacz CD/MP3

Odtwarzane formaty plikow

MP3, WAV, AAC, AIFF

Odtwarzane no$niki CD-R/RW, USB
Analogowe wyj$cia audio 2 x stereo na zlaczach RCA
Liczba gniazd USB 2

Wymiary (szerokos$¢ x
wysoko$¢ x gteboko$¢)

Maksymalnie 482 mm x 88 mm x 252 mm

Masa

Maksymalnie 8,1 kg

Tab. 2.1.3.18 Specyfikacja techniczna urzadzenia - MIX01

Parametr urzadzenia

Wartos$¢, opis, jednostka

Przeznaczenie

Matryca miksujgca, procesor sygnatowy

Liczba zapamietywanych scen

50

Liczba kanatéw miksowania

16 mono + 3 stereo + 2 powroty efektéw + 8 insertow

Liczba szyn wyj$ciowych 16 mono
Funkcjonalno$¢ kanatow Mono: 3-pasmowy PEQ, kompresor, bramka, automatyczna
wejSciowych kontrola wzmocnienia, procesor antysprzezeniowy (tylko na

kanatach 1-8)
Stereo: 3-pasmowy PEQ, kompresor, automatyczna kontrola
wzmochienia

Funkcjonalno$¢ kanatow
wyjsciowych

Room Delay, Room EQ, procesor gtosnikowy, X-Over,
opéznienie, 6-pasmowy PEQ, limiter

Wejscia analogowe

8 wejs¢ mikrofonowo-liniowych na ztaczach euroblock
2 wejscia stereofoniczne na ztaczach RCA

Wyjscia analogowe

8 wyj$¢ liniowych na ztgczach euroblock

Wejscia/wyjscia cyfrowe

16 wejsc/16 wyjs¢ YDIF na ztaczach RJ-45 (IN/OUT)
16 wejsc/16 wyjs¢ Dante na zlaczach RJ-45
(primary/secondary)

Kontrola

16 GPIIN / 8 GPI OUT (ztacze euroblock)
Ethernet (ztacze RJ-45)

RS-232C (zlacze D-sub 9 pin)

DCP (zlgcze RJ-45)

Czestotliwo$¢ prébkowania

48kHz / 44,1kHz

OpoZnienie sygnatu

< 3 ms (AD-DA @48kHz)

Calkowite znieksztatcenia
harmoniczne

< 0,05% (+4dBu, wzmocnienie:-6dB),
<0,1% (+4dBu, wzmocnienie:+66dB)

Zakres czestotliwo$ci

20Hz - 20kHz, +0,5dB, -1,5dB

Zakres dynamiki

107dB (wzmocnienie:-6dB)

Poziom szuméw

-60dBu (wzmocnienie: +66dB), -83dBu (wzmocnienie: -6dB)

Zasilanie Phantom

+48V

Zasilanie

AC100V-240V 50Hz/60Hz

Pobér mocy

65W
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Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Wymiary (szeroko$¢ x
wysoko$¢ x gtebokos(¢)

Maksymalnie 480 x 88 x 351mm

Masa

Maksymalnie 6,3kg

Tab. 2.1.3.19 Specyfikacja techniczna urzadzenia - MIX02

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Przeznaczenie

Mikser instalacyjny

Zakres czestotliwo$ci 20Hz - 25kHz
Calkowite znieksztatcenia <0,1%
harmoniczne

Stosunek S/N >90dB
Wejscie mikrofonowe 2 x XLR

Wejscie liniowe symetryczne

1 x stereo na ztgczach XLR

Wejscie liniowe
niesymetryczne

5 x stereo na zlaczach RCA

Wyjscie liniowe symetryczne

1 x stereo na ztgczach XLR

Wyjscie liniowe

1 x stereo na ztgczach RCA

niesymetryczne
Zasilanie 230 VAC
Pobér mocy 18W

Wymiary (szeroko$¢ x
wysokos$¢ x gtebokos¢)

Maksymalnie 483 x 44 mm x 277 mm

Tab. 2.1.3.20 Specyfikacja techniczna urzadzenia - WM01 + WM09

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Przeznaczenie

Wzmacniacz mocy z procesorem DSP

Liczba kanatow

2

Moc wyj$ciowa

2800 W (29) / 2600 W (4Q) / 1400 W (8Q)

Maksymalny poziom 27 dBu

wejSciowy

Zakres czestotliwosci 20Hz - 20kHz (¥0,5dB) @ 1 W, 8 Q

Stosunek S/N > 106 dB

THD+N < 0,3 % od 1W do petnej mocy (typowo < 0,05 %)

Impedancja wej$ciowa

10 kQ

Wspotczynnik thumienia

> 5000 @ 20-200 Hz

Przetworniki A/C, C/A
procesora DSP

Podwojne, 24 bit, 96 kHz

Latencja procesora DSP

6 ms

Funkcje DSP

Korektory wej$ciowe, korektory wyjsciowe, zwrotnica,
opdznienie, limiter, kontrola ttumienia

Wejscie sygnatu audio

Analogowe: 2 x XLR
AES/EBU: kanat 2 (zamiennie z sygnatem analogowym)

Wyjscie sygnatu audio 2 x XLR

Wyjscie gto$nikowe 2 X speakon

Porty Ethernet + AESOP 4 x RJ45 (dwa na przednim panelu, dwa na tylnym)
Zasilanie 100-240V +10%, 50-60 Hz

Wymiary (szerokos$¢ x
wysokos$¢ x gtebokos¢)

Maksymalnie 483 x 44,5 x 380 mm

Masa

Maksymalnie 8 kg

Tab. 2.1.3.21 Specyfikacja techniczna urzadzenia - WM10, WM11

Parametr urzadzenia

Wartos$¢, opis, jednostka

Przeznaczenie

Wzmacniacz mocy z procesorem DSP

Liczba kanaléow

4

Moc wyj$ciowa

1250 W (4Q) / 750 W (80)
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Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Maksymalny poziom 17,8 dBu

wejSciowy

Zakres czestotliwosci 20Hz - 20kHz (+0,5dB) @ 1 W, 8 Q
Stosunek S/N >110dB

THD+N < 0,05 % (dla potowy mocy wyj$ciowej)
Impedancja wej$ciowa 10 kQ)

Wspotczynnik thumienia

> 5000 @ 20-200 Hz

Przetworniki A/C, C/A
procesora DSP

2 kanatowe, 24 bit, 48 kHz

Latencja procesora DSP

0,644 ms

Funkcje DSP Korektory wej$ciowe, korektory wyjsciowe, zwrotnica,
opdznienie, limiter, kontrola ttumienia

Wejscie analogowe 4 xXLR

Wyijscie gto$nikowe 4 x speakon NL4

Port Ethernet 1 x RJ45

Zasilanie 230V-240V; 50Hz/60Hz

Wymiary (szerokos$¢ x
wysokos$¢ x gtebokos¢)

Maksymalnie 483 x 44,45 x 358 mm

Masa

Maksymalnie 7,4 kg

Tab. 2.1.3.22 Specyfikacja techniczna urzadzenia - WM12 + WM15

Parametr urzadzenia

Wartos$¢, opis, jednostka

Przeznaczenie

Wzmacniacz mocy

Liczba kanatéw 4

Moc wyj$ciowa 4x140 W (dla 40/80)
Stosunek S/N >100dB

THD+N (1kHz, potowa mocy <02%

wyjsciowej)

Zakres czestotliwosci 20Hz - 20kHz
Maksymalny poziom +24 dBu

wejSciowy

Impedancja wej$ciowa

20 kQ (symetrycznie), 10 kQ (niesymetrycznie)

Wejscie analogowe

2 x euroblock

Wyjscie gtosnikowe

4 pary zaciskow

Wejscie/wyjscie cyfrowe
Dante

2 x RJ45

Zasilanie

100V, 120V, 230V-240V; 50Hz/60Hz

Wymiary (szerokos$¢ x
wysoko$¢ x gtebokos(¢)

Maksymalnie 480 mm x 88 mm x 422 mm

Masa

Maksymalnie 8,1 kg

Tab. 2.1.3.23 Specyfikacja techniczna urzadzenia - SW01 + SW04

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Przeznaczenie Przetacznik sieciowy
Liczba portéw RJ-45 26 x Gigabit Ethernet
Liczba portéw combo (R]-45 + | 2 x Gigabit Ethernet
SFP)

Liczba portéw SFP 2 x Gigabit Ethernet
Przepustowo$¢ 56 Gbps

Pamiec Flash 16 MB

Pamiec procesora 128 MB

Zasilanie 100-240V, 47-63 Hz

Wymiary (szeroko$¢ x
wysokos$¢ x gtebokos¢)

Maksymalnie 440 x 44,45 x 257 mm

Tab. 2.1.3.24 Specyfikacja techniczna urzadzenia - SW05 + SW08
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Parametr urzadzenia Wartos¢, opis, jednostka
Przeznaczenie Przetacznik sieciowy
Liczba portéw RJ-45 8 x Gigabit Ethernet
Liczba portéw combo (R]-45 + | 2 x Gigabit Ethernet
SFP)

Przepustowo$¢ 20 Gbps

Pamiec Flash 16 MB

Pamiec procesora 128 MB

Zasilanie 100-240V, 50-60 Hz
Wymiary (szerokos$¢ x Maksymalnie 279,4 x 44,45 x 170 mm
wysokos$¢ x gtebokos¢)

Tab. 2.1.3.25 Specyfikacja techniczna urzadzenia - AP-01 + AP-03

Parametr urzadzenia Wartos$¢, opis, jednostka

Przeznaczenie Dwu radiowy punkt dostepowy

wspierane tryby pracy AP, WDS bridge, Client bridge

Anteny wbudowane anteny o wzmocnieniu 5 dBi

wsparcie technologii VLAN TAK, 1 vlan zarzadzajacy, 16 VLANo6w dla SSID

wsparcie mechanizméw QoS TAK

Szyfrowanie wsparcie ré6znorodnych mechanizmdéw szyfrowania i
uwierzytelniania WEP/WPA /WPA?2

Przeptywnos¢ min. 300 Mbps

Inne Konfiguracja poprzez Single point of setup. Do 16 urzadzen w

klastrze, konfiguracja wielu punktéw dostepowych bez uzycia
kontrolera sieci bezprzewodowej.

Tab. 2.1.3.26 Specyfikacja techniczna urzadzenia - DCP01, DCP02

Parametr urzadzenia Wartos¢, opis, jednostka

Przeznaczenie Cyfrowy panel kontrolny do procesora MIX01
Liczba potencjometrow 4

glo$nnosci

Liczba przetacznikow 4

Ztacza 2 x RJ-45

Tab. 2.1.3.27 Specyfikacja techniczna urzadzenia - UGA01, UGA02

Parametr urzadzenia Wartos¢, opis, jednostka

Przeznaczenie Aktywne urzadzenie glo$nikowe szerokopasmowe

Skuteczno$é 1,0 V (dla wyjSciowej mocy znamionowej)

Zakres czestotliwo$ci 80 Hz - 20 kHz

Maksymalny SPL (program / 102dB /105dB @ 30,5 m

szczytowy)

Kat promieniowania w 150° do 3 kHz oraz 120° powyzej 3 kHz

poziomie

Kat promieniowania w pionie | 20° 25° oraz 30°

Kat nachylenia wigzki regulowany od -30° do +30°

Typowy zasieg 20 metréw

Kontrola wigzki skutecznie do 800 Hz

Przetworniki Szes$¢ 6,5" przetwornikéw stozkowych z neodymowym
mgnesem, trzy 1" kompresyjne przetworniki wysokotonowe

Wzmacniacz 8 - kanatowy klasy D z procesorem DSP

Impedancja wej$ciowa > 20 kQ

Maksymalny poziom +24 dBu

wejSciowy

Moc znamionowa 100 W RMS na kanat

Calkowite znieksztalcenia <0,05%

harmoniczne
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Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Wejscia

Analogowe: XLR, phoenix
AES/EBU: phoenix
CobraNet: 2 x RJ45

Wymiary (wysoko$¢ x
szeroko$¢ x gteboko$c)

Maksymalnie 121,5 cm x 20,32 cm x 28,7 cm

Masa

Maksymalnie 27,7 kg

Tab. 2.1.3.28 Specyfikacja techniczna urzadzenia - UGANO1, UGANO2

Parametr urzadzenia

Wartos$¢, opis, jednostka

Przeznaczenie

Aktywne urzadzenie gto$nikowe niskotonowe

Skutecznos¢

1,4 V (dla wyjsciowej mocy znamionowej)

Zakres czestotliwosci

43 Hz - 100 Hz

Maksymalny SPL (program /

133dB / 136 dB

szczytowy)
Przetworniki Dwa 15" przetworniki niskotonowe
Wzmacniacz Klasa D z procesorem DSP

Moc znamionowa

2x850 WRMS, 950 W Program

Calkowite znieksztatcenia <0,05%
harmoniczne
Wejscia Analogowe: XLR, phoenix

AES/EBU: phoenix
CobraNet: 2 x RJ45

Wymiary (wysoko$¢ x
szeroko$¢ x gteboko$c)

113cm x 50,8 cmx 61 cm

Masa

Maksymalnie 94,4 kg

Tab. 2.1.3.29 Specyfikacja techniczna urzadzenia - UG01, UG02, UG03, UG04

Parametr urzadzenia

Wartos$¢, opis, jednostka

Przeznaczenie Pasywne urzadzenie gto$nikowe (nagltos$nienie frontowe)
Przetworniki 2x12"LF /1x1,4" HF

Zakres czestotliwosci 65 Hz - 18 kHz

Moc (program/szczyt) 1400 / 2400 W

Impedancja 40

Katy promieniowania (poziom | 60° x 40° lub 90° x 50°

X pion)

Skuteczno$¢ 1W/1m 110dB

Maksymalny SPL 143 dB

ZYacza 2 x speakon NL4

Wymiary (wysoko$¢ x
szeroko$¢ x gteboko$¢)

Maksymalnie 706 x 440 x 440 mm

Masa

Maksymalnie 33 kg

Tab. 2.1.3.30 Specyfikacja techniczna urzadzenia - UGNO1, UGN02

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Przeznaczenie

Pasywne urzadzenie gtosnikowe niskotonowe

Przetworniki

1x18" przéd /1 x 15" tyt

Zakres czestotliwo$ci

33-120 Hz

Moc (program/szczyt)

2400 / 4800 W (przetwornik 18") 2000 /4000 W
(przetwornik 15")

Impedancja 80

Katy promieniowania (poziom | Kardioida

X pion)

Skuteczno$¢ 1W/1m 99 dB
Maksymalny SPL 134 dB

ZYacza 2 x speakon NL4
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Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Wymiary (wysoko$¢ x
szerokos¢ x gleboko$¢)

Maksymalnie 606 x 700 x 800 mm

Masa

Maksymalnie 66 kg

Tab. 2.1.3.31 Specyfikacja techniczna urzadzenia - UGD01 + UGD08

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Przeznaczenie Pasywne urzadzenie gtosnikowe (dogto$nienie)
Przetworniki 1x12"LF /1x1,4"HF

Zakres czestotliwo$ci 60 Hz - 19 kHz

Moc (program/szczyt) 700 / 1400 W

Impedancja 8Q

Katy promieniowania (poziom | 75°x 50°

X pion)

Skuteczno$¢ 1W/1m 101 dB

Maksymalny SPL 133 dB

ZYacza 2 x speakon NL4

Wymiary (wysoko$¢ x
szeroko$¢ x gteboko$¢)

Maksymalnie 604 x 360 x 314 mm

Masa

Maksymalnie 20,5 kg

Tab. 2.1.3.32 Specyfikacja techniczna urzadzenia - UGEO1 + UGE08

Parametr urzadzenia

Warto$¢, opis, jednostka

Przeznaczenie Pasywne urzadzenie gto$nikowe (efekty)
Przetworniki 1x6,5"LF/1x1"HF

Zakres czestotliwosci 80 Hz - 20 kHz

Moc (program/szczyt) 250 /500 W

Impedancja 16 Q

Katy promieniowania (poziom | 90° x 60°

X pion)

Skuteczno$¢ 1W/1m 92 dB

Maksymalny SPL 119 dB

ZYacza 2 x speakon NL4

Wymiary (wysoko$¢ x
szerokos¢ x gteboko$¢)

Maksymalnie 360 x 192 x 200 mm

Masa

Maksymalnie 6 kg

Tab. 2.1.3.33 Specyfikacja techniczna urzadzenia - UGM01 + UGMO08

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Przeznaczenie Pasywne urzadzenie gtosnikowe (monitor odstuchowy)
Przetworniki 1x12"LFI11x1,4"HF

Zakres czestotliwoSci 62 Hz - 17 kHz

Moc (program/szczyt) 700 / 1400 W

Impedancja 8Q

Katy promieniowania (poziom | 55°x 70°

X pion)

Skuteczno$¢ 1W/1m 101 dB

Maksymalny SPL 132 dB

ZYacza 3 x speakon NL4

Wymiary (wysoko$¢ x
szeroko$¢ x gteboko$¢)

Maksymalnie 348 x 445 x 525 mm

Masa

Maksymalnie 21 kg

Tab. 2.1.3.34 Specyfikacja techniczna urzadzenia - M01 + M05

Parametr urzadzenia

Wartos$¢, opis, jednostka

Przeznaczenie

Mikrofon instrumentalny
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Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Rodzaj przetwornika Dynamiczny

Zakres czestotliwo$ci 40 Hz - 15 kHz
Charakterystyka Kardioidalna
kierunkowo$ci

Skutecznos¢ -56 dBV/Pa (1,6 mV)
Impedancja 150 Q

Masa Maksymalnie 284 g

Tab. 2.1.3.35 Specyfikacja techniczna urzadzenia - M06 + M10

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Przeznaczenie

Mikrofon wokalowy

Rodzaj przetwornika Dynamiczny

Zakres czestotliwosci 50 Hz - 15 kHz
Charakterystyka Kardioidalna
kierunkowo$ci

Skutecznos¢ -54,5 dBV/Pa (1,85 mV)
Impedancja 150 Q

Masa Maksymalnie 298 g

Tab. 2.1.3.36 Specyfikacja techniczna urzadzenia - M11

Parametr urzadzenia

Wartos$¢, opis, jednostka

Przeznaczenie Mikrofon do stopy
Rodzaj przetwornika Dynamiczny

Zakres czestotliwosci 20 Hz - 10 kHz
Charakterystyka Superkardioidalna
kierunkowo$ci

Skutecznos¢ -64 dBV/Pa (0,6 mV)
Maksymalny SPL 174 dB

Masa Maksymalnie 0,6 kg

Tab. 2.1.3.37 Specyfikacja techniczna urzadzenia - M12, M13

Parametr urzadzenia

Wartos$¢, opis, jednostka

Przeznaczenie

Mikrofon instrumentalny

Rodzaj przetwornika PojemnosSciowy
Zakres czestotliwosci 20 Hz - 20 kHz
Charakterystyka Kardioidalna
kierunkowosci

Skuteczno$é -45 dBV/Pa (5,6 mV)
Impedancja wyj$ciowa 150 Q

Zalecana minimalna 800 Q

impedancja obciazenia

Maksymalny SPL Obciazenie 800 Q: 136 dB (ttumik na 0) 146 dB (ttumik na -10)
Obciagzenie 150 Q: 128 dB (ttumik na 0) 138 dB (tlumik na -10)
Masa Maksymalnie 230 g

Tab. 2.1.3.38 Specyfikacja techniczna urzadzenia - M14

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Przeznaczenie

Zestaw mikrofonéw (dwa mikrofony pojemnos$ciowe, dwa
uchwyty, dwie ostony przeciwwietrzne, stereofoniczna
poprzeczka montazowa, walizka)

Rodzaj przetwornika

PojemnoSciowy

Zakres czestotliwosci

20 Hz - 20 kHz

Charakterystyka Przetaczalna: dookdlna, szeroka kardioidalna, kardioidalna,
kierunkowo$ci hiperkardioidalna, 6semkowa, 4 stopnie przejSciowe
Skutecznos¢ 23mV/Pa (-33 dBV)
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Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Impedancja znamionowa 2000

Zalecana impedancja 2200 Q

obcigzenia

Thumik -6dB, -12dB, -18dB

Réwnowazny poziom szuméw | 6 dB(A)

Stosunek S/N 88 dB(A)

Maksymalny SPL 140 / 146 / 152 / 158 dB (dla ttumienia 0 / -6dB / -12dB / -
18dB)

Zakres dynamiki 134 dB

Masa

Maksymalnie 300 g

Tab. 2.1.3.39 Specyfikacja techniczna urzadzenia - M15

Parametr urzadzenia

Wartos$¢, opis, jednostka

Przeznaczenie

Zestaw mikrofonéw instrumentalnych z akcesoriami. W sktad
zestawu wchodzi:

10 x mikrofon instrumentalny d:vote™ 4099
10 x adapter do Microdot

10 x miniaturowe kable mikrofonowe

8 x uchwyt do skrzypiec

3 x uchwyt do wiolonczeli

2 x uchwyt do fortepianu

4 x uchwyt do gitary

2 x uchwyt do saksofonu/trabki

2 x uniwersalny uchwyt

2 x uchwyt do kontrabasu

2 x uchwyt do bebnow

1 x walizka

Charakterystyka
kierunkowo$ci

Superkardioidalna

Rodzaj przetwornika

PojemnosSciowy z polaryzacja wstepna

Zakres czestotliwo$ci, + 2 dB

80 Hz - 15 kHz z miekkim podbiciem 2 dB dla 10 - 12 kHz

Skuteczno$¢ nominalna, + 3
dB, 1 kHz

6 mV/Pa

Réwnowazny poziom szuméw | 23 dB(A)
Stosunek S/N 71 dB(A)
Zakres dynamiki 100 dB
Maksymalny SPL przed 142 dB
przesterowaniem

Dtugos$¢ kabla 1,8 m
ZYacze MicroDot

Tab. 2.1.3.40 Specyfikacja techniczna urzadzenia - M16

Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Mikrofon do werbla

Liczba mikrofonéw w 1

zestawie

Rodzaj przetwornika Dynamiczny
Zakres czestotliwosci 50 Hz - 16 kHz
Charakterystyka Kardioidalna
kierunkowosci

Impedancja wyj$ciowa 150 Q

Skuteczno$é 1,5 mV/Pa
Maksymalny SPL >140dB

Masa Maksymalnie 183 g

Mikrofon do toméw
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Parametr urzadzenia

Wartos¢, opis, jednostka

Liczba mikrofonéw w 2

zestawie

Rodzaj przetwornika Dynamiczny
Zakres czestotliwosci 44 Hz - 18 kHz
Charakterystyka Hiperkardioidalna
kierunkowo$ci

Impedancja wyj$ciowa 250 Q

Skuteczno$é 1,2 mV/Pa
Maksymalny SPL > 144 dB

Masa Maksymalnie 128 g

Mikrofon do toméw

Liczba mikrofonéw w 1

zestawie

Rodzaj przetwornika Dynamiczny

Zakres czestotliwosci 40 Hz - 18 kHz

Charakterystyka Hiperkardioidalna

kierunkowo$ci

Impedancja wyj$ciowa 200 Q

Skuteczno$é 1,4 mV/Pa

Maksymalny SPL > 144 dB

Masa Maksymalnie 128 g
Mikrofon do stopy

Liczba mikrofonéw w 1

zestawie

Rodzaj przetwornika Dynamiczny

Zakres czestotliwo$ci 30 Hz - 15 kHz

Charakterystyka Kardioidalna

kierunkowo$ci

Impedancja wyj$ciowa 200 Q

Skuteczno$é 0,8 mV/Pa

Maksymalny SPL > 144 dB

Masa Maksymalnie 217 g
Mikrofon do overhead'éw

Liczba mikrofonéw w 2

zestawie

Rodzaj przetwornika PojemnoSciowy

Zakres czestotliwo$ci 40 Hz - 20 kHz

Charakterystyka Kardioidalna

kierunkowo$ci

Impedancja wyj$ciowa 200 Q

Skutecznos¢ 26 mV/Pa

Maksymalny SPL >130dB

Masa Maksymalnie 114 g

Mikrofon do hi-hat'é6w

Liczba mikrofonéw w 1

zestawie

Rodzaj przetwornika PojemnoSciowy
Zakres czestotliwo$ci 40 Hz - 20 kHz
Charakterystyka Hiperkardioidalna
kierunkowo$ci

Impedancja wyj$ciowa 200 Q

Skutecznos¢ 15 mV/Pa
Maksymalny SPL >130dB

Masa Maksymalnie 114 g

Tab. 2.1.3.41 Specyfikacja techniczna urzadzenia - Statyw mikrofonowy 01
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Parametr urzadzenia Wartos¢, opis, jednostka

Przeznaczenie Statyw mikrofonowy

Wysoko$¢ minimalna 100 cm

Wysoko$¢é maksymalna 230 cm

Ramie poziome 70 cm, zakoniczone gwintem 3,8"
Nézki 32 cm, zakoniczone nasadka gumowa
Masa Maksymalnie 3,2 kg

Materiat Stal

Tab. 2.1.3.42 Specyfikacja techniczna urzadzenia - Statyw mikrofonowy 02

Parametr urzadzenia Wartos¢, opis, jednostka

Przeznaczenie Statyw mikrofonowy niski

Wysoko$¢ minimalna 65 cm

Wysoko$¢é maksymalna 155 cm

Wysiegnik teleskopowy poziomy, zakoniczony gwintem 3/8"

Né6zki 32 cm zakoriczone nasadka gumowa z regulowanag $rednica
rozstawu

Materiat Stal

Tab. 2.1.3.43 Specyfikacja techniczna urzadzenia - Statyw mikrofonowy 03

Parametr urzadzenia Wartos¢, opis, jednostka

Przeznaczenie Statyw mikrofonowy

Wysoko$¢ minimalna 160 cm

Wysoko$¢é maksymalna 340 cm

Ramie poziome 120 cm zakonczone gwintem 3,8" z przeciwwaga i odciaggiem
Nézki 67 cm z regulowang $rednica, zakoniczone nasadka gumowa
Masa Maksymalnie 4,6 kg

Materiat Stal

Tab. 2.1.3.44 Specyfikacja techniczna urzadzenia - Statyw mikrofonowy 04

Parametr urzadzenia Wartos¢, opis, jednostka
Przeznaczenie Statyw kolumnowy

Wysoko$¢ minimalna 120 cm

Wysoko$¢é maksymalna 200 cm

Né6zki 80 cm zakoriczone nasadka gumowa
Dopuszczalne obcigZzenie 60 kg

Masa Maksymalnie 6 kg

Materiat Stal

Tab. 2.1.3.45 Specyfikacja techniczna urzadzenia - UGFIT01 + UGFIT04

Parametr urzadzenia Wartos¢, opis, jednostka

Przeznaczenie Aktywne urzadzenie gto$nikowe

Przetworniki 1x15"LF /1x1,4"HF

Zakres czestotliwo$ci 49 Hz - 20 kHz

Moc wyj$ciowa (ciggta) 700 W (LF: 600W HF: 100W)

Katy promieniowania (poziom | 90° x 60°

X pion)

Maksymalny SPL 133 dB

Ztacza INPUT: XLR-3-31 x1, INPUT2: Phone x2, INPUT3: RCAPIN x 2,
THRU: XLR3-32 x 1 (Réwnolegle z INPUT 1), LINK OUT: XLRx 1

Zasilanie 100V - 240V, 50Hz/60Hz

Wymiary (szerokos$¢ x Maksymalnie 445 x 700 x 380 mm

wysokos$¢ x gteboko$¢)

Masa Maksymalnie 22,5 kg

Tab. 2.1.3.46 Specyfikacja techniczna urzadzenia - UGNFIT01, UGNFIT02
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Parametr urzadzenia Wartos¢, opis, jednostka

Przeznaczenie Aktywne urzadzenie gto$nikowe niskotonowe
Przetwornik 1x15"LF

Zakres czestotliwo$ci 45Hz - 160 Hz

Moc wyj$ciowa (ciggta) 600 W

Maksymalny SPL 132 dB

ZYacza INPUT: XLR-3-31 x2, THRU: XLR3-32 x 2 (Réwnolegle z INPUT)
Zasilanie 100V - 240V, 50Hz/60Hz

Wymiary (szerokos$¢ x Maksymalnie 478 x 618 x 624 mm

wysoko$¢ x gtebokos(¢)

Masa Maksymalnie 38 kg

Tab. 2.1.3.47 Specyfikacja techniczna urzadzenia - UGV01 + UGV08

Parametr urzadzenia Wartos$¢, opis, jednostka
Przeznaczenie Gtos$nik nascienny 100V

Zakres czestotliwo$ci 51 Hz - 20 kHz

Katy promieniowania (poziom | 100°x 100°

X pion)

Przetworniki 1x8"LF/1x1"HF

Moc wyj$ciowa (program) 180W

Impedancja moninalna 8Q

Skuteczno$¢ (1W; 1m na osi) 91dB

Maksymalny SPL 117 dB

ZYacza 1 x euroblock

Odczepy transformatora 100V | 60W (1700), 30W (330Q), 15W (670Q)
Wymiary (szeroko$¢ x Maksymalnie 278 x 430 x 239 mm
wysokos$¢ x gteboko$¢)

Masa Maksymalnie 8,2 kg

Tab. 2.1.3.48 Specyfikacja techniczna urzadzenia - UGNV01, UGNV02

Parametr urzadzenia Wartos¢, opis, jednostka

Przeznaczenie Gtosnik niskotonowy 100V

Zakres czestotliwosci 45 Hz - 250 Hz

Przetworniki 1x10"LF

Skuteczno$¢ (1W; 1m na osi) 96 dB

Ztacza Input: 1x Euroblock, Satellite Output: 1x Euroblock
Odczepy transformatora 100V | 200W (500), 100W (1000Q), 50W (200Q)

Wymiary (szerokos$¢ x 260 x 500 x 389 mm

wysokos$¢ x gtebokos¢)

Masa Maksymalnie 19,5 kg

3 WYMAGANIA DLA SPRZETU I MASZYN WYKORZYSTYWANYCH DO
WYKONANIA ROBOT

Sprzet stosowany przez wykonawce powinien by¢ kompletny i sprawny. Wykonawca jest
zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jako$¢ wykonywanych Robét. Sprzet uzywany do Robét powinien byé zgodny z ofertay
Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w ST,
Programie Zapewnienia JakosSci (PZ]) lub projekcie organizacji Roboét, zaakceptowanym przez
Inspektora Nadzoru. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach, sprzet powinien by¢
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uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Liczba i wydajnos$¢ sprzetu bedzie
gwarantowal przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami okre$lonymi w Dokumentacji
Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym Umowa. Sprzet
bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robét ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i w gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Do wykonania Robdét bedacych przedmiotem
niniejszej ST nalezy stosowac¢ nastepujacy, sprawny technicznie i zaakceptowany przez Inzyniera,
sprzet:

* Elektronarzedzia (wiertarki, bruzdownice, wkretarki),

*  Whkretaki, szczypce, zaciskarki i inne narzedzia specjalistyczne do montazu i demontazu
ztaczy wielostykowych itp.,

* Samochéd do przewozenia materiatéw,

* Urzadzenia pomiarowe do pomiardw elektrycznych, elektroakustycznych, wideo,

* Drabiny rozstawne do prac na wysokosci nie przekraczajacej 4,0 m.

4 WYMAGANIA DLA SRODKOW TRANSPORTU

Wykonawca dostarcza wszystkie materiaty wlasnym kosztem i staraniem. Wszystkie
zastosowane $rodki transportu na zewnatrz i wewnatrz budowy musza by¢ odpowiednie do
transportowanych materiatéw. Liczba Srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robét
zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora
Nadzoru, w terminie przewidzianym Umowg. Bebny z kablami nalezy przetacza¢ zgodnie z
kierunkiem strzatki na tabliczce bebna. Nalezy unika¢ transportu kabli w temperaturze nizszej niz
-15°C. W czasie transportu i przechowywania materiatéw i urzadzen nalezy zachowa¢ wymagania
wynikajace z ich specjalnych wtasciwosci zastrzezonych przez producenta. Wykonawca bedzie
usuwac na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do Placu Budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jako$¢ Robot i wiasciwosci przewozonych towarow.

Skladowanie materiatéw powinno odbywaé sie w suchym i przewiewnym pomieszczeniu w
temperaturach zgodnych z zaleceniami producentéw urzadzen. Nalezy zabezpieczy¢ sktadowane
materiaty przed uszkodzeniami mechanicznymi.

5 WYKONANIE ROBOT

Wymagania dotyczace wykonania robét budowlanych z podaniem sposobu wykonczenia
poszczegdlnych elementéw, tolerancji wymiarowych, szczegéléw technologicznych oraz
niezbedne informacje dotyczace odcinkéw robét budowlanych, przerw i ograniczen, a takze
wymagania specjalne.

5.1 OGOLNE WYMAGANIA

Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikéw oraz os6b postronnych mogacych znaleZ¢ sie
w poblizu miejsca prac, zgodnie z aktualnymi przepisami dotyczacymi BHP przy wykonywaniu
Robot budowlanych. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania oraz za zgodnos$¢ z
dokumentacjg projektowa, ST, poleceniami InZzyniera Kontraktu i Inspektoréw Nadzoru oraz
wymaganiami obowigzujacych PN i postanowieniami Umowy.
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5.2 WYMOGI FORMALNE

Wykonanie zawartych w projekcie systeméw winno by¢ zlecone przedsiebiorstwu majacemu
wlasciwe doSwiadczenie w realizacji tego typu Robdt i gwarantujacemu witasciwa jakosc
wykonania. Pracownicy powinni posiada¢ zaswiadczenia kwalifikacyjne przewidziane
obowigzujgcymi przepisami.

5.3 WARUNKI ORGANIZACYJNE

Przed przystapieniem do Robdt wykonawcy oraz nadzér techniczny powinny doktadnie
zaznajomic sie z cato$cig dokumentacji technicznej oraz projektem organizacji Robét wykonanym
przez Inzyniera Robdt. Wszelkie ewentualne niejasno$ci w sprawach technicznych nalezy
wyjasni¢ przed przystapieniem do Robét z autorem opracowania. Jakiekolwiek zmiany w trakcie
wykonawstwa w stosunku do dokumentacji technicznej moga by¢ dokonywane tylko po
akceptacji projektanta lub Inzyniera budowy. W przypadku zmian dotyczacych elementéw lub
rozwigzan projektowych nalezy uzyska¢ akceptacje projektanta. Wykonanie prac nalezy uzgodni¢
z Inwestorem lub wskazanymi przez Inwestora Inspektorami Nadzoru. Wykonawca obowigzany
jest do sporzadzenia harmonogramu prac, uzgodnienia czasu i terminu wykonywanych prac z
Inwestorem.

5.4 WARUNKI OGOLNE WYKONANIA ROBOT

5.4.1 GLOWNE TRASY KABLOWE

Gléwne trasy kablowe i sygnatowe projektuje sie w stalowym, cynkowanym, uziemionym korycie
o grubosci $cianek min. 0,75mm.

5.4.2 PRZEBICIA PRZEZ GRANICE STREF POZAROWYCH

Wszystkie przebicia przez strefy pozarowe nalezy uszczelni¢ certyfikowang masa uszczelniajaca
o odpornosci ogniowej adekwatnej do danej przegrody pozarowej w sposéb zgodny z wytycznymi
producenta.

5.5 WYTYCZNE DO WYKONANIA INSTALACJI

Ponizej przedstawiono podstawowe wytyczne do wykonania instalacji systemdédw technologii
sceny.

5.5.1 TRASY KABLOWE

Wszystkie przewody powinny pochodzi¢ od renomowanych producentéw np.: BELDEN, KLOTZ,
PINANSON, SOMMER CABLE. W przypadku przewoddéw wieloparowych, kazda z par powinna
posiadac ekran z folii aluminiowej, niezalezng linke masy oraz izolacje z numeracjg par.

Ponizej przedstawiono podstawowe wytyczne w zakresie prowadzenia i wykonania tras
kablowych:

* Trasy kablowe nalezy wykonac¢ z koryt perforowanych stalowych ocynkowanych.

* Trasy kablowe w miejscach widocznych nalezy wykona¢ w kolorze czarnym matowym.

* Obwody zasilajace prowadzi¢ w niezaleznych korytach od obwodéw sygnatowych.

* Obwody oswietleniowe i mechaniczne prowadzi¢ w niezaleznych korytach od obwodéow
sygnatowych i gtosnikowych.

* W przypadku ré6wnolegtego prowadzenia tras z obwodami oswietleniowymi i
sygnatlowymi nalezy zachowac odlegto$¢ pomiedzy trasami minimum 1 m.

Strona 44 z 49



Krzyzowanie trasy kablowej zawierajacej obwody oSwietleniowe z trasg zawierajaca
obwody sygnatowe nalezy wykona¢ pod katem prostym.

5.6 ZALECENIA DLA WYKONAWCOW

PonizZej przedstawiono zalecenia i wytyczne dla wykonawcéw.

Przed przystapieniem do robot zaleca sie:

Zapoznac sie z projektem i ewentualne uwagi zgtosi¢ projektantowi,

Zapoznac sie z dokumentacja wykonywanych w obiekcie instalacji elektrycznych,
wodnych, wentylacyjnych, o§wietleniowych i innych w celu unikniecia kolizji z tymi
instalacjami oraz prawidlowego wykonania instalacji.

Instalacje wykona¢ metodami podanymi w niniejszym opracowaniu.

Trasy kablowe metalowe uziemi¢ - wykona¢ niezbedne pomiary.

Instalacje wykona¢ wg dostarczonych z urzadzeniami DTR.

Piony kablowe wyposazy¢ w otwory rewizyjne. Rewizje oznaczy¢. Rewizje majq utatwié
prace konserwacyjne oraz ewentualng rozbudowe i modyfikacje systemu. Kazdy
przewdd w otworze rewizyjnym nalezy trwale oznaczyc¢.

Wszystkie odstepstwa nalezy uzgadnia¢ z osobg petnigcg nadzor.

Do instalacji uzywac kabli wyspecyfikowanych w niniejszej dokumentacji.
Konstrukcje szafy teletechnicznej potaczy¢ z uziemieniem ochronnym.

Wykonawece realizujgcego budowe niniejszego systemu, obowigzuje w jego zakresie
przestrzeganie przepisow BHP w odniesieniu do wszystkich szczegbtéw, ktore w
projekcie nie zostaty omdwione.

Wykonawcza jest zobowigzany do wykonania jednoznacznego opisu przytaczy i tablic
sygnatowych oraz tam znajdujacych sie gniazd.

5.7 ZALECENIA DLA INWESTORA

Obowigzkiem Inwestora, Uzytkownika oraz firmy wykonujacej instalacje jest zapewnienie
poprawnego dziatania instalacji poprzez:

Przeszkolenie personelu obstugujacego system,

Eksploatacje zgodnie z przeznaczeniem systemu,

Systematyczng konserwacje urzgdzen,

Szybka naprawe i usuwanie usterek powstatych w trakcie eksploatacji systemu.

Podczas prowadzenia prac wykonawczych nalezy zapewnic¢:

Nadzoér autorski,
Nadzér inwestorski (wskazany jest Inspektor posiadajacy odpowiednia wiedze i
doswiadczenie).

Wykonawca systemu powinien ztozy¢ Deklaracje Zgodnosci dla urzadzen i instalacji.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 OGOLNE ZASADY KONTROLI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilna kontrole jakos$ci Robét, materiatéw i urzadzen.
Wykonawca zapewni odpowiedni system i §rodki techniczne do kontroli jako$ci Robét (zgodnie z
PZ]) na terenie i poza placem budowy. Kontrole jakosci Robét w czasie ich realizacji nalezy
wykonywac zgodnie z wytycznymi wtasciwych WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w normach
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i Aprobatach Technicznych dla materialéw i systemdéw technicznych. Wszystkie badania i
pomiary beda przeprowadzane przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia.

6.2 SZCZEGOLOWE ZASADY KONTROLI ROBOT

Po wykonaniu kazdej z nizej wymienionych odrebnych cato$ci Robét nalezy sprawdzi¢ zgodnos$¢
ich wykonania z projektem, normami i zaleceniami Inspektora Nadzoru oraz skontrolowac
poprawnos$¢ montazu poszczeg6lnych elementéw.

6.3 BADANIA, POMIARY I SPRAWDZENIE

Badaniom, pomiarom i sprawdzeniu powinny podlegac¢:

* Jakos¢ i spos6b mocowania urzadzen i materiatow pod wzgledem ich zgodnoSci z
aktualnymi normami, projektem, niniejsza ST.
*  Wykonanie Robét zanikajgcych potwierdzone protokotami odbioréw czesciowych i
wpisami do dziennika budowy, a w szczeg6lnosci:
0 Prawidtowos¢ utozenia, mocowania i oznaczenia linii zasilajacych, sygnatowych,
sterujacych w systemach instalacyjnych,
0 Dtugosci przewodow.
* Pomiary sprawdzajace linii sygnatowych: polaryzacja, symetria, ciagto$¢ linii.
* Dokumentacja powykonawcza musi zawierac:
0 Oswiadczenie kierownika Rob6t o wykonaniu prac zgodnie z projektem i
stosownymi przepisami,
0 Dokumentacje techniczno-ruchowe urzadzen dostarczanych fabrycznie,
0 Certyfikaty, deklaracje zgodnosci i dopuszczenia na zastosowane materiaty i
urzadzenia,
0 Protokoty z przeprowadzonych prob,
0 Instrukcje obstugi systemu.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar Robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robét zgodnie z dokumentacjg
projektowa i ST w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Jakikolwiek btad lub przeoczenie w
ilosciach podanych w przedmiarze robot lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku ukonczenia wszystkich robé6t. Btedne dane zostana poprawione wedtug instrukcji
Inspektora Nadzoru na pi$mie. Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzany z czestoScia
wymagang okreslong w Umowie.

7.2 SZCZEGOLOWE ZASADY OBMIARU ROBOT

Dtugosci utozonych przewodéw oblicza sie na podstawie okreslonych w projekcie wymiarow
wyrazonych w metrach. IloSci zamontowanych tablic i przytgczy sygnatowych oblicza sie na
podstawie okreslonych w projekcie ilo$ci wyrazonych w sztukach/kompletach.
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8 ODBIORROBOT

8.1 WARUNKI OGOLNE

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania Robot w
odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci i wartos$ci. Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy przedktadajac Inspektorowi Nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokumentacje
powykonawcza robot.

8.2 WARUNKI SZCZEGOLOWE
W zaleznoSci od ustalen w ST roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

1. Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
2. Odbiorowi czeSciowemu,

3. Odbiorowi ostatecznemu,

4. Odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbiér Robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu wykonawca powinien kazdorazowo zgtosic¢
Inspektorowi Nadzoru. Odbioru ostatecznego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego
w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Do odbioru ostatecznego nalezy przygotowacl
wszystkie dokumenty budowy, wyniki pomiaréw kontrolnych, atesty, dokumentacje
powykonawcza.

W przypadku wystgpienia Rob6t poprawkowych i uzupeiniajgcych komisja wyznaczy termin ich
wykonania.

8.3 PROCEDURY ODBIOROWE MECHANIZAC]JI SCENY

Indywidualny charakter urzadzen wymaga wykonania ich zgodnie ze wskazéwkami na rysunkach
i opisami technicznymi.

Elementy konstrukcji stalowych urzadzen nalezy wykona¢ i odbiera¢ zgodnie z zapisami
zawartymi w Polskiej Normie PN-B-06200 ,Konstrukcje stalowe budowlane - Warunki
wykonania i odbioru - Wymagania podstawowe”.

Elementy mechaniczne nalezy odebrac¢ i przekaza¢ do eksploatacji po dokonaniu procesu
odbiorowego wykonanego wg ponizszych zasad. Protokoty wykonania czynnos$ci odbiorowych
winny by¢ nastepnie zatgczone do dokumentacji powykonawczej. Dokumentacja ta wraz
instrukcja eksploatacji i konserwacji winna by¢ sktadnikiem ksigzki urzadzenia pozostajacej w
dyspozycji uzytkownika.

Ksigzke taka nalezy zatozy¢ osobno dla kazdego urzadzenia technologicznego - mechanicznego.
Odbiory polegaja na sprawdzeniu:

Dziatania urzadzen sterowniczych i ogranicznikéw ruchéw roboczych.
Dziatania mechanizméw i predkosci ruchéw roboczych.

Dziatania urzadzen zabezpieczajacych i sygnalizacyjnych.

Wykonanie préb urzadzen z obcigzeniem kontrolnym.

Uktadéw ciegnowych i ich zamocowan.

6. Sprawdzeniu stanu konstrukcji no$nych (spawanych i potaczen roztacznych).

i wh e

Ad 1. Podczas badan dziatania urzadzen sterowniczych i ogranicznikow ruchéw roboczych
dokonuje sie sprawdzenia:

Strona 47 z 49



* Dziatania urzadzen sterowniczych oraz sprawdzenia, czy dZwignie albo przyciski
wyposazone w sprezyny zwrotne wracaja do potozenia zerowego po ustaniu dziatania
sit zewnetrznych,

* Prawidtowosci realizacji sterowanych ruchéw poszczegdlnych mechanizméw
urzadzenia,

*  Wylacznika awaryjnego ,STOP” i innych tgcznikéw bezpieczenstwa, czy po ich
zadziataniu zostang wytaczone obwody zasilania napedu,

* Dziatania ogranicznikéw ruchéw roboczych mechanizméw napedowych, tj. tacznikéw
krancowych i koncowych poprzez sprawdzenie:

0 Wspobtdziatania ogranicznikéw ruchéw roboczych z elementami
wspotpracujacymi, w szczegélnosci krzywek, zderzakéw, dZwigni, ich stanéw
zamkniecia i otwarcia,

0 Dziatania ogranicznikdw ruchéw roboczych z predkoscig odpowiednia dla
danego mechanizmu i przy nieobcigzonym elemencie przenoszacym obcigzenie.

W urzadzeniach wyposazonych w ograniczniki krancowe i konicowe w pierwszej kolejnosci
powinno by¢ sprawdzone dziatanie ogranicznikow koncowych. Dziatanie ogranicznikéw
krancowych sprawdza sie przy zbocznikowanych ogranicznikach koticowych.

Ad 2. Podczas badan dziatania mechanizméw i predkosci ruchéw roboczych dokonuje sie
sprawdzenia:

* Dziatania mechanizmdw urzadzenia, bez obcigzenia probnego.; kazdy mechanizm
podlega co najmniej dwukrotnej probie ruchowej w catym zakresie pracy i przy
kojarzeniu ruchéw,

* Dziatania urzadzen sterowniczych mechanizméw, hamulcow, sprzegiet i przektadni,

*  Predkosci ruchéw roboczych wszystkich mechanizmoéw, przy obcigzeniu prébnym
wynoszacym 100% udZzwigu nominalnego.

Ad 3. Podczas badan dziatania urzadzen sygnalizacyjnych dokonuje sie sprawdzenia, czy
zainstalowane wskazniki i urzadzenia sygnalizacyjne dziataja prawidtowo podczas postoju i w
ruchu urzadzenia.

* Kontrola prawidtowosci ruchu w trybie sterowania recznego i automatycznego,
* Prawidtowos¢ odczytéw potozenia,
* Kontrola odczytu przecigzenia i sygnalizacja przecigzenia.

Ad 4. Podczas badan wykonuje sie nastepujace proby urzadzen z obcigzeniem kontrolnym:

» Statyczna, z obcigzeniem wynoszacym 125% udZwigu nominalnego,

* Dynamiczna, wykonywana z obcigzeniem réwnym 110% udZwigu nominalnego.
Préba statyczna powinna by¢ wykonana przy najbardziej niekorzystnym, pod wzgledem
statecznosci, usytuowaniu elementéw przenoszacych obcigzenie. Czas jej trwania nie powinien
by¢ krétszy niz 10 min.
Préba dynamiczna powinna by¢ przeprowadzona po uzyskaniu pomyslnego wyniku préby
statycznej i powinna polega¢ na wykonaniu co najmniej dwoch cykli pracy, z predkosciami i
kojarzeniem ruch6éw elementéw urzadzenia, okreslonymi w dokumentacji.
Po wykonaniu proby statycznej i dynamicznej nalezy przeprowadzi¢ wyrywkowa kontrole stanu
konstrukcji nos$nej urzadzenia w miejscach dostepnych do ogledzin, w szczegdlnosci ztaczy

spawanych i polaczen roztacznych. Elementy konstrukcji nie powinny wykazywaé uszkodzen
oraz trwatych odksztatcen.

Ad 5. Podczas badan uktad6éw ciegnowych i ich zamocowan dokonuje sie sprawdzenia:
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* Zgodnosci ciegien z dokumentacja techniczna,
* Zamocowania ciegien do konstrukcji dZwignika i urzadzen napedowych:
0 Stan zawiesia po stronie belek sztankietéw i mostow
0 Stan mocowania lin do bebna nawojowego,
* Stanu technicznego lin stalowych oraz okres$lenia stopnia ich zuzycia:
0 Ocena charakteru i liczby peknietych drutéw,
0 Miejscowe zmniejszenie Srednicy liny,
0 Korozjaliny,
0 Miejscowa deformacja liny,
*  Kontroli swobody ruchu lin:
0 Swoboda przewijania na klach przewojowych i zbiorczych,
0 Stan techniczny kot przewojowych i zbiorczych.

Ad 6. Kontrola stanu konstrukcji no$nych urzadzen w miejscach dostepnych do ogledzin:

* Kontrola stanu ztgczy spawanych i potaczen roztacznych,
* Elementy konstrukcji nie powinny wykazywa¢ uszkodzen oraz trwatych odksztatcen.

Sprawdzenie przektadni, tozysk i sprzegiet polega¢ ma na:

* Kontroli, czy w obszarach ruchu obrotowego nie pojawiajg sie przecieki i przesigki oleju,
* Sprawdzenie we wziernikach poziomu leju w skrzyniach przektadniowych,
* Stan potaczen roziacznych na elementach obrotowych.

Wyniki préb odbiorowych winny by¢ sporzadzone w formie protokotu:

* Indywidualnie kazdego z urzadzen,
* Oryginat winien by¢ zatagcznikiem do dokumentacji powykonawczej (egz.1- archiwalny),
* Kopia winna by¢ zatacznikiem do dziennika konserwaciji jaki zaktada Uzytkownik.

9 PODSUMOWANIE

W niniejszym dokumencie przedstawiono specyfikacje techniczna dla technologii scenicznej dla
zadania pn.: Przebudowa i Rozbudowa Domu Studenckiego ,Hanka” w Poznaniu przy al.
Niepodlegto$ci 26 wraz ze zmiang zagospodarowania terenu na dziatce 6/2 i 8 ark. 10, obreb
Poznan.

Wszystkie zapisy niniejszego dokumentu musza by¢ bezwzglednie respektowane. Wszystkie
zastosowane w systemach urzadzenia musza spetnia¢ opisane powyZej wymagania oraz zapisy
dokumentacji projektowe;.

Wymagania przedstawione w tym dokumencie nalezy uwzglednia¢ tgcznie z informacjami
przedstawionymi w opisie technicznym oraz zawartymi na rysunkach.

Opracowanie jest kompletne z uwagi na cel, jakiemu ma stuzy¢. Indywidualny charakter dostaw
zwigzanych z technologia sceniczng wymaga wybrania do jej realizacji firmy sprawdzonej,
posiadajacej udokumentowane doswiadczenie w budowaniu takich urzadzen.
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