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SPECYFIKACJA 
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Postępowanie o udzielenie zamówienia publicznego prowadzone jest w trybie przetargu nieograniczonego, na podstawie ustawy z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo zamówień publicznych
(Dz. U. z 2018r. poz. 1986) oraz aktów wykonawczych wydanych na jej podstawie.
















1. Nazwa oraz adres Zamawiającego
Akademia Górniczo - Hutnicza im. Stanisława Staszica w Krakowie,
al. Mickiewicza 30, 30-059 Kraków
tel. +48 12 617 35 95,  fax. +48 12 617 35 95, +48 12 617 33 63
e-mail: dzp@agh.edu.pl
strona internetowa: www.dzp.agh.edu.pl 
NIP: 675-000-19-23, Regon: 000001577
2. Tryb udzielenia zamówienia
2.1 Postępowanie o udzielenie zamówienia publicznego prowadzone jest w trybie przetargu nieograniczonego, na podstawie ustawy z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo zamówień publicznych (Dz. U. z 2017 r. poz. 1579 ze zm.) oraz aktów wykonawczych wydanych na jej podstawie. 
2.2 Wartość zamówienia nie przekracza równowartości kwoty określonej w przepisach wykonawczych wydanych na podstawie art. 11 ust. 8 ustawy PZP dla dostaw i usług. 
3. Opis przedmiotu zamówienia
3.1 [bookmark: _GoBack]Przedmiotem zamówienia jest: dostawa rocznej ogólnouczelnianej licencji TAH na oprogramowanie będące interaktywnym środowiskiem do wykonywania obliczeń naukowych i inżynierskich oraz  do tworzenia symulacji komputerowych dla jednostek AGH

Kod i nazwa zamówienia według Wspólnego Słownika Zamówień (CPV):  
Wspólny Słownik Zamówień: 48190000-6
	
Roczna (12 miesięcy) licencja ogólnouczelniana (kampusowa, total academic headcount) do wykorzystania w dydaktyce oraz przy realizacji niekomercyjnych projektów i badań, umożliwiająca wszystkim pracownikom i studentom Uczelni korzystanie ze środowiska programistyczno-obliczeniowego ze wszystkimi modułami rozszerzającymi (zgodnie z załączoną charakterystyką). Licencja powinna pozwalać uprawnionym użytkownikom na instalację oprogramowanie na komputerach uczelnianych oraz prywatnych. 

Wymagania:
Środowisko programistyczno-obliczeniowe powinno posiadać:
· Zintegrowany język wysokiego poziomu do obliczeń numerycznych, wizualizacji
i tworzenia aplikacji.
· Interaktywne środowisko dla iteracyjnej analizy i rozwiązywania problemów.
· Wbudowane funkcje matematyczne wspomagające obliczenia z zakresu algebry liniowej, statystyki, analizy Fouriera, filtrowania, optymalizacji oraz rozwiązywania równań różniczkowych zwyczajnych.
· Interaktywne narzędzia do eksploracji i wizualizacji danych (2D i 3D).
· Narzędzia służące utrzymaniu przejrzystości oraz poprawności kodu a także maksymalizacji jego wydajności.
· Narzędzia do tworzenia interfejsu graficznego dla aplikacji (GUI).
· Funkcje integrujące algorytmy opracowane w środowisku MATLAB z zewnętrznymi aplikacjami oraz językami programowania tj. C, Java, .NET, and Microsoft® Excel®.
· Edytor graficzny do tworzenia i zarządzania hierarchicznymi schematami blokowymi.
· Biblioteki predefiniowanych bloków do modelowania systemów dyskretnych oraz ciągłych.
· Silnik symulacji ze stało i zmiennokrokowymi solverami ODE.
· Bloki do wizualizacji wyników symulacji.
· Narzędzia zarządzania projektem i danymi.
· Blok, umożliwiający import algorytmów oprogramowania nadrzędnego do modelu.
· Narzędzia importu kodu C i C++ do modeli.
· Implementacją algorytmów na tanich platformach sprzętowych (low-cost hardware platforms) jak Arduino, Raspberry Pi, LEGO.

wraz ze wszystkimi edukacyjnymi modułami rozszerzającymi:

· Symulacja elementów pojazdu lotniczego, w tym układów napędowych, systemów sterowania, siłowników, przy uwzględnieniu właściwości masowych.
· Dynamika lotu, w tym modele równań ruchu z trzema oraz sześcioma stopniami swobody o stałej lub zmiennej masie.
· możliwość wizualizacji pojazdu wraz z dynamiką w środowisku trójwymiarowym, oraz interfejs symulatora lotu FlightGear.
· Zawierajacy standardowe modele dla atmosfery, grawitacji, wiatru, wysokości geoidy i pola magnetycznego.
· Posiadający predefiniowane narzędzi do konwersji jednostek, przekształcenia układów współrzędnych i reprezentacji przestrzennych oraz wykonywania operacji matematycznych powszechnych w lotnictwie.
· Zawierajacy standardowe modele dla atmosfery, grawitacji, wiatru, wysokości geoidy i pola magnetycznego.
· Posiadajacy predefiniowane narzędzi do konwersji jednostek, przekształcenia układów współrzędnych i reprezentacji przestrzennych.
· Zawierajacy wbudowane narzędzia do obliczeń parametrów lotniczych, czasu oraz obliczeń na kwaternionach.
· Import współczynników aerodynamicznych z kompendium danych cyfrowych US Air Force (DATCOM).
· Udostępnia możliwość wizualizacji pojazdu wraz z dynamiką w środowisku 3D wraz
z interfejsem symulatora lotu FlightGear.
· Szybkie projektowanie i wizualizacja anten z użyciem predefiniowanych lub niestandardowych elementów.
· Projektowanie liniowych, prostokątnych, konforemnych i niestandardowych szyków antenowych.
· Analiza dużych szyków z wykorzystaniem szyków nieskończonych lub podejścia wykorzystującego wbudowane wzorce elementów.
· Specyfikacja nieskończonej płaszczyzny uziemienia do analizy anten montowanych na bardzo dużych strukturach.
· Analiza właściwości portów anten i szyków antenowych, takich jak impedancja, straty odbiciowe, parametry rozpraszania.
· Analiza pola promieniowania wzorca, pola elektromagnetycznego oraz szerokości wiązki anten i szyków antenowych dla niestandardowych danych
· Analiza powierzchniowa anten i szyków antenowych, rozpływ prądu, rozkład ładunku oraz siatka powierzchni.
· Projektowanie i testy systemów przetwarzania audio.
· Algorytmy przetwarzania audio (takie jak filtrowanie, wyrównanie, dynamiczna kontrola zakresu, pogłos), źródła sygnału (oscylatory audio, syntezatory wavetable), elementy pomiarów (A-, C-weighting).
· Interfejsy dla ASIO, ALSO, CoreAudio oraz innych sterowników audio o niskich opóźnieniach.
· Interfejsy do kontrolerów MIDI pozwalające na tuning symulacji przeprowadzanych
w środowisku MATLAB® i Simulink®.
· Generacja pluginów VST dla DAW (Digital Audio Workstations)
· Wsparcie dla generacji kodu C.
· Projektowanie, symulowanie i testowanie systemów ADAS i autonomicznej jazdy.
· Wykrywanie i oznaczanie obiektów na obrazie video.
· Fuzja danych z wielu czujników, filtracja Kalmana.
· Śledzenie wielu obiektów, detekcja toru jazdy, modelowanie ruchu.
· Tworzenie scenariuszy jazdy (definiowanie dróg, aktorów, pojazdów i wizualizacja całości).
· Algorytmy przetwarzania obrazów do detekcji i klasyfikacji oznaczeń na jezdni, detekcji pojazdów i transformacji współrzędnych obraz-pojazd.
· Analizy i wizualizacje związane z sekwencjonowaniem, włączając w to funkcje wspomagające dopasowanie dwóch lub więcej sekwencji oraz wykrywanie szczytów.
· Analizy danych z mikromacierzy obejmujące odczytywanie, filtrowanie, normalizowanie oraz wizualizacje.
· Wspomaganie analiz związanych ze spektometrią mas, w tym klasyfikacją i identyfikacją markera.
· Analizy drzewa filogenetycznego.
· Wbudowane funkcje związane z teorią grafów.
· Obsługa genomicznych, proteomicznych i genowych formatów plików, włączając w to pliki: SAM, FASTA, CEL i CDF oraz bazy danych takie jak NCBI oraz GenBank.
· Algorytmy służące do projektowania warstwy fizycznej systemów komunikacyjnych (w tym kodowanie źródłowe i kanałowe, przeplot, modulacja, modele kanałów, MIMO, wyrównanie, synchronizacja).
· Funkcje wizualizacji dla konstelacji i rozpraszania kanału.
· Modele kanałów, w tym AWGN, Multipath Rayleigh Fading, Rician Fading, MIMO Multipath Fading oraz LTE MIMO Multipath Fading.
· Algorytmy dostępne jako funkcje, obiekty systemowe oraz bloki oprogramowania nadrzędnego.
· Podstawowe modele zniekształcenia sygnału RF, w tym nieliniowość, zakłócenia fazy, szum termiczny.
· Możliwość wykorzystania GPU do algorytmów wymagających dużych nakładów obliczeniowych, takich jak Turbo, LDPC czy dekodery Viterbiego.
· Wsparcie dla stałoprzecinkowego modelowania a także generacji kodu C oraz HDL.
· Symulacja sieci bezprzewodowych opartych na protokole ZigBee oraz komunikacji NFC.
· Algorytmy wykrywania obiektów, w tym algorytm Viola-Jones i inne.
· Śledzenie obiektów, w tym Kanade-Lucas-Tomasi (KLT) i filtry Kalmana.
· Funkcja wykrywania, ekstrakcji i dopasowania obrazów, w tym FAST, BRISK, MSER i HOG.
· Kalibracja pojedynczej lub kilku kamer, w tym automatyczne wykrywanie szachownicy
i aplikacje do automatyzacji pracy.
· Stereowizja, w tym obliczenia dysparycji, rekonstrukcja 3D i rektyfikacja.
· Wsparcie generacji kodu C, wraz z arytmetyką stałoprzecinkową.
· Przetwarzanie wideo, adnotacje obiektów, pliki wideo I / O, wyświetlanie wideo, nakładki graficzne i tworzenie kompozycji.
· Wykrywanie obiektów z wykorzystaniem konwolucyjnych sieci neuronowych R-CNN
i głębokiego uczenia (deep learning).
· Reprezentacja systemów liniowych za pomocą transmitancji, równań stanu,  postaci biegunowej (zero-pole-gain) oraz odpowiedzi częstotliwościowej.
· Odpowiedź skokowa, charakterystyka Nyguista, a także inne narzędzia do badania stabilności i wydajności w dziedzinie czasu i częstotliwości.
· Metoda Root Locus, charakterystyka Bodego, LQR, LQG, a także inne, klasyczne oraz wykorzystujące równania stanu, techniki projektowania systemów.
· Automatyczne strojenie regulatorów PID oraz harmonogramowaniem wzmocnienia.
· Konwersja reprezentacji modeli, dyskretyzacja modeli czasu ciągłego, aproksymacja niskiego rzędu dla systemów wysokiego rzędu.
· Interaktywny graficzny interfejs użytkownika, unifikujący podstawowe zadania dopasowywania krzywych.
· Liniowe i nieliniowe równania regresji z możliwością stosowania równań niestandardowych.
· Biblioteka modeli regresji ze zoptymalizowanymi punktami startowymi i parametrami solvera 
· dopasowywanie nieparametryczne, za pomocą interpolacji i funkcji sklejanych, filtrów Savitzky-Golay’a oraz średnich ruchomych
· procedury wstępnego przetwarzania danych: skalowanie danych, podział na podgrupy, wygładzanie, usuwanie błędnych punktów
· procedury po przetworzeniu: interpolacja, ekstrapolacja, przedziały ufności, całki
i pochodne
· Obsługa przemysłowego sprzętu pomiarowego.
· Obsługa analogowych wejść i wyjść, liczników, timerów oraz cyfrowych wejść i wyjść.
· Bezpośredni dostęp do parametrów sprzętowych urządzeń pomiarowych, takich jak pomiar jedno- i wielokanałowy, pojedynczy pomiar punktowy i pomiary buforowane.
· Dostęp do bieżących danych pomiarowych bezpośrednio w MATLABie.
· Automatyczne uruchamianie procedur poprzez zdarzenia sprzętowe i programowe.
· Możliwość tworzenia własnych interfejsów dla nieobsługiwanego sprzętu.
· Możliwość interaktywnej pracy na bazach danych bez znajomości języka SQL
z wykorzystaniem aplikacji Database Explorer.
· Połączenia z bazami danych poprzez interfejs JDBC.
· Połączenia z bazami danych poprzez interfejs ODBC, wraz z opcją szybkiego dostępu przez natywny sterownik ODBC.
· Funkcje pozwalające wykonywać skomplikowane zapytania do baz danych
z wykorzystaniem plików i poleceń SQL.
· Import/eksport z/do wielu baz danych w czasie jednej sesji.
· Pobieranie dużych bloków danych w jednej transakcji lub w wielu transakcjach
z automatycznym podziałem danych na mniejsze części.
· Wsparcie dla MongoDB.
· Dostęp do danych rynkowych bieżących, intraday, historycznych i czasu rzeczywistego.
· Możliwość zdefiniowania rynku, okresu oraz rodzaju danych 
(cena otwarcia, cena zamknięcia, wolumen, itd.) do pobrania.
· Możliwość pobierania danych tickowych intraday jako szereg czasowy.
· Obsługa połączeń z Bloomberg BLP desktop, B-PIPE oraz server.
· Obsługa połączeń z Thomson Reuters Eikon® desktop, RMDS, Datastream®, NewsScope, oraz Tick History.
· Integracja środowiska MATLAB z dostawcami danych finansowych: m.in. FactSet, Interactive Data, IQFeed, Kx Systems, SIX Financial Information, Yahoo! Finance.
· Wsparcie dla pobierania danych ekonomicznych z Haver Analytics oraz Federal Reserve Economic Data (FRED).
· Algorytmy dostępne jako funkcje w MATLAB i  bloki w Simulink.
· Symulacja strumieniowych, bazujących na ramkach i wielodomenowych systemów.
· Generatory sygnałów i wsparcie dla plików multimedialnych i urządzeń wejścia/wyjścia, w tym sterowników ASIO i wielokanałowego dźwięku.
· Wbudowane metody do projektowania filtrów.
· Szybka transformata Fouriera, estymacja widmowa, wykorzystanie okien, statystki sygnałów i algebra liniowa.
· Algorytmy wspierające zmiennoprzecinkowe, stałoprzecinkowe i całkowite typy danych.
· Wsparcie dla modelowania stałoprzecinkowego oraz generacji kodu C i HDL.
· Modele jednoczynnikowe ARMAX/GARCH, w tym EGARCH, GJR i inne warianty.
· Wieloczynnikowa symulacja i prognozowanie VAR, VEC i modele kointegracyjne.
· Modele przestrzeni stanów i filtry Kalmana do estymacji parametrów.
· Testy pierwiastka jednostkowego (Dickey’a-Fuller’a, Phillips’a-Perron’a) i stacjonarności (Leybourne’a-McCab’ae, KPSS).
· Diagnostyka pre- i postestymacyjna oraz testy statystyczne, w tym test wskaźnika prawdopodobieństw, test LM, test Walda, test Engle'a efektu ARCH i test Q Ljung-Boxa.
· Testy kointegracji, w tym Engle’a-Grangera i Johansena.
· Narzędzia diagnostyczne i wspomagające m.in. wybór modelu z wykorzystaniem kryteriów informacyjnych AIC/BIC oraz autokorelację, korelację krzyżową i częściową.
· Filtr Hodricka-Prescotta do analizy cyklu koniunkturalnego.
· Analiza struktury i ewolucji modeli Markova używając dyskretnych łańcuchów Markova
· Optymalizacja i konfiguracja kodu.
· Optymalizacja kodu specjalizowana dla procesorów.
· Weryfikacja kodu, testy SIL i PIL, raport wygenerowanego kodu z możliwością śledzenia realizacji modelu oraz wymagań w kodzie.
· Integracja Texas Instruments’ Code Composer Studio™, Analog Devices™ VisualDSP++®, a także innych  środowisk developerskich dla systemów wbudowanych.
· Wsparcie standardów takich jak ASAP2, AUTOSAR, DO-178, IEC 61508, ISO 26262 oraz MISRA C® dla generacji kodu z modeli oprogramowania nadrzędnego.
· Generacja kodu VHDL (zgodny z IEEE 1076) i Verilog (zgodny z IEEE 1364-2001) do implementowania filtrów stałoprzecinkowych w ASIC i FPGA.
· Kontrola zawartości, optymalizacji i stylu generowanego kodu.
· Generacja testów w VHDL i Verilog dla szybkiej weryfikacji i walidacji kodu filtrów.
· Generacja symulacji i skryptów syntezy.
· Dopasowywanie krzywych dochodowości z wykorzystaniem bootstratppingu oraz metod parametrycznych, dodatkowo możliwość analizowania terminowej struktury stóp procentowych.
· Modele wyceny Blacka- Scholesa, Blacka, Garmana-Kohlhagena, Rolla-Geske’go-Whaley’a, Bjerksunda-Stenslanda, Nengjiu Ju, Stulza, Longstaffa-Schwartza, SABR, wykorzystujące drzewa dwu- i trójmianowe oraz wykorzystujące symulację Monte Carlo.
· Możliwość szacowania cen, dochodowości, stopy dyskonta, harmonogramu przepływów pieniężnych, spreadów, zmienności implikowanej, OAS oraz współczynników ryzyka 
(tzw. współczynników greckich).
· Ryzyko kredytowe kontrpartnera, modelowanie CVA oraz wsparcie dla instrumentów kredytowych, w tym: dla instrumentów hipotecznych (pule kredytowe oraz kredyty balonowe) i swapów na zwłokę w spłacie kredytu (CDS).
· Wsparcie dla instrumentów stopy procentowej, w tym: obligacji, kontraktów futures, opcji klasycznych, opcji bermudzkich, obligacji z wbudowanymi opcjami, swapów, swapów opóźnionych, swapów amortyzowanych, swapcji, capów i floorów.
· Wsparcie dla instrumentów typu equity, w tym: akcji, opcji klasycznych, opcji bermudzkich, opcji azjatyckich, opcji wstecznych, opcji barierowych, opcji typu digital, opcji tęczowych, opcji koszykowych, opcji na opcje oraz opcji wyboru.
· Wsparcie dla instrumentów pochodnych na energię i commodity, w tym: opcji azjatyckich, opcji bermudzkich, opcji wstecznych, opcji typu swing, opcji typu spread oraz opcji klasycznych o europejskim i amerykańskim stylu wykonania.
· Narzędzia (funkcje, programowanie obiektowe) do optymalizacji portfela, w tym optymalizacja typu średnia-wariancja oraz średnia-CVaR.
· Analizy przepływów finansowych, analizy ryzyka, modelowanie finansowych szeregów czasowych, operacje na datach.
· Podstawowe analizy instrumentów o stałym dochodzie (zgodnie z SIA).
· Podstawowe modele wyceny opcji tj. Blacka-Scholesa, Blacka i model dwumianowy.
· Narzędzia wspomagające regresję oraz estymację z brakującymi danymi.
· Podstawowe narzędzia wspomagające  estymację, symulacje oraz prognozowanie
w modelach GARCH.
· Narzędzia analizy technicznej (wskaźniki oraz wykresy).
· Tworzenie algorytmów stałoprzecinkowych i konwersja istniejących algorytmów zmiennoprzecinkowych do stałoprzecinkowych.
· Obtymalizacja algorytmów w zależności od wymaganej dokładności numerycznej i ograniczeń docelowej platformy sprzętowej.
· Specyfikacja stałoprzecinkowego typu danych w oprogramowaniu nadrzędnym.
· Przyspieszone symulacje ‘Bit-true’ algorytmów stałoprzecinkowych.
· Automatyczna konwersja z typu zmiennoprzecinkowego na stałoprzecinkowy w oparciu o zakres danych.
· Możliwość porównania wyników stało i zmiennoprzecinkowych.
· Wsparcie dla generacji kodu C, HDL i PLC.
· Interfejs graficzny (aplikacja) do budowy rozmytych systemów wnioskujących, a także podglądu i analizy wyników.
· Standardowy system wnioskowania rozmytego typu Mamdani i Sugeno.
· Zautomatyzowane funkcje przynależności kształtujące poprzez techniki uczenia neuroadaptywne i rozmytej analizy skupień.
· Zdolność do generowania kodu C, Structured Text lub samodzielnie wykonywalnego (stand-alone) silnika rozmytego wnioskowania.
· Interaktywne narzędzia pozwalające definiować i rozwiązywać problemy optymalizacyjne oraz monitorować postęp prac z tym związanych.
· Solvery globalnego wyszukiwania oraz typu multistart dla znalezienia jednego lub wielu optimów globalnych.
· Narzędzia do stosowania algorytmów genetycznych (w tym wielokryterialnych), wspierających liniowe i nieliniowe ograniczenia.
· Metoda numeryczna „pattern search” dla ograniczeń liniowych, nieliniowych oraz brzegowych.
· Symulowane wyżarzanie z zaimplementowaną metodą losowego wyszukiwania, wbudowane narzędzia dają możliwość definiowania procesu wygrzewania, temperatury
i kryteriów akceptacji.
· Wsparcie dla obliczeń równoległych.
· Generacja kodu CUDA z wykorzystaniem bibiotek cuDNN, cuSolver, cuBLAS i MAGMA.
· Prototypowanie kodu CUDA do zastosowań w głębokim uczeniu i przetwarzaniu obrazów na procesorach graficznych Nvidia Tesla oraz TEGRA.
· Wykorzystanie istniejącego starszego kodu CUDA w tworzeniu nowych algorytmów.
· Niezależny od platformy docelowej, syntezowalny kod VHDL i Verilog.
· Generacja kodu z funkcji MATLABa, System objects i modeli Simulinka.
· Implementacja maszyn skończenie stanowych Moore’a i Melay’ego oraz logiki sterującej z użyciem Stateflow.
· Przewodnik w procesie programowania aplikacji dla płytek rozwojowych Xilinx® i Intel®.
· Współdzielenie zasobów oraz retiming w celu spełnienia wymagań szybkości i zajętości.
· Możliwość dwukierunkowego śledzenia pomiędzy modelem a kodem według standardu DO-254.
· Możliwość integracji kodu napisanego ręcznie.
· Kosymulacja projektów HDL w test benchach MATLABa lub Simulinka.
· Weryfikacja FPGA-in-the-loop na płytkach rozwojowych Xilinx® i Intel®.
· Generacja komponentów SystemVerilog DPI z funkcji MATLABa i bloków Simulinka.
· Generacja modeli IEEE® 1666 SystemC TLM 2.0 kompatybilnych na poziomie transakcji.
· Automatyczny proces weryfikacji z użyciem HDL Codera.
· Połączenie z Cadence® Incisive®, Mentor Graphics® ModelSim® i Questa® oraz Synopsys® VCS®.
· Wsparcie dla standardów przemysłowych, w tym DCAM, Camera Link i GigE Vision.
· Wsparcie dla popularnych interfejsów operacyjnych dla kamer, w tym Direct Show QuickTime oraz video4linux2.
· Wsparcie dla kamer 3D, w tym Kinect for Windows v2.
· Wiele trybów akwizycji danych i opcje zarządzania buforem.
· Synchronizacja z urządzeniami do zbierania danych multimodalnych wyzwalanych sprzętowo.
· Aplikacja Image Acquisition do szybkiej konfiguracji sprzętu, rejestracji obrazu i podglądu wideo na żywo.
· Wsparcie dla generacji kodu C w Simulinku.
· Analiza obrazu, w tym segmentacji, morfologii, statystyk i pomiarów.
· Algorytmy poprawy jakości obrazu, filtrowania i wyostrzania.
· Transformacje geometryczne, metody rejestracji obrazu oparte na intensywności.
· Transformacje obrazu, w tym FFT, DCT, Radon i typu fan-beam.
· Metody do blokowego przetwarzania dużych obrazów .
· Aplikacje do wizualizacji, w tym Image Viewer i Video Viewer.
· Funkcje wykorzystujące wiele procesorów oraz GPU, wparcie generacji kodu C.
· Umożliwienie komunikacji pomiędzy oprogramowaniem nadrzędnym a sprzętem, takim jak oscyloskopy, generatory funkcyjne, analizatory sygnałów, zasilacze i instrumenty analityczne.
· Wsparcie dla sterowników IVI, VXI plug&play i sterowników oprogramowania nadrzędnego.
· Obsługa protokołów GPIB i VISA (GPIB, GPIB-VXI, VXI, USB, TCP/IP, serial).
· Wsparcie dla protokołów szeregowych TCP/IP, UDP, I2C oraz Bluetooth.
· Funkcje pozwalające na zapis i odczyt danych binarnych oraz ASCII z i do instrumentów pomiarowych.
· Graficzny interfejs użytkownika dla identyfikacji urządzeń, konfiguracji i komunikacji.
· Projektowanie i implementacja systemów komunikacji bezprzewodowej LTE na układach FPGA i ASIC.
· Implementacja enkoderów i dekoderów turbo, splotowych (convolutional) oraz CRC.
· Wykrywanie sygnału (PSS i SSS) oraz dekodowanie (MIB oraz SIB).
· Prototypowanie na platformach FPGA i SoC Xilinx oraz Intel.
· Modele zgodne ze standardami LTE oraz LTE-Advanced (wydania 8, 9, 10 oraz 11).
· Transmisja na poziomie łącza i funkcje przetwarzania odbieranych danych, wsparcie dla transmisji downlink trybu od 1 do 10.
· Modele testowe (E-TM) i referencyjny kanał pomiarowy (RMC) dla generatorów fali LTE, LTE-A, UMTS.
· Interaktywne narzędzia dla testów zgodności  i analizy bitowej stopy błędów (BER).
· Odzyskiwanie parametrów z przechwyconych sygnałów, w tym Cell Identifier, MIB oraz SIB1.
· Estymacja kanału, synchronizacja oraz modelowanie odbiorników z wielodostępem (MIMO).
· Modelowanie technologii radiowych 3GPP 5G, NB-IoT oraz LTE V2X.
· Import i eksport danych wektorowych i rastrowych.
· Pobieranie niestandardowych map rastrowych z serwerów Web Map Service (WMS).
· Wyświetlanie map z OpenStreetMap i innych źródeł.
· Wyświetlanie interaktywnych map 2D i 3D z możliwością ich dostosowywania.
· Wbudowane funkcje wspomagające analizę cyfrowych modeli terenu i elewacji.
· Funkcje geodezji geometrycznej, w tym wspomagające transformację 2D i 3D.
· Generowanie niezależnego kodu C i C++ (zgodnego z ANSI/ISO ) z kodu MATLABa.
· Generowanie gotowych funkcji Mex.
· Wbudowane narzędzia do zarządzania projektami pozwalające określić punkty wejścia, właściwości danych wejściowych oraz inne opcje związane z generowanym kodem.
· Statyczny lub dynamiczny przydział pamięci dla danych o zmiennej wielkości.
· Wsparcie generacji kodu dla wielu funkcji i obiektów zawartych w Communications System Toolbox™, Computer Vision System Toolbox™, DSP System Toolbox™ oraz  Phased Array System Toolbox™.
· Obsługa funkcji języka Matlab, w tym działania na macierzach, indeksowanie, instrukcje sterujace (if, switch, for, while) i struktury.
· Współpraca z Simulink Coder™ oraz Embedded Coder® w zakresie generowania kodu C na podstawie modeli Simulink®, które zawierają kod MATLABa.
· Generowanie kodu na systemy wieloprocesorowe w standardzie OpenMP.
· Pozwala automatycznie skonwertować własną aplikację stworzoną w środowisku MATLAB do samodzielnego pliku wykonywalnego lub modułu większej aplikacji.
· Możliwość bezpłatnej dystrybucji aplikacji i komponentów stworzonych w MATLAB Compiler wśród użytkowników, którzy nie posiadają MATLABa.
· Integracja aplikacji i komponentów z Exelem (add-in).
· Wdrażanie aplikacji na dużą skalę z wykorzystaniem MATLAB Production Server™.
· Szyfrowanie kodu MATLAB w celu ochrony własności intelektualnej.
· Możliwość bezpłatnej dystrybucji nakładek na Excela (Excel add-in) na komputerach bez zainstalowanego MATLABa.
· Automatyczna konwersja typów danych między Excelem i MATLABem.
· Proste tworzenie makr VBA komunikujących się z MATLABem z poziomu Excela.
· Możliwość prototypowania w środowisku Excel i debugowania kodu źródłowego
w środowisku MATLAB.
· Możliwość bezpłatnej dystrybucji klas Javy w środowiskach desktop i WEB.
· Interfejs WebFigures umożliwiający powiększanie, obracanie i przesuwanie wykresów tak jak w środowisku MATLAB.
· Zdolność portowania klas niezawierających plików Mex na wszystkich obsługiwanych przez MATLABa platformach.
· API dla automatycznej konwersji pomiędzy typami danych między Javą i MATLABem.
· Możliwość bezpłatnej dystrybucji, w środowiskach desktop oraz WEB, obiektów .NET
i COM na komputerach bez zainstalowanego MATLABa.
· Komponenty wywoływane są z poziomu języków zgodnych z CLS (Common Language Specification), włączając w to: C#, F#, VB.NET oraz ASP.NET a także zgodnych
z technologią COM (Visual Basic®, ASP, Excel®).
· Automatyczna konwersja natywnych typów danych .NET, COM i MATLAB.
· Wsparcie Windows Communication Foundation (WCF) dla architektury zorientowanej na usługi (SOA) oraz architektury WEB.
· .NET remoting do komunikacji między procesami.
· Dostęp do wszystkich licencjonowanych zasobów MATLABa i SIMULINKa w sieci 
(klaster obliczeniowy) z wykorzystaniem jednego serwera licencji.
· Wykonywanie funkcji wspierających obliczenia z wykorzystaniem GPU na klastrze obliczeniowym.
· Wykonywanie obliczeń równoległych przez aplikacje i komponenty stworzone przy użyciu MATLAB Compiler™ na klastrze obliczeniowym.
· Wsparcie dla wszystkich platform sprzętowych i systemów operacyjnych obsługiwanych przez MATLAB i Simulink.
· Szeregowanie i uruchamianie zadań za pomocą wbudowanego schedulera lub rozwiązań innych firm, takich jak platformy LSF®, Microsoft®Windows® HPC Server 2008, Altair PBS Pro®, and TORQUE.
· Umożliwia łatwe tworzenie dokumentacji z poziomu MATLABa.
· Dokumentuje funkcje i skrypty MATLABa oraz wyniki ich działań w trakcie ich wykonywania.
· Pozwala tworzyć i dystrybuować szablony dokumentacji.
· Zawiera rozszerzalne komponenty oraz arkusze stylów.
· Tworzy raporty w wielu formatach, uwzględniając w tym  HTML, PDF, RTF, Microsoft Word i XML.
· Pozwala na automatyczne dostosowywanie treści dokumentacji z wykorzystaniem instrukcji warunkowych IF, THEN, ELSE oraz WHILE.
· Projektowanie i symulacja regulatorów predykcyjnych w oprogramowaniu nadrzędnym.
· Narzędzia wspierające dostosowanie ograniczeń i wag, dla poprawienia wydajności
i niezawodności regulatora.
· Wsparcie dla generacji kodu C (z wykorzystaniem generatora kodu C oprogramowania nadrzędnego).
· Możliwość zmiany wewnętrznego modelu obiektu w czasie trwania symulacji
w adaptacyjnych algorytmach sterowania typu MPC.
· Kontrola modelu w szerokim zakresie warunków pracy, poprzez przełączanie się pomiędzy wieloma regulatorami predykcyjnymi.
· Interfejs użytkownika (aplikacja) do projektowania eksperymentów, dopasowania modeli statystycznych do danych silnika, a także produkcji optymalnych kalibracji.
· Projektowanie klasyczne, wypełniania przestrzeni oraz optymalne, oparte na metodzie projektowania eksperymentalnego do tworzenia zoptymalizowanych planów testowych.
· Techniki budowy statystycznych, nieliniowych modeli o wysokiej wierności odwzorowania z danych testowych.
· Techniki modelowania regresji liniowej i podstawowych funkcji radialnych dla dokładnego dopasowania modelu do danych.
· Modelowanie warunków brzegowych w celu utrzymania wyników optymalizacji
w przestrzeni pracy silnika.
· Generacja LUT (lookup tables) z procesu optymalizacji przejazdów testowych, modeli
i danych testowych.
· Import i eksport lookup table z ETAS INCA i ATI Vision.
· Sieci nadzorowane (uczenie z nauczycielem), w tym wielowarstwowe, z funkcjami
o symetrii kołowej (radialne), LVQ, z opóźnieniem czasowym, NARX, LRN.
· Sieci bez nadzoru, w tym mapy samoorganizujące i warstwy neuronów współzawodniczących.
· Uczenie głębokie, w tym konwolucyjne sieci neuronowe (DAG, LSTM) i autoenkoder.
· Graficzny interfejs użytkownika do tworzenia, uczenia i symulowania sieci neuronowych.
· Wsparcie dla obliczeń równoległych oraz z wykorzystaniem GPU w celu przyspieszenia uczenia się (z wykorzystaniem Parallel Computing Toolbox).
· Zwiększanie efektywności uczenia się dzięki funkcjom przetwarzającym dane przed i po uczeniu sieci.
· Modularna reprezentacja sieci, pozwalająca na zadawanie dowolnej liczby warstw wejściowych i dowolnej liczby połączeń między warstwami.
· Zbiór bloków Simulinka do budowania i oceny sieci neuronowych wraz z dokumentacją
i demonstracyjnymi aplikacjami systemów sterowania.
· Importowanie wag z już wytrenowanych modeli CNN (AlexNet, VGG-16, VGG-19, Caffe Model Zoo).
· Umożliwia dostęp synchroniczny lub asynchroniczny do serwerów OPC.
· Obsługa standardu OPC Foundation Data Access v2.05a.
· Obsługa standardu OPC Unified Architecture v1.02.
· Obsługa standardu OPC Foundation Historical Data Access v1.20.
· Obsługuje jednoczesne logowanie danych i przetwarzanie numeryczne.
· Pozwala na jednoczesne połączenia z wieloma serwerami OPC.
· Aplikacja z graficznym interfejsem użytkownika do definiowania (typ zadania, zmienne decyzyjne, funkcja celu, ograniczenia, parametry metody) i rozwiązywania problemów optymalizacji oraz monitorowania procesów z tym związanych.
· Optymalizacja nieliniowa i wielokryterialna.
· Solvery dla regresji nieliniowej metodą najmniejszych kwadratów, dopasowywania danych i równań nieliniowych.
· Rozwiązywania zadań programowania liniowego, także mieszanych (z ciągłymi
i całkowitoliczbowymi zmiennymi decyzyjnymi) oraz zadań programowania kwadratowego.
· Przyspieszenie działania solverów nieliniowych z ograniczeniami z wykorzystaniem Parallel Computing Toolbox™.
· Zrównoleglone pętle for (parfor) do uruchamiania równoległych zadań na wielu procesorach.
· Wsparcie dla procesorów graficznych NVIDIA z obsługą architektury CUDA
· Pełne wykorzystanie procesorów wielordzeniowych.
· Wsparcie dla klastrów komputerowych i systemów przetwarzania sieciowego GRID (z wykorzystaniem MATLAB Distributed Computing Server).
· Interaktywne i wsadowe wykonywanie aplikacji.
· Tablice rozproszone oraz równoległe wykonywanie identycznych podzadań dla różnych danych (przetwarzanie współbieżne) do obsługi dużych zestawów danych.
· Metody numeryczne do rozwiązywania układów równań różniczkowych cząstkowych: statycznych, w dziedzinie czasu, w dziedzinie częstotliwości, wartości własnych.
· Możliwość rozwiązywania problemów eliptycznych, parabolicznych i hiperbolicznych.
· Specyfikacje warunków brzegowych: Dirichleta, uogólniona Neumanna i mieszane.
· Funkcje pozwalające na tworzenie geometrii 2D oraz import geometrii 3D z plików STL.
· Zautomatyzowane tworzenie siatki obliczeniowej z ziarnem trójkątnym lub czworościennym.
· Jednoczesna wizualizacja wielu własności rozwiązania, nakładanie siatki FEM i animacje.
· Modelowanie wielofunkcyjnych systemów radarowych, w tym aktywnych (AESA)
i pasywnych (PESA).
· Modele otoczenia radarów z poruszającymi się obiektami, kanałami propagacji
i zakłóceniami.
· URA, ULA, UCA i konforemne tablice czujników z efektami perturbacyjnymi
i polaryzacyjnymi.
· Ciągłe i impulsowe przebiegi zawierające impulsy modulowane częstotliwościowo
i kodowane fazowo.
· Cyfrowe algorytmy kształtowania wiązki dla szerokopasmowych i wąskopasmowych przebiegów włączając Capon i Frost.
· Algorytmy kierunku propagacji (DOA) zawierające: monopulse, beamscan, MVDR, Root MUSIC oraz ESPRIT.
· Estymacja Range i Doppler oraz algorytmy detekcyjne, a także przetwarzanie CFAR.
· Algorytmy Space-time adaptive processing (STAP), sample matrix inversion (SMI) oraz adaptacyjny DPCA.
· Wykrywanie błędów czasu wykonania, problemów z przepływem danych i innych defektów w kodzie źródłowym C i C++.
· Szybka analiza dużych baz kodu.
· Weryfikacja zgodności ze standardami kodowania takimi jak MISRA-C, MISRA-C++, JSF++, CERT C, ISO/IEC TS 17961:2013 lub zdefiniowanymi konwencjami nazewnictwa.
· Możliwość śledzenia (traceability) rezultatów weryfikacji kodu do bloków programu nadrzędnego.
· Integracja ze środowiskiem Eclipse™ IDE.
· Udowodnianie braku błędów czasu wykonania w kodzie C i C++.
· Wykryte błędy czasu wykonania, oznaczone kolorem bezpośrednio w kodzie.
· Identyfikacja zmiennych, które przekraczają określony limit.
· Wyliczenie zakresów dla zmiennych oraz wartości zwracanych przez funkcje.
· Metryki jakości kodu.
· Wsparcie w procesie przeglądania kodu w celu klasyfikacji wyników i błędów czasu wykonania (run-time error).
· Graficzny interfejs do zapisu i odczytu zmiennych.
· Kompletne modele układów napędowych (benzynowe, diesla, hybrydowe, elektryczne).
· Biblioteki komponentów silników, skrzyń biegów, silników trakcyjnych i akumulatorów.
· Podstawowe sterowniki do podzespołów napędowych.
· Standardowe dane cyklu jazdy (FTP75, NEDC i JC08).
· Model dynamometru silnika do wirtualnego testowania i kalibracji.
· Wsparcie dla plików MDF do importu danych kalibracyjnych.
· Modele przeżycia, podobieństwa i szeregi czasowe dla oceny pozostałego okresu użytkowania (RUL)
· Metody ekstrakcji cech czasowych, częstotliwościowych i czasowo-częstotliwościowych do projektowania wskaźników stanu
· Organizacja danych z czujników importowanych z lokalnych plików, Amazon S3 ™, Windows Azure® Blob Storage i Hadoop® Distributed File System
· Organizacja symulowanych danych maszynowych z modeli Simulink®
· Przykłady opracowania algorytmów konserwacji predykcyjnej dla silników, skrzyń biegów, akumulatorów i innych maszyn
· Symulacja obwiedni układu dla wielu modeli częstotliwości nośnej.
· Generacja jarzm testowych z aplikacji RF Budget Analyzer.
· Ogólne modele N-portowe oraz pliki danych z parametrami rozproszenia dla symulacji
w dziedzinie czasu i częstotliwości.
· Komponenty pasywne, w tym elementy RLC, linie transmisyjne, filtry, przełączniki, złącza i ogólne bloki impedancji.
· Ulepszone wysoce nieliniowe modele mikserów 3-portowych i wzmacniaczy 
2-portowych określane przez współczynnik szumów, IP2, IP3 oraz pliki danych.
· Tworzenie modeli z użyciem języka Simscape™.
· Technologia równoważnego pasma do dyskretnoczasowej symulacji systemów kaskadowych dla pojedynczych nośnych.
· Filtry RF, linie transmisyjne, wzmacniacze i mieszacze częstotliwości określone przez dane pomiarowe, parametry sieci lub właściwości fizyczne.
· Obliczanie parametru S dla komponentów sieci RF.
· Aplikacja RF Budget Analyzer pozwalająca obliczyć współczynnik szumów, wzmocnienie
i IP3 dla transceiverów RF oraz generować jarzma testowe dla SimRF.
· Metoda dopasowywania funkcji wymiernych do budowania modeli i eksportowania ich jako bloki Simulinka lub moduły Verilog-A.
· Obsługa danych pomiarowych N-portowych parametrów S.
· Konwersje dla parametrów sieci S, Y, Z, ABCD, h, g oraz T.
· Wizualizacja z wykorzystaniem wykresów kartezjańskich, biegunowych, a także wykresów Smitha.
· Aplikacja Binning explorer do tworzenia i modelowania kart scoringowych dla ryzyka kredytowego.
· Narzędzia symulacyjne bazujące na kopułach dla portfeli instrumentów kredytowych.
· Modele: binomialny, traffic light, Kupca, Christoffersena oraz Haasa do testowania jakości miary wartości zagrożonej (VaR) w przypadku ryzyka rynkowego.
· Projektowanie i testowanie algorytmów dla aplikacji robotycznych.
· Algorytmy planowania drogi, podążania za wyznaczoną ścieżką i reprezentacji map.
· Funkcje do konwersji pomiędzy różnymi reprezentacjami rotacji i translacji.
· Dwukierunkowa komunikacja z robotami obsługującymi ROS (Robotic Operating System).
· Interfejs do symulatora Gazebo i innych symulatorów obsługujących ROS.
· Import danych z plików logów rosbag.
· Generacja węzła ROS z modelu graficznego (konieczny Embedded Coder).
· Metody numeryczne rozwiązujące liniową nierówność macierzową (LMI).
· Analiza i strojenie systemów sterownia pod względem wydajności i niezawodności.
· Tworzenie modeli z niepewnościami (niepewność parametrów, niezamodelowana dynamika).
· Analizy najgorszych przypadków zapasu stabilności i wrażliwości na zakłócenia.
· Generowanie kontrolerów ze zredukowaną czułością na wariację parametrów i błędy modelowania.
· Automatyczne strojenie regulatorów SISO i MIMO, zdecentralizowane, o stałej strukturze oraz z wieloma pętlami sprzężenia zwrotnego.
· Algorytmy śledzenia wielu obiektów, fuzji czujników i pomiarów inercyjnych
· Modele aktywnych i pasywny czujników, w tym czujniki RF, akustyczne, EO/IR i GPS/IMU, do testowania algorytmów fuzji
· Przykłady referencyjne dla systemów nadzoru lotniczego, naziemnego, pokładowego, podwodnego, nawigacji i systemów autonomicznych
· Import i generowanie scenariuszy i trajektorii ruchu
· Generowanie kodu C dla przyspieszenia symulacji lub prototypowania (z MATLAB Coder™)
· Transformaty sygnałów, m.in. szybka transformata Fouriera (FFT), dyskretna transformata Fouriera (DFT), krótkookresowa transformata Fouriera (STFT), transformata Hilberta.
· Metody projektowania filtrów FIR i IIR, ich analiza i implementacja.
· Funkcje do generacji przebiegów i impulsów, w tym sinus, prostokąt,  piła, impuls Gaussa.
· Funkcje metryki tranzycji, metryki impulsowej i estymacji bazującej na stanie dla przebiegów dwupoziomowych.
· Pomiary statystyczne sygnałów i funkcje umożliwiające operacje z wykorzystaniem okien.
· Algorytmy estymacji gęstości widmowej mocy, m.in. periodogram, funkcja Welcha i Yule-Walkera.
· Modelowanie parametryczne i predykcyjne systemów liniowych.
· Modelowanie PK/PD (pharmacokinetic/pharmacodynamic) oraz biologii systemów mechanistycznych (mechanistic systems biology).
· Slovery równań różniczkowych zwyczajnych (ODEs) oraz slovery stochastyczne.
· Biblioteka modeli PK.
· Analiza wrażliwości i wpływu parametrów na dynamikę systemu.
· Wykresy diagnostyczne dla indywidualnych oraz populacyjnych dopasowań (fits).
· Metody tworzenia i optymalizacji harmonogramów dozowania.
· Silnik symulacji zdarzeń dyskretnych dla wielodomenowego modelownia złożonych systemów w oprogramowaniu nadrzędnym.
· Predefiniowane biblioteki bloków, w tym kolejek, serwerów, generatorów, routingu (trasowania) oraz bloki sumatorów i rozdzielaczy.
· Wbudowana agregacja statystyki dla uzyskania (wyznaczenia) opóźnienia, przepustowości, średniej długości kolejki a także innych wskaźników.
· Animacja modelu dla wizualizacji działania modelu oraz debugowania.
· Możliwość tworzenia niestandardowych animacji do obserwowania wejść i wydarzeń.
· Jedno środowisko do modelowania i symulacji systemów mechanicznych, elektrycznych, hydraulicznych, termicznych a także innych wielodomenowych systemów fizycznych.
· Biblioteki bloków do modelowania fizycznego oraz elementy matematyczne dla opracowania własnych komponentów.
· Jednostki fizyczne dla parametrów i zmiennych, z automatyczną obsługą konwersji wszystkich jednostek.
· Automatyczna redukcja zmiennych w równaniach symbolicznych oraz metody numeryczne do rozwiązywania równań różniczkowo-algebraicznych (DAE), w tym obsługa zdarzeń.
· Specjalne solvery pozwalające na symulację w czasie rzeczywistym oraz testy 
hardware-in-the-loop (HIL).
· Możliwość symulacji modeli, które zawierają bloki pochodzące z innych produktów związanych z modelowaniem fizycznym, bez konieczności zakupu tych produktów.
· Wsparcie dla generacji kodu C.
· Modele typowych konfiguracji przekładni, w tym planetarnych, różnicowych oraz ślimakowych.
· Modele elementów pojazdu, w tym silnik, opony, przemiennik momentu obrotowego oraz modele dynamiki pojazdu.
· Modele elementów translacyjnych, w tym śruby pociągowej, mechanizmu zębatkowego oraz przełożenia tarcia.
· Możliwość określenia jednostek dla parametrów i zmiennych a także automatyczna konwersja jednostek.
· Wsparcie dla generacji kodu C.
· Biblioteki komponentów elektrycznych, w tym czujniki, siłowniki, silniki, maszyny, urządzenia pasywne i urządzenia półprzewodnikowe
· Możliwość zmiany dokładności modelu, w tym efektów nieliniowych, ograniczeń parametrów pracy, modelowania błędów i zachowań zależnych od temperatury
· Konwersja elementów SPICE do modeli Simscape ™ z wykorzystaniem importera listy połączeń 
· Modele dedykowane dla zastosowania, w tym popularne napędy elektryczne AC i DC, inteligentne sieci energetyczne i systemy energii odnawialnej
· Idealne przełączanie, dyskretyzacja i symulacja fazowa dla szybszego wykonywania modeli
· Język Simscape oparty na MATLABie do tworzenia niestandardowych modeli komponentów
· Wsparcie do generowania kodu C (za pomocą Simulink Coder ™)
· Modele pomp, w tym odśrodkowe, strumieniowe (jet) oraz osiowo-tłokowe (axial-piston).
· Modele zaworów kierunkowych, w tym zawory zwrotne a także typowe konfiguracje dla zaworów 2, 4 i 6-drożnych.
· Modele obrotowych i liniowych elementów wykonawczych, z możliwością dodania sił odśrodkowych i tarcia.
· Modele wymienników ciepła do modelowania systemów ogrzewania i chłodzenia.
· Modele zbiornika i rur, z uwzględnieniem efektów elewacyjnych, dla modelownia systemów transportu płynów.
· Konfigurowalna biblioteka dla typowych płynów hydraulicznych.
· Wsparcie dla generacji kodu C.
· Jedno środowisko do symulacji systemów mechanicznych w 3D razem
z wielodomenowymi systemami fizycznymi i algorytmami sterowania.
· Definiowanie bryły sztywnej za pomocą standardowej geometrii oraz niestandardowych profili zdefiniowanych w oprogramowaniu nadrzędnym.
· Połączenia i ograniczenia mechaniczne dotyczące standardowych i niestandardowych relacji kinematycznych.
· Modele symulacyjne pozwalają na obliczanie ruchu i obliczanie siły.
· Animacje 3D dynamiki systemów wieloczłonowych.
· Wsparcie dla generacji kodu C.
· Bloki, aplikacje i funkcje oprogramowania nadrzędnego do połączenia modelu ze światami wirtualnej rzeczywistości.
· Zawiera narzędzia do podglądu i budowy światów rzeczywistości wirtualnej.
· Możliwość nagrywania i odtwarzania animacji.
· Wizualizacje symulacji czasu rzeczywistego.
· Interakcja z widokiem 3D za pomocą joysticka, myszy 3D lub innego sprzętu.
· Sprawdzenie zgodności dla wytycznych MAAB (MathWorks Automotive Advisory Board) oraz wytycznych dla projektów o wysokiej integralności (DO-178, ISO 26262, IEC 61508, oraz związane z nimi standardy branżowe) oraz możliwość definiowania własnych wytycznych.
· Sprawdzanie zgodności kodu ze standardami CERT C, CWE, ISO/IEC TS 17961.
· Ewaluacja zgodności modelu ze standardami, szacowanie rozmiaru modelu, stopnia skomplikowania.
· Analizy i raporty strukturalnej równoważności.
· Możliwość dwukierunkowego śledzenia (traceability) dla analiz i raportów.
· Niezależność od narzędzi generacji kodu.
· Współpraca z DO Qualification Kit.
· Kod ANSI/ISO C oraz C++, a także pliki wykonywalne dla dyskretnych, ciągłych lub hybrydowych modeli oprogramowania nadrzędnego.
· Przyrostowe generowanie kodu dla dużych modeli.
· Wsparcie dla całkowitych, zmienno- i stałoprzecinkowych typów danych.
· Strojenie parametrów oraz monitoring sygnałów w trybie symulacji zewnętrznej.
· Automatyczne strojenie bloku kontrolera PID z biblioteki oprogramowania nadrzędnego.
· Linearyzacja modeli pochodzących z oprogramowania nadrzędnego.
· Oparte na symulacji obliczenia częstotliwościowej odpowiedzi modelu.
· Graficzne i zautomatyzowane strojenie dowolnych systemów sterowania w oprogramowaniu nadrzędnym.
· Funkcje do tworzenia skryptów automatycznej linearyzacji.
· Analiza pokrycia i raporty z testów przeprowadzonych na modelach lub generowanym kodzie C/C++.
· Metryki pokrycia decyzyjne, warunkowe, MC/DC, relacyjno brzegowe oraz złożoności cyklomatycznej modelu.
· Testowanie komponentów poprzez symulację, software-in-the-loop (SIL) oraz processor-in-the-loop (PIL).
· Estymacja parametrów modelu na podstawie testowych danych.
· Równoczesna optymalizacja odpowiedzi modeli w dziedzinie czasu i częstotliwości (z wykorzystaniem dodatkowego narzędzia do projektowania systemów sterownia - Simulink Control Design™).
· Graficzna specyfikacja wymagań nałożonych na odpowiedź modelu i wizualne monitorowanie postępu optymalizacji.
· Interfejs skryptowy dla programistycznego projektowania problemów optymalizacji.
· Generowanie przypadków testowych spełniających zdefiniowane wymagania funkcjonalne lub zadaną metrykę pokrycia modelu w tym metrykę warunków (condition), decyzji (decision) i MCDC.
· Wykrywanie martwej logiki (dead logic), całkowitych i stałoprzecinkowych przepełnień, dzielenia przez zero oraz naruszenia właściwości projektu.
· Bloki oraz funkcje do modelowania wymagań bezpieczeństwa i funkcjonalnych.
· Dowodzenie właściwości wraz z generacją przykładów do analizy i debugowania.
· Narzędzie do analizy funkcjonalnych zależności i problemów w dużych modelach.
· Polyspace® i Prover® silniki weryfikacji formalnej dla stało i zmiennoprzecinkowych modeli.
· Wykonywanie modeli oprogramowania nadrzędnego w czasie rzeczywistym na systemie Microsoft Windows.
· Wizualizacja sygnałów i strojenie paramentów podczas wykonywania modelu.
· Wydajność zbliżona do 1 kHz w normalnym trybie wykonania oraz 20 kHz w zewnętrznym trybie wykonania (z wykorzystaniem dodatkowego narzędzia do generacji kodu).
· Bloki wspierające ponad 250  modułów I/O (analogowych i cyfrowych I/O, liczników, enkoderów i wyjść częstotliwościowych) a także protokołów komunikacyjnych 
(w tym UDP, serial, CAN).
· Połączeni z urządzeniami I/O zainstalowanymi w komputerze oraz z urządzeniami Thunderbolt™.
· Automatyczna generacja kodu w językach ST i LD zgodnego z normą IEC 61131-3.
· Wsparcie dla zintegrowanych środowisk programistycznych IDE takich jak 3S-Smart Software Solutions CODESYS®, Rockwell Automation® Studio 5000, Siemens® TIA Portal, Omron® Sysmac® Studio oraz PLCopen XML.
· Wsparcie dla Simulinka włączając w to ponowne wykorzystanie podsystemów, bloki regulatorów PID oraz lookup tables.
· Wsparcie dla Stateflow włączając w to maszyny stanu, funkcje graficzne i tablice prawdy.
· Wsparcie dla MATLABa włączając w to konstrukcje if-else, pętle i operacje matematyczne.
· Obsługa wielu typów danych takich jak logiczne, całkowite, wyliczeniowe, zniennoprzecinkowe a także wektory, macierze, magistrale oraz parametry strojone.
· Tworzenie jarzm testowych.
· Automatyczna generacja aplikacji czasu rzeczywistego z modeli programu nadrzędnego, przeznaczonych do pracy z procesorami, kartami I/O oraz układami dedykowanymi dla protokołów komunikacyjnych, a także układami FPGA (z wykorzystaniem narzędzia do generacji kodu HDL - HDL Coder™).
· Wielozadaniowe oraz wielordzeniowe jądro czasu rzeczywistego z wsparciem wykonania współbieżnego.
· Bloki sterowników dla układów I/O, w tym we/wy analogowych i cyfrowych, enkoderów, przetworników, elementów biernych, szeregowych, audio, pamięci współdzielonej,
a także rekonfigurowalnych układów FPGA.
· Bloki sterowników dla protokołów oraz magistral, w tym Raw Ethernet, real-time UDP, CAN, EtherCAT, Ethernet/IP, Lin, SAE J1939, FlexRay, Camera Link, USB video, ARINC 429, a także MIL-STD-1553.
· Możliwość tworzenia aplikacji samodzielnych (standalone).
· Funkcje programu nadrzędnego dla testów skryptowych oraz API dla rozwijania samodzielnych aplikacji oraz interfejsów użytkownika (Visual Basic, C/C++, Java oraz .NET).
· Automatyczne przechwytywanie wyników symulacji oraz specyfikacji modelu.
· Formatowanie raportów oparte o szablony Microsoft® Word i HTML.
· Tworzenie interaktywnych widoków modeli oprogramowania nadrzędnego, które mogą być wyświetlane w przeglądarce internetowej.
· Aplikacja pozwalająca na tworzenie niestandardowych szablonów w wielu formatach,
w tym HTML, PDF, RTF, Microsoft Word i XML.
· Artefakty dla DO-178b, IEC 61508 oraz ISO 26262, w tym projekt systemu, model, weryfikacji kodu oraz wymagań związanych z dokumentacją.
· Zarządzanie, tworzenie, edycja wymaganiami projektu.
· Współpraca z istniejącymi dokumentacjami np. w dokumentach Word, Excel lub środowisku DOORS.
· Śledzenie zmian między wymaganiami, projektem, generowanym kodem i testami.
· Metryki stanu implementacji i weryfikacji wymagań.
· Jarzma testowe dla testowanych modeli lub podsystemów.
· Blok Test Sequence do uruchamiania testów i ich oceny.
· Kryteria pass-fail zawierające tolerancje, limity i warunki czasowe.
· Testowanie bazowe, równoważności, różnicowe oraz w czasie rzeczywistym.
· Skrypty setup i cleanup do dostosowywania wykonywania testów.
· Test Manager do tworzenia, wykonywania i organizowania przypadków testowych i ich wyników.
· Modyfikowalna generacja raportów w celu udokumentowania wyników testów.
· Wstępne przetwarzanie danych, ich edycja i wizualizacja w tradycyjnym wierszowo-kolumnowym środowisku Excel®.
· Możliwość stosowania zaawansowanych technik analitycznych środowiska MATLAB®
i jego modułów rozszerzających (toolboxów) bezpośrednio w Excelu.
· Tworzenie aplikacji w Excelu będących połączeniem powszechnie stosowanego interfejsu Excela z możliwościami obliczeniowymi i graficznymi MATLABa.
· Interaktywny wybór dostępnych funkcji z użyciem MATLAB Function Wizard.
· Interfejs graficzny do dostosowywania preferencji Spreadsheet Link™ EX.
· Modelowanie środowiska, komponenty graficzne oraz silnik symulacji dla modelowania
i symulacji złożonej logiki.
· Deterministyczne wykonanie semantyki z hierarchią, równoległością, operatorami czasowymi i zdarzeniami.
· Diagramy stanów,  tablice tranzycji stanów oraz macierze tranzycji reprezentujące maszyny skończenie stanowe.
· Diagramy sekwencji, funkcje oprogramowania nadrzędnego i tabele prawdy do reprezentowania algorytmów.
· Kontrola, statyczna oraz czasu wykonania, konfliktów tranzycji, problemów cyklicznych, niespójności stanów, naruszenia zakresu danych oraz warunków przepełnienia.
· Techniki regresyjne, w tym regresja liniowa, regresja liniowa uogólniona, regresja nieliniowa, regresja odporna, ANOVA i modele mieszane.
· Jedno- i wielowymiarowe  rozkłady prawdopodobieństwa.
· Generatory liczb losowych i pseudolosowych oraz łańcuchy Markowa
· Testowanie hipotez statystycznych.
· Testy hipotez dla różnych rozkładów, miary rozproszenia i położenia a także techniki planowania doświadczeń (DOE) dla planów zoptymalizowanych, planów czynnikowych oraz planów powierzchni odpowiedzi.
· Algorytmy nadzorowanego uczenia maszynowego, w tym algorytm Maszyny Wektorów Wspierających (SVMs), drzewa klasyfikacyjne i regresyjne boosted/bagged, algorytm k najbliższych sąsiadów, naiwny klasyfikator bayesowski, analizy dyskryminacyjne.
· Algorytmy nienadzorowanego uczenia maszynowego, w tym algorytm k-średnich (centroidów), grupowania hierarchicznego, mieszanina rozkładów Gauss i ukryte modele Markowa.
· Algorytmy przetwarzania dużych zbiorów danych (Big Data) m.in. redukcja wymiarowa, statystyki opisowe, regresje liniowe, logistyczne i analiza dyskryminacyjna.
· Algebra liniowa, transformaty, rachunek całkowy i różniczkowy.
· Upraszczanie wyrażeń symbolicznych.
· Metody numeryczne do rozwiązywania równań różniczkowo-algebraicznych (DAE) oraz zwyczajnych równań różniczkowych (ODE).
· Konwersja wyrażeń symbolicznych do kodu MATLABa, Simulinka, Simscape’a, C, Fortrana, MathML oraz TeX.
· Arytmetyka o zmiennej precyzji.
· MuPAD Notebook  do przeprowadzania i dokumentowania obliczeń symbolicznych.
· Język MuPAD i biblioteki funkcji wykorzystywanych w kombinatoryce, teorii liczb i innych dziedzinach matematycznych.
· Identyfikacja transmitancji, modelu procesu oraz modelu w postaci równań stanu
z wykorzystaniem odpowiedzi w dziedzinie czasu i częstotliwości.
· Estymacja online parametrów modelu.
· Modelowanie szeregów czasowych (AR, ARMA) i prognozowanie.
· Identyfikacja nieliniowych modeli ARX i modeli Hammerstein-Wienera z nieliniowościami wejścia-wyjścia, takimi jak nasycenie i martwa strefa.
· Identyfikacja liniowych i nieliniowych systemów w postaci „szarej skrzynki”.
· Estymacja opóźnienia, usuwanie trendu, filtrowanie, resampling oraz rekonstrukcja brakujących danych.
· Analiza i wizualizacja informacji zawartych w tekście.
· Trenowanie typu word embedding i wsparcie dla modeli word2vec, FastText, GloVe.
· Tworzenie wykresów Word Cloud i Text Scatter.
· Import tekstu do analizy z dokumentów PDF i Word.
· Statystyki częstotliwości występowania słów oraz TF-IDF.
· Modelowanie wpływu dużych transakcji na ceny aktywów oraz generowanie krzywych kosztowych z wykorzystaniem modeli Kissell Research Group.
· Szacowanie kosztów transakcyjnych, miar wrażliwości oraz analizy potransakcyjne.
· Dostęp do danych bieżących, intraday i czasu rzeczywistego dla instrumentów będących przedmiotem handlu.
· Filtrowanie danych wg instrumentów oraz giełd.
· Definiowalne typy zleceń oraz instrukcje ich wykonania.
· Wykonywanie zleceń na platformie Bloomberg EMSX.
· Wycena instrumentów oraz wykonywanie zleceń na platformie Trading Technologies X_TRADER.
· Wycena instrumentów, wykonywanie zleceń oraz pobieranie cen historycznych na platformie CQG Integrated Client.
· Wycena instrumentów, wykonywanie zleceń oraz pobieranie cen historycznych na platformie Interactive Brokers TWS.
· Przygotowane model dynamiki pojazdów osobowych i ciężarowych
· Przygotowane manewry dla testów jazdy i obsługi, w tym podwójna zmiana pasa
· Środowisko 3D do wizualizacji symulacji oraz komunikacji scen z Simulinkiem
· Biblioteki elementów takich jak napęd, układ kierowniczy, zawieszenie, nadwozie pojazdu, hamulec i opony
· Połączone dynamiczne modele opon o podłużnym i poprzecznym poślizgu
· Predykcyjny model kierowcy do generowania poleceń sterujących, które śledzą predefiniowaną ścieżkę
· Sceny 3D, w tym proste i zakrzywione drogi a także parkingi
· Funkcje MATLABa do transmitowania i odbierania komunikatów CAN i J1939.
· Bloki Simulinka do połączenia modelu z magistralą CAN lub J1939.
· Wsparcie dla protokołu XCP do komunikacji z ECU.
· Obsługa baz danych Vector CAN (.dbc) oraz plików opisu A2L.
· Pakowanie i rozpakowywanie sygnałów dla uproszczonego kodowania i dekodowania komunikatów CAN oraz grup parametrów J1939.
· Aplikacja Vehicle CAN Bus Monitor do konfigurowania urządzeń i bezpośredniej wizualizacji ruchu na magistrali CAN.
· Wsparcie dla urządzeń firm Vector, Kvaser, PEAK-System i National Instruments® pracujących na magistrali CAN.
· Projektowanie przetwarzania obrazów i wideo oraz systemy wizyjne dla układów FPGA
i ASIC.
· Sygnał kontroli synchronizacji wideo do obsługi niedopasowania czasowego i różnych rozdzielczości.
· Konfigurowana ilość ramek i ich rozmiar, włączając w to 60FPS dla wideo wysokiej rozdzielczości (1080p).
· Konwersja frame-to-pixel i pixel-to-frame do integracji z możliwościami frame-based processing dostępnymi w MATLABie i Simulinku.
· Przetwarzanie obrazów i wideo oraz algorytmy systemów wizyjnych z architekturą pixel-streaming, w tym poprawa jakości obrazu, filtrowanie, morfologia i statystyki.
· Niejawna obsługa danych onchip z wykorzystaniem pamięci liniowej.
· Wsparcie dla generacji kodu HDL i weryfikacji w czasie rzeczywistym.
· Ciągła transformata falkowa (CWT), skalogram i falki koherentne.
· Dyskretna analiza falkowa, w tym dziesiętna, niedziesiętna, podwójnego drzewa
i transformat falkowych pakietowych.
· Odszumianie sygnałów i obrazów zależne od skali lub odstępu.
· Kompresja i rekonstrukcja sygnałów i obrazów, w tym dopasowujące algorytmy poszukiwań.
· Banki filtrów rekonstrukcyjnych używające coiflets, biorthogonal spline, Daubechies oraz filtrów Fejer-Korovkin.
· Metoda udoskonalania ułatwiająca konstruowanie niestandardowych falek.
· Modele warstwy fizycznej zgodne ze standardami IEEE 802.11ac and 802.11b/a/g/n/j/p.
· Kodowanie kanałów, modulacja (OFDM, DSSS, CCK), mapowanie strumieni przestrzennych i odbiorniki MIMO.
· Modele kanałów, w tym TGac i TGn.
· Możliwość pomiaru mocy kanału, widma maski, EVM, PER oraz zajętości pasma.
· Wsparcie generacji kodu C.
· Modele zgodne z normą 3GPP 5G NR (Release 15)
· Symulacja na poziomie łącza z przykładami referencyjnymi, w tym symulacja przepustowości 5G NR PDSCH
· Generacja przebiegu OFDM z podnośną NR i numerami ramek
· Modele kanału propagacji TR 38.901, w tym linia opóźnionego tonu (TDL) i linia opóźnień w klastrze (CDL)
· Transport downlink i kanałów fizycznych; sygnały odniesienia synchronizacji i demodulacji
· Funkcje przetwarzania sygnałów, w tym kodowanie kanałów (LDPC i kody biegunowe), estymacja kanału, synchronizacja i wyrównanie
· Wsparcie dla generowania kodu C i C++






3.2 Zamawiający dopuszcza składanie ofert równoważnych. W przypadkach, kiedy w opisie przedmiotu zamówienia wskazane zostały znaki towarowe, patenty, pochodzenie, źródło lub szczególny proces, charakteryzujące określone produkty lub usługi, oznacza to, że Zamawiający nie może opisać przedmiotu zamówienia za pomocą dostatecznie dokładnych określeń i jest to uzasadnione specyfiką przedmiotu zamówienia. W takich sytuacjach ewentualne wskazania na znaki towarowe, patenty, pochodzenie, źródło lub szczególny proces, należy odczytywać z wyrazami „lub równoważne”. 

3.3 Wykonawca, który powołuje się na rozwiązania równoważne opisywanym przez Zamawiającego, jest obowiązany wykazać, że oferowane przez niego dostawy spełniają wymagania określone przez Zamawiającego na poziomie wskazanym w opisie przedmiotu zamówienia. 

3.4 W sytuacjach, kiedy Zamawiający opisuje przedmiot zamówienia poprzez odniesienie się do norm, europejskich ocen technicznych, aprobat, specyfikacji technicznych i systemów referencji technicznych, o których mowa w art. 30 ust. 1 pkt 2 i ust. 3 ustawy Pzp, dopuszcza rozwiązania równoważne opisywanym. 
3.5 Zamawiający nie dopuszcza składania ofert wariantowych. 
3.6 W przypadku, gdy Wykonawca zamierza zrealizować przedmiot zamówienia z udziałem podwykonawców, Zamawiający żąda wskazania przez Wykonawcę części zamówienia, której wykonanie zamierza powierzyć podwykonawcom i podania firm tych podwykonawców (zgodnie z treścią formularza oferty – załącznika nr 1 do SIWZ). W przypadku, kiedy Wykonawca nie wskaże w ofercie części, którą zamierza powierzyć podwykonawcom, Zamawiający przyjmie, że Wykonawca zrealizuje zamówienie samodzielnie.
3.7 Zamawiający nie zastrzega obowiązku osobistego wykonania przez Wykonawcę prac związanych z rozmieszczeniem i instalacją.
3.8 Zamawiający nie dopuszcza składania ofert częściowych.  
3.9 Zamawiający nie przewiduje udzielenia zamówień na dodatkowe dostawy w rozumieniu przepisu art. 67 ust. 1 pkt 7 ustawy Pzp. 
3.10 Wykonawca zobowiązany jest do jednoznacznego wskazania producenta zaoferowanej licencji oprogramowania zgodnie z treścią Formularza oferty – zał. Nr 1 do SIWZ.”.
4. Termin wykonania zamówienia 
4.1 Zamówienie musi zostać zrealizowane w terminie: do 21 dni od daty podpisania umowy
4.2  Termin wykonania zamówienia stanowi kryterium oceny ofert zgodnie z punktacja wskazaną w pkt 15.2.2 niniejszej SIWZ
5. warunki udziału w postępowaniu 
5.1 O udzielenie zamówienia mogą ubiegać się Wykonawcy, którzy: nie podlegają wykluczeniu  oraz spełniają niżej określone warunki udziału w postępowaniu dotyczące:
	1. 
	kompetencji lub uprawnień do prowadzenia określonej działalności zawodowej, o ile wynika to z odrębnych przepisów:
Zamawiający nie opisuje, nie wyznacza szczegółowego warunku w tym zakresie.

	2)
	sytuacji finansowej lub ekonomicznej:
Zamawiający nie opisuje, nie wyznacza szczegółowego warunku w tym zakresie. 

	3)
	zdolności technicznej i zawodowej:
Zamawiający nie opisuje, nie wyznacza szczegółowego warunku w tym zakresie



6. PODSTAWY WYKLUCZENIA Z POSTĘPOWANIA: 
6.1 Zamawiający wykluczy z postępowania wykonawców, którzy nie wykażą, że nie zachodzą wobec nich obligatoryjne przesłanki wykluczenia określone w art. 24 ust. 1 pkt 12-23 ustawy Pzp,
6.2 Zamawiający wykluczy z postępowania również Wykonawcę, wobec którego zachodzą przesłanki określone w art. 24 ust. 5 pkt 1 i pkt 8 ustawy Pzp. tj. 
6.2.1 w stosunku do którego otwarto likwidację, w zatwierdzonym przez sąd układzie w postępowaniu restrukturyzacyjnym jest przewidziane zaspokojenie wierzycieli przez likwidację jego majątku lub sąd zarządził likwidację jego majątku w trybie art. 332 ust. 1 ustawy z dnia 15 maja 2015 r. – Prawo restrukturyzacyjne (Dz. U. z 2015 r., poz. 978 z późn. zm) lub którego upadłość ogłoszono, z wyjątkiem wykonawcy, który po ogłoszeniu upadłości zawarł układ zatwierdzony prawomocnym postanowieniem sądu, jeżeli układ nie przewiduje zaspokojenia wierzycieli przez likwidację majątku upadłego, chyba że sąd zarządził likwidację jego majątku w trybie art. 366 ust. 1 ustawy z dnia 28 lutego 2003 r. – Prawo upadłościowe (t.j. Dz. U. z 2015 r. poz. 233 z późn. zm.)
6.2.2 który naruszył obowiązki dotyczące płatności podatków, opłat lub składek na ubezpieczenia społeczne lub zdrowotne, co Zamawiający jest w stanie wykazać za pomocą stosownych środków dowodowych, z wyjątkiem przypadku, o którym mowa w art. 24 ust. 1 pkt 15 ustawy PZP, chyba ze wykonawca dokonał płatności należnych podatków, opłat lub składek na ubezpieczenia społeczne lub zdrowotne wraz z odsetkami lub grzywnami lub zawarł wiążące porozumienie w sprawie spłaty tych należności. 
6.3 Wykonawca, który podlega wykluczeniu na podstawie art. 24 ust. 1 pkt 13 i 14 oraz 16 –20 lub ust. 5, może przedstawić dowody na to, że podjęte przez niego środki są wystarczające do wykazania jego rzetelności, w szczególności udowodnić naprawienie szkody wyrządzonej przestępstwem lub przestępstwem skarbowym, zadośćuczynienie pieniężne za doznaną krzywdę lub naprawienie szkody, wyczerpujące wyjaśnienie stanu faktycznego oraz współpracę z organami ścigania oraz podjęcie konkretnych środków technicznych, organizacyjnych i kadrowych, które są odpowiednie dla zapobiegania dalszym przestępstwom lub przestępstwom skarbowym lub nieprawidłowemu postępowaniu wykonawcy. Przepisu zdania pierwszego nie stosuje się, jeżeli wobec wykonawcy, będącego podmiotem zbiorowym, orzeczono prawomocnym wyrokiem sądu zakaz ubiegania się o udzielenie zamówienia oraz nie upłynął określony w tym wyroku okres obowiązywania tego zakazu (instytucja samooczyszczenia). Wykonawca nie podlega wykluczeniu, jeżeli Zamawiający, uwzględniając wagę i szczególne okoliczności czynu wykonawcy, uzna za wystarczające przedstawione dowody.  
7. Wykaz oświadczeń i dokumentów wymaganych w postępowaniu, potwierdzających spełnianie warunków udziału w postępowaniu, spełnianie przez oferowane dostawy lub usługi wymagań określonych przez Zamawiającego, brak podstaw wykluczenia.
7.1 Na podstawie art. 24 aa Pzp Zamawiający najpierw dokona oceny ofert, a następnie zbada, czy Wykonawca, którego oferta została oceniona jako najkorzystniejsza, nie podlega wykluczeniu oraz spełnia warunki udziału w postępowaniu. 
7.2 Oświadczenia i dokumenty składane obligatoryjnie wraz z ofertą:
W celu wykazania braku podstaw do wykluczenia Wykonawcy z postępowania o udzielenie zamówienia publicznego w okolicznościach, o których mowa w art. 24 ust 1 pkt 12-23 ustawy PZP i art. 24 ust. 5 pkt. 1 i 8 ustawy PZP,  Zamawiający żąda aby Wykonawca złożył wraz z ofertą: 
7.2.1 aktualne na dzień składania ofert oświadczenie Wykonawcy o braku podstaw do wykluczenia, według wzoru stanowiącego załącznik nr 2 do SIWZ. Informacje zawarte w oświadczeniu będą stanowić wstępne potwierdzenie, że wykonawca nie podlega wykluczeniu z postępowania. 
7.2.2 W przypadku wspólnego ubiegania się o zamówienie przez wykonawców oświadczenie, o którym mowa w ust. 2.1 powinien złożyć każdy z wykonawców wspólnie ubiegających się o zamówienie. 
7.3 Opis techniczny oferowanego oprogramowania wraz ze wskazaniem wszystkich parametrów technicznych i funkcjonalnych, potwierdzających spełnianie wymagań Zamawiającego określonych w niniejszej SIWZ
7.4 Dodatkowe oświadczenia składane w terminie do 3 dni od dnia upublicznienia na stronie internetowej zamawiającego wykazu złożonych ofert:
W terminie 3 dni od dnia zamieszczenia przez Zamawiającego na stronie internetowej informacji z otwarcia ofert, o której mowa w art. 86 ust. 5 ustawy Pzp, Wykonawca jest zobowiązany przekazać Zamawiającemu oświadczenie o przynależności lub braku przynależności do tej samej grupy kapitałowej, o której mowa w art. 24 ust. 1 pkt 23 ustawy Pzp. Wraz ze złożeniem oświadczenia, Wykonawca może przedstawić dowody, że powiązania z innym wykonawcą nie prowadzą do zakłócenia konkurencji w postępowaniu o udzielenie zamówienia.
7.5 Wykonawca nie jest obowiązany do złożenia oświadczeń lub dokumentów potwierdzających okoliczności, o których mowa w art. 25 ust. 1 pkt 1 i 3 ustawy Pzp, jeżeli Zamawiający posiada oświadczenia lub dokumenty dotyczące tego Wykonawcy lub może je uzyskać za pomocą bezpłatnych i ogólnodostępnych baz danych, w szczególności rejestrów publicznych w rozumieniu ustawy z dnia 17 lutego 2005 r. o informatyzacji działalności podmiotów realizujących zadania publiczne (Dz. U. z 2014 r. poz. 1114 oraz z 2016 r. poz. 352); 
7.6 Jeżeli wykonawca nie złoży oświadczeń, o których mowa w art. 25 ust. 1 ustawy, oświadczeń lub dokumentów potwierdzających okoliczności, o których mowa w art. 25 ust. 1 ustawy, lub innych dokumentów niezbędnych do przeprowadzenia postępowania, oświadczenia lub dokumenty są niekompletne, zawierają błędy lub budzą wskazane przez zamawiającego wątpliwości, zamawiający wezwie do ich złożenia, uzupełnienia lub poprawienia lub do udzielenia wyjaśnień w terminie przez siebie wskazanym, chyba że mimo ich złożenia, uzupełnienia lub poprawienia lub udzielenia wyjaśnień oferta wykonawcy podlegałaby odrzuceniu albo konieczne byłoby unieważnienie postępowania. 
7.7 Jeżeli wykonawca nie złoży wymaganych pełnomocnictw albo złożył wadliwe pełnomocnictwa, zamawiający wezwie do ich złożenia w terminie przez siebie wskazanym, chyba że mimo ich złożenia oferta wykonawcy podlega odrzuceniu albo konieczne byłoby unieważnienie postępowania. 
8. POSTANOWIENIA DOTYCZĄCE SKŁADANYCH DOKUMENTÓW
8.1 Dokumenty lub oświadczenia, o których mowa w rozporządzeniu Ministra Rozwoju z dnia 26 lipca 2016 r. w sprawie rodzajów dokumentów, jakich może żądać zamawiający od wykonawcy w postępowaniu o udzielenie zamówienia (Dz. U. poz. 1126), składane są w oryginale lub kopii poświadczonej za zgodność z oryginałem.
8.2 Poświadczenie z zgodność z oryginałem następuje przez opatrzenie kopii dokumentu lub kopii oświadczenia, sporządzonych w postaci papierowej, własnoręcznym podpisem.
8.3 Poświadczenia za zgodność z oryginałem dokonuje odpowiednio wykonawca, podmiot, na którego zdolnościach lub sytuacji polega wykonawca, wykonawcy wspólnie ubiegający się o udzielenie zamówienia publicznego albo podwykonawca, w zakresie dokumentów lub oświadczeń, które każdego z nich dotyczą.
8.4 Oferta musi być podpisana przez wykonawcę, tj. osobę (osoby) reprezentującą wykonawcę, zgodnie z zasadami reprezentacji wskazanymi we właściwym rejestrze lub osobę (osoby) upoważnioną do reprezentowania wykonawcy. Jeżeli osoba (osoby) podpisująca ofertę (reprezentująca wykonawcę lub wykonawców występujących wspólnie) działa na podstawie pełnomocnictwa, pełnomocnictwo to w formie oryginału lub kopii poświadczonej za zgodność z oryginałem przez notariusza musi zostać dołączone do oferty.
8.5 Dokumenty lub oświadczenia sporządzone w języku obcym muszą być złożone wraz z tłumaczeniami na język polski.
8.6 Podpisy wykonawcy na oświadczeniach i dokumentach muszą być złożone w sposób pozwalający zidentyfikować osobę podpisującą. Zaleca się opatrzenie podpisu pieczątką z imieniem i nazwiskiem osoby podpisującej. 
9. informacja o sposobie porozumiewania się zamawiającego z wykonawcami 
9.1 Oferta oraz oświadczenia, o których mowa w art. 25a ustawy Pzp pod rygorem nieważności muszą być sporządzone w formie pisemnej. Zamawiający nie wyraża zgody, aby oferta w niniejszym postępowaniu o udzielenie zamówienia publicznego została złożona w postaci elektronicznej, podpisanej bezpiecznym podpisem elektronicznym.
9.2 Przekazywanie między zamawiającym a wykonawcami zawiadomień, wniosków, wyjaśnień lub innych informacji odbywa się za pośrednictwem operatora pocztowego, osobiście, za pośrednictwem posłańca, faksu lub przy użyciu poczty elektronicznej. Każda ze Stron, na żądanie drugiej, niezwłocznie potwierdzi fakt ich otrzymania.
9.3 Oświadczenia, wnioski, zawiadomienia oraz informacje przekazane za pomocą faksu lub drogą elektroniczną uważa się za złożone w terminie, jeżeli ich treść dotarła do Zamawiającego przed upływem terminu określonego w SIWZ, zawiadomieniu lub wezwaniu.
9.4 Osoba uprawniona do porozumiewania się z wykonawcami: mgr Jarosław Grzech
9.5 Pytania dotyczące treści SIWZ można kierować pisemnie do siedziby Zamawiającego, pok. 117, paw. C-2, na nr fax. 12 617-33-63 lub drogą elektroniczną na adres dzp@agh.edu.pl z określeniem numeru postępowania, którego dotyczą.
10. Wadium
10.1 Zamawiający nie wymaga wniesienia wadium. 
11. Termin związania ofertą
11.1 Wykonawca pozostaje związany ofertą przez okres 30 dni. 
11.2 Bieg terminu związania ofertą rozpoczyna się wraz z upływem terminu składania ofert.
11.3 Wykonawca samodzielnie lub na wniosek Zamawiającego może przedłużyć termin związania ofertą, z tym że Zamawiający może tylko raz, co najmniej na 3 dni przed upływem terminu związania ofertą, zwrócić się do Wykonawców o wyrażenie zgody na przedłużenie tego terminu o oznaczony okres, nie dłuższy jednak niż 60 dni. 
12. Opis sposobu przygotowania oferty:
12.1 Wykonawca może złożyć tylko jedną ofertę. Złożenie więcej niż jednej oferty spowoduje odrzucenie wszystkich ofert złożonych przez wykonawcę.
12.2 Oferta wraz ze stanowiącymi jej integralną część załącznikami powinna być sporządzona przez wykonawcę według treści postanowień niniejszej SIWZ. W celu przeprowadzenia oceny ofert w niniejszym postępowaniu oferta powinna zawierać: 
12.2.1 wypełniony i podpisany Formularz Oferty, wypełniony i uzupełniony zgodnie ze wzorem stanowiącym Załącznik Nr 1 do SIWZ (lub zgodnie z ich treścią).
12.2.2 oświadczenie, o których mowa w pkt 7.2.1 SIWZ według wzoru stanowiącego odpowiednio Załącznik nr 2 do SIWZ,

12.1.3 pełnomocnictwo do reprezentowania wykonawcy (wykonawców występujących wspólnie), o ile ofertę składa pełnomocnik.

12.2.4 opis techniczny oferowanego oprogramowania wraz ze wskazaniem wszystkich parametrów technicznych i funkcjonalnych, potwierdzających spełnianie wymagań Zamawiającego określonych w niniejszej SIWZ
12.2 Wykonawcy mogą wspólnie ubiegać się o udzielenie zamówienia na zasadach określonych w art. 23 ustawy Prawo Zamówień Publicznych. W takim przypadku na formularzu ofertowym, jak również innych dokumentach powołujących się na „Wykonawcę”, w miejscu „nazwa i adres Wykonawcy” należy wpisać dane dotyczące konsorcjum lub spółki cywilnej, a nie pełnomocnika. 
12.3 Wszelkie koszty związane ze sporządzeniem oraz złożeniem oferty ponosi Wykonawca.
12.4 Zaleca się ponumerowanie stron i spięcie oferty w sposób uniemożliwiający wysunięcie się którejkolwiek kartki.
12.5 Oferta musi być napisana na komputerze, maszynie do pisania lub ręcznie długopisem bądź niezmywalnym atramentem.
12.6 Oferta wraz z załącznikami musi być podpisana przez osobę (osoby) uprawnione do składania oświadczeń woli w imieniu Wykonawcy. 
12.7 Wszelkie zmiany naniesione przez wykonawcę w treści oferty po jej sporządzeniu muszą być parafowane lub podpisane przez wykonawcę.
12.8 Upoważnienie-pełnomocnictwo do podpisania oferty winno być dołączone do oferty, o ile nie wynika ono z innych dokumentów dołączonych do oferty lub z dokumentów, które Zamawiający może uzyskać za pomocą bezpłatnych i ogólnodostępnych baz danych. Pełnomocnictwo składane jest w formie oryginału lub kserokopii poświadczonej za zgodność z oryginałem przez notariusza. 
12.9 Oferta wraz z załącznikami musi być sporządzona w języku polskim. Każdy dokument składający się na ofertę lub złożony wraz z ofertą sporządzony w języku innym niż polski musi być złożony wraz z tłumaczeniem na język polski.
12.10 W przypadku, gdy informacje zawarte w ofercie stanowią tajemnicę przedsiębiorstwa w rozumieniu przepisów ustawy o zwalczaniu nieuczciwej konkurencji, co do których wykonawca zastrzega, że nie mogą być udostępniane innym uczestnikom postępowania, muszą być oznaczone przez wykonawcę klauzulą „Informacje stanowiące tajemnicę przedsiębiorstwa w rozumieniu art. 11 ust. 4 ustawy z dnia 16 kwietnia 1993 o zwalczaniu nieuczciwej konkurencji”. Wykonawca nie później niż w terminie składania ofert musi wykazać, że zastrzeżone informacje stanowią tajemnicę przedsiębiorstwa, w szczególności określając, w jaki sposób zostały spełnione przesłanki, o których mowa w art. 11 pkt 4 ustawy z 16 kwietnia 1993 r. o zwalczaniu nieuczciwej konkurencji, zgodnie z którym tajemnicę przedsiębiorstwa stanowi określona informacja, jeżeli spełnia łącznie 3 warunki:
a) ma charakter techniczny, technologiczny, organizacyjny przedsiębiorstwa lub jest to inna informacja mająca wartość gospodarczą,
b) nie została ujawniona do wiadomości publicznej,
c) podjęto w stosunku do niej niezbędne działania w celu zachowania poufności.
12.11 Zaleca się, aby informacje stanowiące tajemnicę przedsiębiorstwa były trwale spięte i oddzielone od pozostałej (jawnej) części oferty. Wykonawca nie może zastrzec informacji, o których mowa w art. 86 ust. 4 ustawy.
12.12 Pisemną ofertę wraz z wymaganymi oświadczeniami i dokumentami należy złożyć w jednym egzemplarzu, w nieprzejrzystej kopercie/opakowaniu i zabezpieczyć w sposób uniemożliwiający zapoznanie się z jej zawartością bez naruszenia zabezpieczeń przed upływem terminu otwarcia ofert.
12.13 Na kopercie/opakowaniu należy umieścić następujące oznaczenia:
	[bookmark: _Ref66778299]
„Oferta na: dostawę rocznej ogólnouczelnianej licencji TAH na oprogramowanie będące interaktywnym środowiskiem do wykonywania obliczeń naukowych i inżynierskich oraz  do tworzenia symulacji komputerowych dla jednostek AGH”
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12.14 Wykonawca może wprowadzić zmiany lub wycofać złożoną przez siebie ofertę wyłącznie przed terminem składania ofert i pod warunkiem, że przed upływem tego terminu Zamawiający otrzyma pisemne powiadomienie o wprowadzeniu zmian lub wycofaniu oferty. Powiadomienie to musi być opisane w sposób wskazany w pkt 12.14 oraz dodatkowo oznaczone słowami „ZMIANA” lub „WYCOFANIE”.
13 Miejsce oraz termin składania i otwarcia ofert
13.1 Oferty należy składać w siedzibie Zamawiającego: Dział Zamówień Publicznych, pokój nr: 117, paw.C2 do dnia 2018-11-13 do godz. 10:30
13.2 Zamawiający niezwłocznie zwraca ofertę, która została złożona po terminie.
13.3 Otwarcie ofert nastąpi w dniu  2018-11-13 o godz. 11:00, w siedzibie Zamawiającego, pokój nr 400, paw. C2/C3.
13.4 Wykonawca nie może wycofać oferty ani wprowadzić jakichkolwiek zmian w jej treści po upływie terminu składania ofert.
13.5 Niezwłocznie po otwarciu ofert zamawiający zamieści na własnej stronie internetowej (agh.dzp.edu.pl) informacje dotyczące:
1) kwoty, jaką zamierza przeznaczyć na sfinansowanie zamówienia;
2) firm oraz adresów wykonawców, którzy złożyli oferty w terminie;
3) ceny, terminu wykonania zamówienia, okresu gwarancji i warunków płatności zawartych w ofertach.
14 Opis sposobu obliczenia ceny
14.1 Cenę oferty stanowić będzie wartość brutto wyrażona w złotych polskich wpisana na formularzu oferty za całość przedmiotu zamówienia.
14.2 Cenę oferty należy określać z dokładnością do dwóch miejsc po przecinku. Cenę oferty zaokrągla się do pełnych groszy, przy czym końcówki poniżej 0,5 gr pomija się, a końcówki 0,5 grosza i wyższe zaokrągla się do 1 grosza. 
14.3 Kwotę podatku VAT należy obliczyć zgodnie z zasadami Ustawy o podatku od towaru i usług z 11.03.2004r. (Dz.U.2011.177.1054 z późniejszymi zmianami) 
14.4 Wykonawcy zagraniczni biorący udział w niniejszym postępowaniu, którzy na podstawie odrębnych przepisów nie są zobowiązani do uiszczenia podatku od towarów i usług na terytorium Polski, winni wpisać na formularzu oferty wartość zamówienia netto wyrażoną w PLN. Wyłącznie do oceny i porównania ofert Zamawiający doliczy na etapie  oceny ofert należnego podatku VAT. Umowa zostanie podpisana na kwotę netto, podatek VAT Zamawiający odprowadzi we własnym zakresie.
14.5 Zamawiający nie przewiduje udzielania zaliczek na poczet wykonania zamówienia. 
14.6 Podana w ofercie cena musi uwzględniać wszystkie wymagania zamawiającego określone w niniejszej specyfikacji oraz obejmować wszelkie koszty, jakie poniesie wykonawca z tytułu należnej oraz zgodnej z obowiązującymi przepisami realizacji przedmiotu zamówienia
14.7 Zamawiający nie przewiduje rozliczenia w walutach obcych. Wszelkie rozliczenia między Zamawiającym a Wykonawcą będą prowadzone wyłącznie w złotych polskich (PLN).
15 OPIS KRYTERIÓW, KTÓRYMI ZAMAWIAJĄCY BĘDZIE się KIEROWAŁ PRZY WYBORZE OFERTY WRAZ Z PODANIEM ZNACZENIA TYCH KRYTERIÓW I SPOSOBU OCENY OFERT.  
15.1  Zamawiający będzie oceniał oferty według następujących kryteriów:
	Nr:
	Nazwa kryterium:
	Waga:

	1
	Cena
	60 %

		2
	Termin realizacji zamówienia
	40%



15.2 Punkty przyznawane za podane w pkt 15.1 kryteria będą liczone według następujących wzorów: 

	Nr kryterium:
	Wzór:

	1
	Cena 
Liczba punktów = ( Cmin/Cof ) * 100 * Wc
gdzie:
 - Cmin - najniższa cena spośród wszystkich ofert badanych
 - Cof  -  cena podana w ofercie badanej
 - Wc  -  waga kryterium ceny

	2
	Termin realizacji zamówienia 
Liczba punktów= Ozn war 2 * Wc2
gdzie
Ozn war2 wg następującej klasyfikacji:
a) 10 pkt – za skrócenie  o każdy  1 dzień terminu realizacji wskazanego w pkt 4 niniejszej SIWZ, ,   
.
b) Max.* 100 pkt - za zrealizowane zamówienia w terminie do 11 dni od daty podpisania umowy
- Wc2  -  waga kryterium termin realizacji 
- * Zamawiający za zrealizowanie zamówienia w terminie 21 dni od daty podpisania umowy przyzna 0 pkt
- * Zamawiający  za zrealizowane zamówienia w czasie krótszym aniżeli 11 dni od daty podpisania umowy przyzna również maksymalnie 100 pkt





15.3 Tak uzyskane oceny za poszczególne kryteria zostaną zsumowane i suma ta stanowić będzie końcową ocenę danej oferty. Za ofertę najkorzystniejszą zostanie uznana oferta zawierająca najkorzystniejszy bilans punktów we wskazanych powyżej kryteriach.
15.4 Wszystkie obliczenia będą dokonywane z dokładnością do dwóch miejsc po przecinku.
15.5 W toku dokonywania badania i oceny ofert Zamawiający może żądać udzielenia przez Wykonawcę wyjaśnień treści złożonych przez niego ofert.
15.6 [bookmark: _Ref66778459]Zgodnie z art. 87 ust. 2 prawa zamówień publicznych Zamawiający poprawi oczywiste omyłki pisarskie, oczywiste omyłki rachunkowe oraz inne omyłki polegające na niezgodności oferty ze specyfikacja istotnych warunków zamówienia, niepowodujące istotnych zmian w treści oferty. 
16 INFORMACJA O FORMALNOŚCIACH, JAKIE POWINNY ZOSTAĆ DOPEŁNIONE PO WYBORZE OFERTY W CELU ZAWARCIA UMOWY W SPRAWIE ZAMÓWIENIA PUBLICZNEGO
16.1 Zamawiający po upływie terminu przewidzianego na wniesienie środków ochrony prawnej wezwie Wykonawcę celem podpisania umowy i wyznaczy termin na jej zawarcie
16.2 Umowa zostanie zawarta zgodnie ze wzorem stanowiącym załącznik nr 3 do SIWZ.
16.3 Osoby reprezentujące wykonawcę przy podpisywaniu umowy powinny posiadać ze sobą dokumenty potwierdzające ich umocowanie do reprezentowania wykonawcy, o ile umocowanie to nie będzie wynikać z dokumentów załączonych do oferty.
16.4 W przypadku wyboru oferty Wykonawców wspólnie ubiegających się o udzielenie zamówienia (s.c.,  konsorcja), Zamawiający zwrócić się przed podpisaniem umowy o przedłożenie kopii umowy(-ów) określającej podstawy i zasady wspólnego ubiegania się o udzielenie zamówienia publicznego.
16.5 Wybrany Wykonawca jest zobowiązany do zawarcia umowy w terminie i miejscu wyznaczonym przez Zamawiającego.
17 WYMAGANIA DOTYCZĄCE ZABEZPIECZENIA NALEŻYTEGO WYKONANIA UMOWY
17.1 W niniejszym postępowaniu zabezpieczenie należytego wykonania umowy nie obowiązuje.
18 Istotne dla stron postanowienia, które zostaną wprowadzone do treści zawieranej umowy w sprawie zamówienia publicznego, ogólne warunki umowy albo wzór umowy, jeżeli Zamawiający wymaga od Wykonawcy, aby zawarł z nim umowę w sprawie zamówienia publicznego na takich warunkach.:
18.1 Istotne postanowienia umowy określa wzór umowy stanowiący załącznik nr 3 do niniejszej Specyfikacji.
19 Pouczenie o środkach ochrony prawnej:
19.1 Każdemu Wykonawcy, a także innemu podmiotowi, jeżeli ma lub miał interes w uzyskaniu danego zamówienia oraz poniósł lub może ponieść szkodę w wyniku naruszenia przez Zamawiającego przepisów ustawy przysługują środki ochrony prawnej przewidziane w dziale VI ustawy jak dla postępowań poniżej kwoty określonej w przepisach wykonawczych wydanych na podstawie art. 11 ust. 8 ustawy.
19.2 W niniejszym postępowaniu odwołanie przysługuje wyłącznie wobec czynności:
1) określenia warunków udziału w postępowaniu,
2) wykluczenia odwołującego z postępowania,
3) odrzucenia oferty odwołującego,
4) opis przedmiotu zamówienia,
5) wyboru najkorzystniejszej oferty.
19.3 Odwołanie powinno wskazywać czynność lub zaniechanie czynności Zamawiającego, której zarzuca się niezgodność z przepisami ustawy, zawierać zwięzłe przedstawienie zarzutów, określać żądanie oraz wskazywać okoliczności faktyczne i prawne uzasadniające wniesienie odwołania.
19.4 Odwołanie wnosi się do Prezesa Izby w formie pisemnej lub w postaci elektronicznej, podpisane bezpiecznym podpisem elektronicznym weryfikowanym przy pomocy ważnego kwalifikowanego certyfikatu lub równoważnego środka, spełniającego wymagania dla tego rodzaju podpisu.
19.5 Odwołujący przesyła kopię odwołania Zamawiającemu przed upływem terminu do wniesienia odwołania w taki sposób, aby mógł on zapoznać się z jego treścią przed upływem tego terminu. Domniemywa się, iż Zamawiający mógł zapoznać się z treścią odwołania przed upływem terminu do jego wniesienia, jeżeli przesłanie jego kopii nastąpiło przed upływem terminu do jego wniesienia przy użyciu środków komunikacji elektronicznej. 
19.6 Odwołanie wnosi się w terminie 5 dni od dnia przesłania informacji o czynności Zamawiającego stanowiącej podstawę jego wniesienia - jeżeli zostały przesłane w sposób określony w art. 180 ust. 5 ustawy Pzp zdanie drugie albo w terminie 10 dni - jeżeli zostały przesłane w inny sposób. 
19.7 Odwołanie wobec treści ogłoszenia o zamówieniu, a także wobec postanowień specyfikacji istotnych warunków zamówienia, wnosi się w terminie 5 dni od dnia zamieszczenia ogłoszenia w Biuletynie Zamówień Publicznych lub specyfikacji istotnych warunków zamówienia na stronie internetowej. 
19.8 Odwołanie wobec czynności innych niż określone w ust. 6 i 7 wnosi się w terminie 5 dni od dnia, w którym powzięto lub przy zachowaniu należytej staranności można było powziąć wiadomość o okolicznościach stanowiących podstawę jego wniesienia. 
19.9 Wykonawca może w terminie przewidzianym do wniesienia odwołania poinformować Zamawiającego o niezgodnej z przepisami ustawy Prawo zamówień publicznych czynności podjętej przez niego lub zaniechaniu czynności, do której jest on zobowiązany na podstawie ustawy, na które nie przysługuje odwołanie na podstawie art. 180 ust. 2 ustawy Pzp.
19.10 Środki ochrony prawnej wobec ogłoszenia o zamówieniu oraz SIWZ przysługują również organizacjom wpisanym na listę, o której mowa w art. 154 pkt 5 ustawy.

20. Informacja o przetwarzaniu danych osobowych.
Zgodnie z art. 13 ust. 1 i 2 rozporządzenia Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) 2016/679 z dnia 27 kwietnia 2016 r. w sprawie ochrony osób fizycznych w związku z przetwarzaniem danych osobowych i w sprawie swobodnego przepływu takich danych oraz uchylenia dyrektywy 95/46/WE (ogólne rozporządzenie o ochronie danych) (Dz. Urz. UE L 119 z 04.05.2016, str. 1), dalej „RODO”, informuję, że: 
· administratorem Pani/Pana danych osobowych jest Akademia Górniczo-Hutnicza im. Stanisława Staszica w Krakowie, al. Mickiewicza 30, 30-059 Kraków;
· z inspektorem ochrony danych osobowych w Akademii Górniczo-Hutniczej im. Stanisława Staszica można skontaktować się przez adres e-mail: iodo@agh.edu.pl, telefon: (12) 617 53 25  lub pisemnie na adres siedziby administratora;
· Pani/Pana dane osobowe przetwarzane będą na podstawie art. 6 ust. 1 lit. c RODO w celu związanym z  niniejszym postępowaniem o udzielenie zamówienia publicznego pod nazwą dostawa rocznej ogólnouczelnianej licencji TAH na oprogramowanie będące interaktywnym środowiskiem do wykonywania obliczeń naukowych i inżynierskich oraz  do tworzenia symulacji komputerowych dla jednostek AGH, nr sprawy: KC-zp.272-546/18 prowadzonym w trybie przetargu nieograniczonego;
· odbiorcami Pani/Pana danych osobowych będą osoby lub podmioty, którym udostępniona zostanie dokumentacja postępowania w oparciu o art. 8 oraz art. 96 ust. 3 ustawy z dnia 29 stycznia 2004 r. – Prawo zamówień publicznych (Dz. U. z 2017 r. poz. 1579 i 2018), dalej „ustawa Pzp”;  
· Pani/Pana dane osobowe będą przechowywane przez okres realizacji umowy, a po jej zakończeniu  przez okres wymagany do archiwizacji tego typu dokumentów zgodnie 
z przepisami prawa, w tym prawa wewnętrznego obowiązującego w Akademii Górniczo-Hutniczej im. Stanisława Staszica;;
· obowiązek podania przez Panią/Pana danych osobowych bezpośrednio Pani/Pana dotyczących jest wymogiem ustawowym określonym w przepisach ustawy Pzp, związanym z udziałem w postępowaniu o udzielenie zamówienia publicznego; konsekwencje niepodania określonych danych wynikają z ustawy Pzp;  
· w odniesieniu do Pani/Pana danych osobowych decyzje nie będą podejmowane w sposób zautomatyzowany, stosowanie do art. 22 RODO;
· posiada Pani/Pan:
· na podstawie art. 15 RODO prawo dostępu do danych osobowych Pani/Pana dotyczących;
· na podstawie art. 16 RODO prawo do sprostowania Pani/Pana danych osobowych (Wyjaśnienie: skorzystanie z prawa do sprostowania nie może skutkować zmianą wyniku postępowania
o udzielenie zamówienia publicznego ani zmianą postanowień umowy w zakresie niezgodnym z ustawą Pzp oraz nie może naruszać integralności protokołu oraz jego załączników);
· na podstawie art. 18 RODO prawo żądania od administratora ograniczenia przetwarzania danych osobowych z zastrzeżeniem przypadków, o których mowa w art. 18 ust. 2 RODO (Wyjaśnienie: prawo do ograniczenia przetwarzania nie ma zastosowania w odniesieniu do przechowywania, w celu zapewnienia korzystania ze środków ochrony prawnej lub w celu ochrony praw innej osoby fizycznej lub prawnej, lub z uwagi na ważne względy interesu publicznego Unii Europejskiej lub państwa członkowskiego); 
· prawo do wniesienia skargi do Prezesa Urzędu Ochrony Danych Osobowych, gdy uzna Pani/Pan, że przetwarzanie danych osobowych Pani/Pana dotyczących narusza przepisy RODO;
· nie przysługuje Pani/Panu:
· w związku z art. 17 ust. 3 lit. b, d lub e RODO prawo do usunięcia danych osobowych;
· prawo do przenoszenia danych osobowych, o którym mowa w art. 20 RODO;
· na podstawie art. 21 RODO prawo sprzeciwu, wobec przetwarzania danych osobowych, gdyż podstawą prawną przetwarzania Pani/Pana danych osobowych jest art. 6 ust. 1 lit. c RODO. 
21 Informacje dodatkowe:
21.1  Zamawiający nie przewiduje zawarcia umowy ramowej. 
21.2 Zamawiający nie przewiduje dokonania wyboru oferty najkorzystniejszej z wykorzystaniem aukcji elektronicznej. 
21.3 Zamawiający nie przewiduje ustanowienia dynamicznego systemu zakupów. 
21.4 Zamawiający nie dopuszcza możliwości złożenia oferty w postaci katalogów elektronicznych lub dołączenia katalogów elektronicznych do oferty. 
21.5 Zamawiający nie przeprowadził dialogu technicznego przed wszczęciem postępowania. 
21.6 Rozliczenia finansowe między Zamawiającym a Wykonawcą dokonywane będą w polskich złotych. 
21.7 Zamawiający nie przewiduje udzielania zaliczek na poczet wykonania zamówienia. 
21.8 Zamawiający nie przewiduje zwrotu kosztów udziału w postępowaniu. Wszelkie koszty związane z przygotowaniem i złożeniem oferty ponosi Wykonawca. 
21.9  Zamawiający nie określa w opisie przedmiotu zamówienia standardów jakościowych odnoszących się do wszystkich istotnych cech przedmiotu zamówienia celem stosowania normy, o której mowa w art. 91 ust. 2a ustawy Pzp. 

22 postanowienia końcowe 
22.1 W sprawach nieuregulowanych w niniejszej SIWZ zastosowanie mają przepisy ustawy z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo zamówień publicznych.
23 ZAŁĄCZNIKI DO SIWZ
	Nr
	Nazwa załącznika

	1
	Formularz oferty

	2
	Wzór oświadczenia o braku podstaw do wykluczenia

	3
	Wzór umowy



Sporządził:	            Sprawdził:	Zatwierdził:



System ProPublico © Datacomp	Strona: 2/30
