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SZCZEGÓŁOWY OPIS TEMATU ZAMÓWIENIA 
prowadzonego w trybie „przetarg nieograniczony” na 
„Dostawa  zrobotyzowanego stanowiska dydaktycznego”

Dostawa  zrobotyzowanego stanowiska dydaktycznego

Robot przemysłowy w wersji edukacyjnej z dodatkowym osprzętem i oprogramowaniem symulacyjnym.

Parametry robota
a) Zasięg co najmniej 500mm
b) Robot sześcioosiowy
c) Udźwig co najmniej 3kg
d) Zasilanie jednofazowe 230V AC
e) Chwytak elektryczny dwupalczasty
f) Minimum 2 elektrozawory wbudowane w ramię robota
g) Minimum 20 wejść/20wyjść cyfrowych
h) Masa własna robota nie większa niż 25kg
i) Stopień ochrony robota IP67
j) Powtarzalność nie gorsza niż 0,03mm

Bezpieczeństwo
a) System dwukanałowego monitorowania położenia i prędkości robota (tworzenia stref bezpiecznych) spełniający kat. 3, PL d wg ISO 13849-1
b) Funkcja automatycznego wykrywania kolizji pomiędzy ramieniem robota a otoczeniem
c) Konstrukcja aluminiowa do instalacji robota

System wizyjny
a) System wizyjny zintegrowany na płycie głównej kontrolera
b) Możliwość konfiguracji systemu z poziomu TeachPendanta robota oraz komputera zewnętrznego

Protokoły komunikacyjne
a) Możliwość przesyłania plików z komputera – wbudowany protokół FTP
b) Funkcja automatycznego wysyłania wiadomości e-mail z robota
c) Możliwość zdalnego logowania się do kontrolera robota i obserwowania TeachPendanta z poziomu strony domowej robota

Oprogramowanie symulacyjne - licencja na 20 stanowisk
a) Dedykowane oprogramowanie symulacyjne – możliwość programowania offline

Szkolenie
a) Dwa vouchery na szkolenie z zakresu obsługi i programowania robota
b) Co najmniej dwuletni okres ważności voucherów
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