Załącznik nr 6 do SIWZ 
APARAT RTG CYFROWY 

	L.P.
	PARAMETR
	WARTOŚĆ WYMAGANA
	WARTOŚĆ OFEROWANA

	1.
	Wymagania ogólne
	tak
	

	1.1
	Aparat RTG typu telekomando w pełni cyfrowy  fabrycznie nowy, nie używany, nierekondycjonowany, nie powystawowy z  rokiem produkcji   2017
	tak
	

	1.2
	Producent:
	podać
	

	1.3
	Kraj pochodzenia:
	podać
	

	1.4
	Oferowany model:
	podać
	

	1.5
	Istotne elementy oferowanego aparatu RTG telekomando, tj. generator, lampa rentgenowska, ścianka do prześwietleń (telekomando) wyprodukowane przez tego samego wytwórcę
	tak
	

	1.6
	Nowoczesna konstrukcja aparatu dedykowana do zastosowań z dynamicznym detektorem cyfrowym, nie mająca bliźniaczego odpowiednika w systemach analogowych ze wzmacniaczem obrazu
	tak
	

	1.7
	Certyfikat CE / Deklaracja zgodności CE dla oferowanego aparatu RTG
	tak
	

	2.
	Ścianka zdalnie sterowana
	
	

	2.1
	Projekcje na blacie ścianki i jezdnych stołach przeziernych z wykorzystaniem detektora cyfrowego
	Tak
	

	2.2
	Wykonywanie zdjęć płuc, kręgosłupa z SID min 180 cm
	Tak
	

	2.3
	Zakres pochylania blatu ścianki [°]
	Tak, min. Od +90° / 0°/ -90°
	

	2.4
	System całkowicie symetryczny – możliwość wykonania badania w pozycji pionowej i skośnej pacjenta po lewej i prawej stronie systemu (możliwość zamontowania stopnia pacjenta z obu stron blatu)
	Tak
	

	2.5
	Wysokość od podłogi montowanego do blatu stopnia pacjenta (w pozycji blatu +900 i -900)
	Tak, ≤ 17 cm
	

	2.6
	Najniższe diagnostyczne położenie blatu ścianki od podłogi (z detektorem pod spodem) [cm]
	Tak, ≤ 48 cm
	

	2.7
	Zakres płynnej regulacji wysokości blatu stołu z detektorem pod spodem z możliwością wykonywania zdjęć i prześwietleń
	Tak, ≥ 80 cm
	

	2.8
	Ruch pionowy blatu liniowy, bez składowych poziomych poprzecznych 
	Tak
	

	2.9
	Wysokość blatu stołu płynnie regulowana pomiędzy krańcowymi pozycjami
	Tak
	

	2.10
	Zakres ruchu lampy rtg i detektora [cm] w pionowej i poziomej pozycji stołu
	Tak, ≥ 157 cm
	

	2.11
	Maksymalna prędkość ruchu lampy rtg i detektora [mm/s] z łagodnym startem / zatrzymaniem
	Tak, ≥ 120 mm/s
	

	2.12
	Ruch poprzeczny blatu ścianki  
	Tak
	

	2.13
	Obciążalność blatu ścianki [kg]
	Tak, ≥ 260 kg
	

	2.14
	Obciążalność stopnia pacjenta bez ograniczeń ruchów [kg]
	Tak, ≥ 260 kg
	

	2.15.
	Przezierny blat ścianki montowanego do blatu stopnia pacjenta bez ograniczeń ruchów [kg]
	Tak,
	

	2.16
	Pochłanialność blatu, ekwiwalent [mm Al] 
	Tak, ≤ 0,7 mm Al
	

	2.17
	Blat ścianki podparty na dwóch końcach
	Tak


	

	2.18
	Wielkość blatu [cm x cm]


	Tak, ≥ 240 cm x 85 cm
	

	2.19
	Wielkość części przeziernej blatu dla promieniowania [cm x cm]
	Tak, ≥ 200 cm x 65 cm
	

	2.20
	Blat stołu z dodatkowymi wzmocnieniami na wszystkich brzegach (np. listwy metalowe, itp.) minimalizującymi skutki uderzeń spowodowane np. uderzeniami wózków
	Tak
	

	2.21
	Wszystkie ruchy ścianki silnikowe
	Tak
	

	2.22
	Wzdłużny obszar badania (pokrycia pacjenta całego leżącego na blacie wiązką promieniowania i polem detektora) niezależnie od pozycji blatu (np. pozioma, pionowa) tj bez ruchu wzdłużnego blatu


	Tak, > 200 cm
	

	2.23
	Bezstopniowa zmiana odległości SID [cm]
	Tak, min. SID ≤ 110 cm

max SID ≥ 180 cm
SID ustawiane silnikowo
	

	2.24
	Odległość powierzchnia blatu - detektor [mm] w pozycji diagnostycznej
	Tak, ≤ 100 mm


	

	2.25
	Projekcje skośne, zakres kątów [°]
	Tak, min. +/- 45°
	

	2.26
	Sterowanie ruchami systemu

I. z konsoli operatora w sterowni

II. z pulpitu umieszczonego na ściance przy detektorze
	Tak, 


	

	2.27
	Konsola sterująca wyposażona w urządzenie sygnalizujące akustycznie i optycznie wykonanie ekspozycji
	Tak
	

	2.28
	Dedykowany fabryczny interkom Audio i Video (podgląd pola ekspozycji) pomiędzy sterownią a pokojem badań zintegrowany z konsolą 
	Tak
	

	2.29
	System AEC w ściance
	Tak, komora min 3 polowa
	

	2.30
	Kratka przeciwrozproszeniowa - możliwość usunięcia z wiązki promieniowania bez użycia narzędzi
	Tak, opisać
	

	2.31
	Oscylacyjna kratka przeciwrozproszeniowa z technologią redukcji dawki z możliwością autodostosowania do odległości w całym zakresie SID (Możliwość zmiany ogniskowej kratki przeciwrozproszeniowej przy zmianie odległości SID).
	Tak, opisać
	

	2.32
	Akcesoria – uchwyty dla pacjenta
	Tak, min. 2 szt.
	

	2.33
	Akcesoria – podnóżek / stopień montowany do blatu, który można demontować 
	Tak, 1 szt.
	

	2.34
	Waga podnóżka / stopnia montowanego do blatu,
	Tak, < 10 kg
	

	2.35
	Zdalnie sterowane urządzenie uciskowe z pozycją parkującą poza wiązką RTG ze zmienną siłą ucisku lub pas uciskowy o równoważnej funkcjonalności
	Tak


	

	2.36
	Wyzwalanie promieniowania w sterowni przyciskiem ręcznym i nożnym. 

Przycisk nożny umożliwiający wykonywanie radiografii i fluoroskopii.
	Tak, opisać
	

	2.37
	Funkcja planigrafii liniowej z zastosowaniem min 3 kątów pacjentów leżących i stojących (np. planigrafia kolan, kręgosłupa pod obciążeniem)
	Tak min kąty 8° - 12°, 20° i 40°
	

	3
	Generator
	
	

	3.1
	Generator wysokoczęstotliwościowy
	Tak
	

	3.2
	Szybkość wirowania anody
	Tak,  9000 obr/min
	

	3.3
	Moc generatora wg IEC 60601-2-7 [kW]
	Tak,  65 KW
	

	3.4
	Zakres napięć radiografii [kV]
	Tak, min. od 40 kV do 150 kV
	

	3.5
	Prąd max. radiografii [mA]
	Tak,  800 mA
	

	3.6
	Zakres mAs [mAs]

	Tak, min. od 0,5 mAs do 850 mAs
	

	3.7
	Minimalny czas ekspozycji [ms]
	Tak, ≤ 1 ms
	

	3.8
	Techniki ustawiania parametrów ekspozycji
	Tak, min. techniki: 

0 punktowa: kV z fluoroskopii + AEC

1 punktowa: wybór kV + AEC

2 punktowa: wybór kV, mAs

3 punktowa: wybór kV, mA i ms
	    

	3.9
	Zakres napięć fluoroskopii [kV]
	Tak, min. od 50 kV do 120 kV
	

	3.10
	Maksymalna wartość częstotliwości pracy fluoroskopii pulsacyjnej 
	Tak
≥ 15 imp/s
	

	3.11
	Wartości dostępnych częstotliwości pracy fluoroskopii pulsacyjnej
	Tak, min. 3, podać
	

	3.12
	Maksymalny prąd dla fluoroskopii [mA]
	Tak, min 40 mA
	

	3.13
	Zasilanie 3 –fazowe (400V) 
	Tak
	

	3.14
	Konsola generatora zintegrowana z konsolą sterującą ruchami systemu
	Tak
	

	3.15
	Automatyka zabezpieczenia przed przegrzaniem lampy
	Tak
	

	3.16
	Szybkie wirowanie anody
	Tak,  9.000 obr/min
	

	4
	Lampa, filtry, kolimator
	
	

	4.1
	Maksymalne napięcie lampy [kV]
	Tak,  150 kV
	

	4.2
	Wielkość małego ogniska (IEC 60336)
	Tak,  0,6

	

	4.3
	Moc małego ogniska [kW] (IEC 60613)
	Tak,  40 kW
	

	4.4
	Wielkość dużego ogniska (IEC 60336) 
	Tak,  1,2

	

	4.5
	Moc dużego ogniska [kW] (IEC 60613)

	Tak,  100 kW
	

	4.6
	Całkowita filtracja [mm Al]
	Tak,  2,5 mm Al.
	

	4.7
	Pojemność cieplna anody [kHU]
	Tak,  600 kHU
	

	4.8
	Pojemność cieplna kołpaka z lampą [kHU]
	Tak,  2200 kHU
	

	4.9
	Anoda wysokoobrotowa
	Tak,  9.000 obr/min
	

	4.10
	Motorowy obrót kołpaka z lampą

Tak,  ±1800
	
	

	4.11
	Kolimator z przesłonami prostokątnymi wielolistkowymi 
	Tak
	

	4.12
	Kolimator z dotykowym ekranem informacyjnym z możiwością sterowania min:

1. Obrót kołpaka z lampą

2. Pochylanie i zmiana wysokości balatu scianki

3. Zmiana SID

4. Zmianą parametrów generatora

5. Zmiana ustawień kolimatora
	Tak,  9”
	

	4.13
	Automatyczny obrót danych wyświetlanych na ekranie kolimatora w zależności od położenia ścianki lub lampy
	Tak,  900
	

	4.14
	Obrót kolimatora
	Tak,  450
	

	4.15
	Możliwość automatycznego z APR i manualnego wprowadzenia dodatkowych filtrów w kolimatorze
	Tak, min. 4 wartości, podać materiał i grubość
	

	4.16
	Świetlny symulator pola rtg typu LED (centrator)
	Tak
	

	4.17
	Jasność świecenie centratora
	Tak ≥ 100 lux
	

	4.18
	Pomiar dawki
	Tak
	

	4.19
	Wyświetlanie na ściance min SID, kolimacja, filtracja, kąt pochylenia ścianki, lampy, 
	Tak
	

	5.
	Detektor cyfrowy DFR zintegowany na stałe w ściance do prześwietleń
	
	

	5.1
	Materiał
	Podać
	

	5.2
	Wielkość detektora [cm x cm]
	Tak, min.43 cm x 43 cm

+/- 2%
	

	5.3
	Detektor o min 4 aktywnych polach obrazowania
	Tak, ≥ 4 pola 
	

	5.4
	Wybór aktywnego obszaru z konsoli akwizycyjnej
	Tak
	

	5.5
	Matryca detektora 
	Tak, min. 2860 pixeli x 2860 pixeli
	

	5.6
	Wielkość pixela [µm]
	Tak,  150 µm
	

	5.7
	Głębia obrazu (wychodzącego z detektora) [bit]
	Tak, ≥ 16 bitów
	

	5.8
	Rozdzielczość [pl/mm]
	Tak,  3,3 pl/mm
	

	5.9
	Rozdzielczość akwizycji w trybie radiografii cyfrowej (z całego pola aktywnego detektora) [pixele x pixele]
	Tak,  2860 pixeli x 2860 pixeli
	

	5.10
	Wydajność kwantowa DQE @ 0 lp/mm
	Tak,  65%
	

	6.
	Stacja akwizycyjna
	
	

	6.1
	Konsola sterująca generatora zintegrowana ze stacją akwizycyjną
	Tak
	

	6.2
	Monitor LCD konsoli systemu cyfrowego przetwarzania obrazu obsługiwanego za pomocą ekranu dotykowego oraz klawiatury i myszki
	Tak, ≥ 22” (cal), format ekranu 16:9

Kąt widzenia min ±1750
	

	6.3
	System operacyjny Windows 7 Professional lub

wyższy
(System informatyczny szpitala  który będzie zainstalowany na stacji ,działa tylko na systemie z rodziny Microsoft Windows)
	Tak,podać

	

	6.4
	Pamięć RAM
	Tak,
≥ 8 GB
	

	6.5
	Funkcja LIH
	Tak
	

	6.6
	Zapisów obrazów fluoroskopii i radiografii w archiwum na dysku HDD
	Tak
	

	6.7
	Pamięć obrazów
	Tak, min. 15000 obrazów w pełnej matrycy, 
	

	6.8
	Szybkość akwizycji podczas fluoroskopii pulsacyjnej [kl/s] dla pełnego pola detektora
	Tak, ≥ 15 kl/s,
	

	6.9
	Szybkość akwizycji podczas radiografii seryjnej [ob./s] dla pełnego rozmiaru pola detektora
	Tak, ≥ 10 ob./s
	

	6.10
	Dostępne programy anatomiczne dla kV, mA, mAs, AEC w polskiej wersji językowej

	Tak, min. 1000, podać liczbę
	

	6.11
	Przetwarzanie obrazu:

a) Wyostrzanie krawędzi

b) Regulacja konpołożenia/szerokości okna

c) Kolimacja elektroniczna

d) Odbicie lustrzane

e) Powiększenie elektroniczne (zoom)

f) Negatyw obrazu

g) Dodawanie znaczników na obrazie

h) Dodawanie komentarzy
	Tak


	

	6.12
	Pomiar odległości i kątów
	Tak
	

	6.13
	Funkcja cyfrowej optymalizacji gęstości obrazu pozwalająca na jednoczesną wizualizację obszarów o małej i dużej absorpcji promieniowania
	Tak, podać nazwę funkcji, opisać
	

	6.14
	Obsługa stacji przy pomocy klawiatury i myszki
	Tak
	

	6.15
	Funkcjonalność DICOM
	Tak, min.

DICOM Storage Commitment,

DICOM Print

DICOM Worklist
	

	6.16
	Wyświetlanie zmierzonej wartości parametrów zdjęciowych i kopii oraz wielkości dawki na konsoli z przeniesieniem warunków ekspozycji na zdjęcie
	Tak
	

	6.17
	Jedno oprogramowanie stacji akwizycyjnej zarówno do obsługi fluoroskopii, radiografii wykonywanej na ściance zdalnie sterowanej 
	Tak
	

	6.18
	Zintegrowane oprogramowanie z generatorem w zakresie :

- programów anatomicznych

- wyzwalanie promieniowania

- dokumentacji dawki
	Tak


	

	6.19
	Monitor LCD
	Tak, min 1 monitor w sterowni i min 1 na wózku mobilnym w sali badań
	

	6.20
	Przekątna / rozdzielczość ekranu monitora(ów) na wózku jezdnym w sali badań
	Tak, min. 19”/ 1,3 MPix
	

	6.21
	Urządzenie przygotowane do softwearowej rozbudowy o pakiet dedykowanych automatycznych pomiarów ortopedycznych
	Tak
	

	6.22
	Zdalny dostęp przez uprawnione osoby w celach diagnostycznych i serwisowych
	Tak
	

	7.
	Konsola sterująca funkcjami systemu
	
	

	7.1
	Wszystkie funkcje całego systemu sterowane za pomocą panelu dotykowego i/lub przełączników typu jojstick
	Tak
	

	7.2
	Zdefiniowane presety do automatycznego pozycjonowania systemu (włącznie z przyporządkowaniem pozycji do kodu z RIS) min:

a) Zdjęcia / fluoroskopia na stole

b) Zdjęcia na stole jezdnym

c) Zdjęcia promieniem poziomym

d) Zdjęcia na stanowisku odlegosciowym
	Tak, Min. 4 presety
	

	7.3
	Zmiana formatu pola akwizycji
	Tak
	

	7.4
	Podgląd pacjenta bezpośrednio na konsoli sterującej (pulpicie sterującym ruchami i generatorem)
	Tak


	

	8.
	Gwarancja i serwis
	
	

	8.1
	Okres gwarancji [ilość miesięcy]
	Tak, ≥ 24 mies.
	 FORMCHECKBOX 
 - 24 m-cy
  FORMCHECKBOX 
 - 36 m-cy 
  FORMCHECKBOX 
- 48 m-cy 


	8.2
	Gwarancja dostępności części zamiennych [ilość lat]
	Tak, > 10
	

	8.3
	W okresie gwarancji min. 2 pełne przeglądy systemu / rok gwarancji
	Tak
	

	8.6
	Czas reakcji: [godz.]
	Tak, < 24
	

	8.7
	Czas naprawy aparatu w przypadku konieczności wymiany części lub podzespołów [liczba dni roboczych]
	Tak, < 5 
	

	8.8
	Czas naprawy aparatu bez konieczności wymiany części lub podzespołów [liczba godzin w dni robocze]
	Tak, < 72 h
	

	9.
	Wymagania dodatkowe
	
	

	9.1
	Wykonanie prac adaptacyjno – budowlanych w pomieszczeniach usytuowania aparatu zgodnie z obowiązującymi  przepisami prawa.
	Tak
	

	9.2
	Szkolenie dla techników i lekarzy zgodnie z umową
	Tak
	

	9.3
	Pełna integracja ze szpitalnym systemem PACS / RIS
	Tak
	

	9.4
	Plan posadowienia i projekt osłon stałych dla pomieszczenia, w którym będzie wykonywana instalacja
	Tak
	

	9.5
	Możliwość instalacji w pomieszczeniu o nośności stropu podłogi max 800 kg/m2
	Tak
	

	9.6
	Dostarczenie akcesoriów ochrony radiologicznej- fartuchy(z wieszakiem ściennym), rękawice, okulary/3 kpl/
	Tak
	

	9.7
	Dostarczenie zestawu akcesoriów wymaganych do wykonywania testów podstawowych  w  radiografii  cyfrowej        i fluoroskopii zgodnie z obowiązującymi przepisami
	Tak
	

	9.8
	Wykonanie testów akceptacyjnych i specjalistycznych po instalacji aparatu.
	Tak
	

	9.9
	Dostarczenie mebli /szafek/na akcesoria      3 szt.
	Tak
	

	9.10
	Dostarczenie mobilnego stolika zabiegowego
	Tak
	

	9.11
	Wykonywanie testów specjalistycznych w okresie obowiązywania gwarancji
	Tak
	

	9.12
	Instrukcja  Obsługi w języku polskim 
	Tak
	

	9.13
	Interkom do komunikacji głosowej sterownia-pokój badań
	Tak
	


Oświadczenie Wykonawcy:

Oświadczamy, że przedstawione powyżej dane są prawdziwe oraz zobowiązujemy się w przypadku wygrania przetargu do dostarczenia aparatury spełniającej wyspecyfikowane parametry.

Oświadczamy, że oferowany i powyżej wyspecyfikowany sprzęt jest kompletny i będzie po zainstalowaniu gotowy do pracy bez żadnych dodatkowych zakupów i inwestycji.

Uwaga; W rubryce Parametry –potwierdzenie spełnienia wymogów należy wpisać „TAK” i podać wartość oferowaną . 

Brak wypełnienia tej rubryki lub wpisanie”NIE” spowoduje odrzucenie oferty jako nie spełniającej wymaganych warunków.
                                                                                                            ……………………………………………………………………………..


Podpis Wykonawcy

6
W.U./W.U.

