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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej XS§ wymagania dotycice
wykonania i odbioru rob6t zwkanych z humusowaniem i obsianiem tgapoboczy

gruntowych oraz skarp w ramach zadania:
Remont drdg le $nych (zgodnie z zestawieniem).

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokamdtrzetargowy
i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robo6t wignionych w podpunkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycasad prowadzenia roboét
zwiazanych z trwalym powierzchniowym umocnieniem polyodz skarp poprzez
profilowanie terendw zielonych poprzez:

-- wykonanie profilowania i zagzczenia podtaa (pobocza)

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna (humus) - ziemiashiana zawierajca co najmniej 2% @&ci
organicznych — nie dotyczy

1.4.2 Humusowanie - zespot czynitd przygotowuacych powierzchri gruntu do
obudowy rglinnej, obejmugcy dog:szczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie
ziemi urodzajnej z jej grabieniem (bronowaniemdggszczeniem — nie dotyczy

1.4.3. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymaganigolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za j&kowykonanych robot oraz za ich
zgodnd¢ z dokumentagjprojektows, ST i poleceniami liayniera.

Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogollne wymagania dotycgce materiatdw

Ogodlne wymagania dotygze materiatdbw, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skargtyloni niniejsz ST si:
— ziemia urodzajna (humus) — nie dotyczy
— nasiona traw - nie dotyczy

2.3.  Ziemia urodzajna (humus) — nie dotyczy

Ziemia urodzajna powinna zawiérao najmniej 2% cgci organicznych. Ziemia
urodzajna powinna kgywilgotna i pozbawiona kamieni wkszych od 5 cm oraz wolna
od zanieczyszczeobcych - nie dotyczy.
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W przypadkach watpliwych Inzynier maze zlect wykonanie bada w celu
stwierdzeniaze ziemia urodzajna odpowiada rgstjacym kryteriom:
a) optymalny skfad granulometryczny:

- frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,

- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,

- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,
b) zawartg¢ fosforu (BOs) > 20 mg/m,
c) zawart@¢ potasu (KO) > 30 mg/m
d) kwasowa¢ pH >5,5.

2.4. Nasiona traw - nie dotyczy

Wyboér gatunkéw traw nahly dostosowa do rodzaju gleby i stopnia jej
zawilgocenia. Zaleca gistosowd mieszanki traw o drobnym,estym ukorzenieniu,
spetniagce wymagania PN-R-65023:1999 i PN-B-12074:1998.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotyaeze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

3.2.  Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania umocnienia techniczno-biologicznego
powinien wykaza sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
— réwniarek, koparko-tadowarek,
- walcow gtadkich zebrowanych,
— ubijakéw o ecznym prowadzeniu,
— wibratoréw samobimych,
— piyt ubijajacych,

4, TRANSPORT
4.1. Ogdblne wymagania dotyegce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

4.2.  Transport materiatdw - nie dotyczy
4.2.1. Transport nasion traw - nie dotyczy

Nasiona traw mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zawilgoceniem.

4.2.2. Transport humusu - nie dotyczy
Humus mana przewozi dowolnymi s$rodkami transportu w warunkach
zabezpieczafgych go przed zawilgoceniem.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00@QNymagania ogélne”.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygpic do wykonania podia w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

W przypadku wtpliwosci co do wihasnéci podiaza naley przeprowadzi badania
geologiczne. Koszt badaokrywa Wykonawca.
5.3. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przyspieniem do profilowania podke powinno by oczyszczone z
wszelkich zanieczyszcae

Po oczyszczeniu powierzchni pogzonaley sprawdzé, czy istniejce rzdne
terenu umeliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanycheduych podiaa.

Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb
zaakceptowany przeziyniera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania.
Zageszczanie podta naley kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia Is
> 0,97 skarp i poboczy przy drodze oraz. Wskiazag:szczenia naley okresla¢ zgodnie
z BN-77/8931-12.

Prowadzenie robot w okresie ujemnych temperataiizgsronione.
Utozona warstwe ziemi urodzajnej naky zagrabt (pobronowa) i lekko
zagzsci¢ przez ubiciegczne lub mechaniczne.

5.3. Umocnienie skarp i poboczy przez obsianie tna — nie dotyczy

Proces umocnienia skarp i poboczy gruntowych pegpobsianie nasionami traw
polega na:

a) wytworzeniu na skarpach i poboczu warstwy ziemidaegnej przez humusowanie
(patrz pkt 5.2),

b) obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami nasiraw, w ilgci od 18 g/m do
30 g/nf, dobranych odpowiednio do warunkéw siedliskowyehdgaju podiaa,
wystawy),

W okresach posusznych najesystematycznie zraszaody obsiane powierzchnie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania — nie dotyczy

Kontrola polega na ocenie wizualnej jagGowykonanych robét i ich zgodsa
z ST, oraz na sprawdzeniu daty anesci swiadectwa wartéci siewnej wysianej
mieszanki nasion traw.

Po wzejciu raslin, taczna powierzchnia nie paiwietych miejsc nie powinna gy
wigksza nk 2% powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny wyrpigjedynczych nie
zatrawionych miejsc nie powinien przekracZi2 nf. Na zarénictej powierzchni nie
mog wystpowa wyztobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.
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7. OBMIAR ROBOT

Jednosty obmiarowy, jest nf (metr kwadratowy) powierzchni skarp i poboczy
umocnionych przez humusowanie i obsianie.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00A¥magania ogolne”.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-00.0Q/0¢magania ogolne”.

Roboty uznaje si za wykonanezgodnie z Dokumentagj Projektovs, ST
I wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji
wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatdci podano w ST D-00.00.00
~Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1fmumocnienia skarp i poboczy przez humusowanie z
obsianiem traw obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- dostarczenie i wbudowanie materiatow- nie dotyczy,
— pielegnacja obsianych powierzchni — nie dotyczy,
— uporzdkowanie terenu,
— przeprowadzenie bada pomiarow wymaganych w Specyfikacji Technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasiongdinarolniczych — nie dotyczy
2. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty meendvymagania i badania



