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SPECYFIKACJA PARAMETRÓW
TECHNICZNO-UŻYTKOWYCH

[bookmark: _GoBack]Zadanie nr 1 - Dostawa i montaż cyfrowego aparatu rtg z sufitowym zawieszeniem lampy i z dwoma detektorami  - szt. 1

	Pełna nazwa oferowanych urządzeń / model, typ, nr katalogowy/

	



	Producent
	



	Kraj pochodzenia
	




	Uwaga:
· Parametry z wpisanym słowem ‘Tak’ w kolumnie „Parametr graniczny” są wymogiem  granicznym. Jeżeli w tej kolumnie pod słowem ‘Tak’ podana jest wartość lub zakres wartości, to te dane są również wymogiem granicznym.

· Oferty które nie spełniają wymagań Zamawiającego zostaną odrzucone jako niezgodne ze Specyfikacją Istotnych Warunków Zamówienia.



	Lp.
	Opis wymaganych parametrów
	Parametr graniczny
	Parametr oferowany
/ wypełnia Wykonawca /

	1. 
	WYMAGANIA OGÓLNE
	x
	x

	2. 
	Aparat fabrycznie nowy - rok produkcji  2017
	TAK
	

	3. 
	Najważniejsze podzespoły, min. lampa RTG, generator, mechanika, detektory pochodzą od tego samego producenta
	TAK/NIE
	

	4. 
	GENERATOR WYSOKIEGO NAPIĘCIA
	x
	x

	5. 
	Generator wysokiej częstotliwości
	TAK
	

	6. 
	Mocgeneratora
	min. 55 kW
	

	7. 
	Zakresnapięć
	min. 40-150 kV
	

	8. 
	Zakres miliamperosekunddla trybu AEC i trybu ręcznego 
	min. 0.5-500 mAs
	

	9. 
	Zakresprądów
	min. 10-800 mA
	

	10. 
	Automatykazdjęciowa (AEC)
	TAK
	

	11. 
	Minimalnyczasekspozycji
	min. 2 ms
	

	12. 
	Możliwość edycji i definiowania protokołów badania
	TAK
	

	13. 
	Zasilanietrójfazowe 400V / 50 Hz
	TAK
	

	14. 
	Generator programowany automatycznie z poziomu konsoli operatora 
	TAK
	

	15. 
	Wyświetlenie komunikatu informacyjnego w przypadku osiągnięcia minimalnych lub maksymalnych określonych parametrów radiograficznych
	TAK
	

	16. 
	LAMPA RTG NA ZAWIESZENIU SUFITOWYM
	x
	x

	17. 
	Zakres poprzecznego ruchu wózka z kolumną i kołpakiem 
	min. 1900 mm
	

	18. 
	Zakres wzdłużnego ruchu wózka z kolumną i kołpakiem 
	min. 3000 mm
	

	19. 
	Wszystkie ruchy zawieszenia sufitowego zmotoryzowane ( autopozycjonowanie)  z możliwością ręcznego wykonywania ruchów
	TAK
	

	20. 
	Automatyczny ruch nadążny lampy zgodnie z pionowym ruchem uchwytu z detektorem na statywie do zdjęć odległościowych z zachowaniem odległości SID (Source Image Distance) 
	TAK
	

	21. 
	Zakrespionowegoruchukołpaka
	min. 1600 mm
	

	22. 
	Zakres obrotu kolumny teleskopowej wokół osi pionowej 
	min. ±130°
	

	23. 
	Zakres obrotu kołpaka z lampą RTG wokół osi poziomej 
	min. ±120°
	

	24. 
	Wielofunkcyjny monitor dotykowy zlokalizowany na kołpaku umożliwiający pionowy odczyt i wpisywanie danych niezależnie od położenia kołpaka z lampą.
	TAK
	

	25. 
	Możliwość dokonania na monitorze dotykowym zlokalizowanym na kołpaku zmiany miejsca ekspozycji: stół, stojak lub wolna ekspozycja bezpośrednio na detektorze
	TAK
	

	26. 
	Możliwość dokonania na monitorze dotykowym zlokalizowanym na kołpaku modyfikacji parametrów ekspozycji: kV, mAs i kolimacji
	TAK
	

	27. 
	Możliwość czytelnego wyświetlania na monitorze na kołpaku kąta lampy, odległości SID, kąta rotacji kolumny
	TAK
	

	28. 
	Możliwość czytelnego wyświetlania na monitorze dotykowym zlokalizowanym na kołpaku danych pacjenta (min. imię i nazwisko)
	TAK/NIE
	

	29. 
	Wymiary małego ogniska lampy RTG 
	Max. 0.6 mm
	

	30. 
	Wymiary dużego ogniska lampy RTG  
	Max. 1.3 mm
	

	31. 
	Mocmałegoogniska
	Min. 30 kW
	

	32. 
	Mocdużegoogniska
	Min. 80 kW
	

	33. 
	Szybkośćwirowaniaanody
	Min. 9 500 obr/min
	

	34. 
	Pojemnośćcieplnaanody
	Min. 350 kHU
	

	35. 
	Szybkośćchłodzeniaanody
	Min. 75 kHU/min
	

	36. 
	Pojemnośćcieplnakołpaka
	Min. 1.5 MHU
	

	37. 
	Wstępna kolimacja ustawiana automatycznie z programów anatomicznych oraz ręcznie
	TAK
	

	38. 
	Dodatkowe zmotoryzowane filtry wymienne w zakresie: 1mmAl+0,1 mm Cu, 1mm Al.+0,2mm Cu i 2 mm Al. lub 1 mmAl lub odpowiednie filtry miedziane
	TAK
	

	39. 
	Automatyczny i ręczny dobór dodatkowej filtracji w kolimatorze
	TAK
	

	40. 
	Kolimator ze świetlnym symulatorem pola ekspozycji i celownikiem laserowym
	TAK
	

	41. 
	Pomiar lub kalkulacja dawki DAP
	TAK
	

	42. 
	STÓŁ KOSTNY Z PŁYWAJĄCYM BLATEM
	x
	x

	43. 
	Wymiaryblatustołu
	Min. 80 x 220 cm
	

	44. 
	Zakresruchupoprzecznegoblatu
	Min. 250 mm
	

	45. 
	Zakresruchuwzdłużnegoblatu
	Min. 650 mm
	

	46. 
	Minimalna wysokość blatu od podłogi 
	Max. 57 cm
	

	47. 
	Zakrespionowegoruchustołu
	Min. 30 cm
	

	48. 
	Ekwiwalent Al. płyty pacjenta   przy napięciu 100 kVp
	Max 0.8 mm Al
	

	49. 
	Automatyczny ruch nadążny lampy zgodnie z pionowym ruchem uchwytu z detektorem w stole z zachowaniem odległości SID (Source Image Distance) dla ekspozycji z detektorem w stole
	TAK
	

	50. 
	Automatyczny ruch nadążny detektora w stole zgodnie z poziomym  ruchem lampy RTG znajdującej się nad blatem stołu – oś lampy wycentrowana do detektora
	TAK
	

	51. 
	Zakres poziomego ruchu detektora w stole
	Min. 70 cm
	

	52. 
	Możliwość wykonywania zdjęć na wysuniętej szufladzie stołu z detektorem, z obciążeniem do min. 15 kg (np. projekcje bez kratki)
	TAK/NIE
	

	53. 
	Dopuszczalna masa pacjenta dla obciążenia statycznego i dynamicznego stołu
	Min. 250 kg
	

	54. 
	Kratka przeciwrozproszeniowa wyjmowana bez użycia narzędzi. Podaćparametrykratki
	Ogniskowa kratki w zakresie
100 cm≤ f0≤ 120 cm
	

	55. 
	Przyciski nożne do sterowania ruchami stołu
	TAK
	

	56. 
	Uchwyty do rąkpacjenta
	TAK
	

	57. 
	Uchwyt detektora dla zdjęć promieniem bocznym
	TAK
	

	58. 
	STACJONARNY STATYW DO ZDJĘĆ ODLEGŁOŚCIOWYCH
	x
	x

	59. 
	Hamulceelektromagnetyczneruchupionowego
	TAK
	

	60. 
	Statyw zamocowany na stałe do podłogi
	TAK
	

	61. 
	Zmotoryzowany przesuw detektora w pionie w zakresie 
	Min. 140 cm
	

	62. 
	Uchwyty do rąkpacjenta
	TAK
	

	63. 
	Najniższa wysokość promienia poziomego od podłogi
	Max. 40 cm
	

	64. 
	Automatyka AEC min 3 komorowa
	TAK
Podać ilość komór
	

	65. 
	Kratka przeciwrozproszeniowawyjmowalna bez użycia narzędzi. Podaćparametrykratki
	Ogniskowa kratki w zakresie
100 cm≤ f0≤ 120 cm

	

	66. 
	Kratka przeciwrozproszeniowawyjmowalna bez użycia narzędzi. Podaćparametrykratki
	Ogniskowa kratki w zakresie
150cm ≤ f0 ≤ 200 cm,
	

	67. 
	Ekwiwalent Al. płyty pacjenta statywu  
	Max. 0,8 mm Al
	

	68. 
	Sygnalizacja użycia błędnej kratki w stosunku o odległości SID lub automatyczna korekcja SID do zastosowanej kratki tak, aby uniemożliwić wykonanie ekspozycji z użyciem błędnej kratki w stosunku do odległości SID
	TAK
	

	69. 
	Uchylny panel –zakresregulacji
	Min. +90/-20º
	

	70. 
	Zmotoryzowanyruchpochyleniapanelu
	TAK/NIE
	

	71. 
	Zmotoryzowany ruch obrotu panelu o kąt minimum 90º
	TAK/NIE
	

	72. 
	Przycisk nożny do sterowania ruchami statywu do zdjęć odległościowych
	TAK
	

	73. 
	Pilot do sterowania funkcjami statywu płucnego i kolimatora
	TAK
	

	74. 
	Zlokalizowany na kolumnie statywu do zdjęć odległościowych czytelny  wyświetlacz  podający min. kąt pochylenia statywu z detektorem oraz informację czy w statywie jest czy, nie ma kratki przeciwrozproszeniowej.
	TAK / NIE
	

	75. 
	DETEKTOR CYFROWY W STATYWIE DO ZDJĘĆ ODLEGŁOŚCIOWYCH
	x
	x

	76. 
	Jednoelementowy, elektroniczny płaski detektor wykonany w technologii aSi
	TAK
	

	77. 
	MateriałwarstwyscyntylacyjnejCsI
	TAK
	

	78. 
	Format detektora
	Min. 43 x 43 cm
	

	79. 
	Współczynnik DQE 
	Min 65%
	

	80. 
	Rozmiarpojedynczegopiksela
	Max. 150 µm
	

	81. 
	Matryca obrazowania detektora 
	Min. 7MPix
	

	82. 
	Głębokość akwizycji ≥ 14 bit
	TAK
	

	83. 
	Możliwość wyjmowania detektora cyfrowego i bezprzewodowej pracy poza statywem
	TAK/NIE
	

	84. 
	DETEKTOR CYFROWY W STOLE KOSTNYM
	x
	x

	85. 
	Jednoelementowy, elektroniczny płaski detektor wykonany w technologii aSi
	TAK
	

	86. 
	MateriałwarstwyscyntylacyjnejCsI
	TAK
	

	87. 
	Format detektora
	min. 35 x 43 cm
	

	88. 
	Współczynnik DQE 
	Min. 65%
	

	89. 
	Rozmiarpojedynczegopiksela
	Max. 150 µm
	

	90. 
	Matryca obrazowania detektora 
	Min. 6MPix
	

	91. 
	Głębokość akwizycji 
	Min. 14 bit
	

	92. 
	Detektor mobilny, wyjmowany do pracy poza stołem pracujący w technologii bezprzewodowej
	TAK
	

	93. 
	Komunikacja bezprzewodowego detektora z oprogramowaniem aparatu oraz przesyłanie obrazów z detektora do systemu 
	TAK, 
	

	94. 
	Waga panelu detektora wraz z baterią 
	Max. 5 kg
	

	95. 
	Detektor wyposażony w odłączalne wymienne baterie które można ładować w nastołowej ładowarce z wykorzystaniem napięcia 230 V.  
Min. dwie baterie dostarczane wraz z detektorem
	TAK
	

	96. 
	Kratka przeciwrozproszeniowa do zdjęć wykonywanych poza statywem
	TAK
	

	97. 
	Dopuszczalne obciążenie detektora dla pacjenta leżącego na nim 
	Min. 140kg
	

	98. 
	Dopuszczalne obciążenie detektora dla pacjenta stojącego na nim
	Min. 100 kg
	

	99. 
	INNE FUNKCJONALNOŚCI
	x
	x

	100. 
	Funkcja separacji (różnicowania) tkanki miękkiej od twardej (kości) realizowana przy użyciu dwóch energii oparta na 2 ekspozycjach z dwoma energiami (ekspozycji niskoenergetycznej i wysokoenergetycznej)
	TAK
	

	101. 
	Wykonywanie zdjęć tzw. kości długich (np. całego kręgosłupa, kończyn) w minimum 3 projekcjach łączonych w jeden obraz.
Zdjęcia wykonywane z automatycznym pozycjonowaniem lampy i detektora
	TAK
	

	102. 
	Interkom
	TAK
	

	103. 
	Możliwość stosowania zamiennika lampy RTG – tj. innego producenta niż producent aparatu; podać producenta i model
	TAK
	

	104. 
	STACJA TECHNIKA DO PRZYPISYWANIA DANYCH PACJENTA DO OBRAZÓW (1 SZT.)
	x
	x

	105. 
	Monitor  LCD do obsługi aparatu, min 19” 
	Min. 1 monitor, min 19”, 1280X1024, podać
	

	106. 
	Interfejs użytkownika w języku polskim lub ikonograficzny
	TAK
	

	107. 
	WprWprowadzanie danych przy pomocy klawiatury i  myszki
	TAK
	

	108. 
	Dane obrazowe wysyłane do systemu PACS lub drukarkę z rozdzielczością min. 12 bit
	TAK
	

	109. 
	Czas akwizycji obrazu przeglądowego i wyświetlenia na stacji akwizycyjnej 
	Max. 5s
	

	110. 
	Czas akwizycji obrazu finalnego i wyświetlenia na stacji akwizycyjnej 
	Max. 10 s
	

	111. 
	Czasmiędzyekspozycjamidiagnostycznymi
	Max. 10 s
	

	112. 
	Pojemność dysków bazy danych w części przeznaczonej na obrazy wyrażona liczbą obrazów 
	Min. 10000
	

	113. 
	Łączenie danych demograficznych pacjenta i rodzaju badania z obrazem DR
	TAK
	

	114. 
	Wpisywanie danych pacjentów bezpośrednio na stanowisku
	TAK
	

	115. 
	Wykonywanie badań nagłych (bez rejestracji pacjenta)
	TAK
	

	116. 
	Wyświetlanie obrazu badania każdorazowo po wykonaniu ekspozycji z możliwością akceptacji lub odrzucenia z podaniem przyczyny i możliwością  automatycznego wygenerowania raportu dla różnych kryteriów wyszukiwania
	TAK
	

	117. 
	Archiwizacja na CD-R i/ lub DVD-R z przeglądarką DICOM 
	TAK
	

	118. 
	Interfejs DICOM 3.0 z obsługąprotokołów: Storage, Print, Query/Retrieve, Modality Worklist, MPPS
	TAK
	

	119. 
	Automatyczne przypisywanie do obrazu danych o parametrach ekspozycji (kV, mAs) i dawce
	TAK
	

	120. 
	Wieloczęstotliwościowa analiza obrazu polepszająca obrazowanie w radiografii cyfrowej, podać nazwę
	TAK, Podać
	

	121. 
	Pobieranie listy pacjentów z systemu RIS poprzez mechanizm DICOM WORKLIST
	TAK
	

	122. 
	Możliwość zmiany danych demograficznych pacjenta i rodzaju badaniu przed i po ekspozycji
	TAK
	

	123. 
	Dostęp do stacji tylko dla osób uprawnionych przez logowanie
	TAK
	

	124. 
	Wielopoziomowy dostęp do zaawansowanych opcji zależny od uprawnień nadanych poszczególnym technikom.
	TAK
	

	125. 
	Podstawowe oprogramowanie do obróbki obrazów: prezentacja pozytyw - negatyw, zmiana zaczernienia i kontrastu, obracanie obrazu, powiększenia
	TAK
	

	126. 
	Oprogramowanie pediatryczne do wstępnej, dedykowanej obróbki badań dzieci (obok procedur predefiniowanych fabrycznie, możliwość definiowania własnych programów wstępnej obróbki
	TAK
	

	127. 
	Automatyczne dodawanie do obrazu skali centymetrowej
	TAK
	

	128. 
	Umieszczania komentarzy w dowolnym miejscu na  obrazie
	TAK
	

	129. 
	Ilość zdefiniowanych elektronicznych markerów (znaczników)  umieszczanych w dowolnym miejscu na obrazie
	Min. 40
	

	130. 
	Wydruk obrazu w trybie TRUE - SIZE (skala 1:1) a w przypadku wydruku na mniejszym filmie możliwość kadrowania obrazu
	TAK
	

	131. 
	Transmisja obrazu przez technika do wybranych wielu miejsc docelowych
	TAK
	

	132. 
	Informacja o stanie akumulatora detektora mobilnego  widoczna na stacji technika
	TAK
	

	133. 
	Kompozytor wydruków i wydruk obrazów bezpośrednio ze stacji technika poprzez mechanizm DICOM Print, podział kliszy min. 1x1, 1x2, 1x4
	TAK
	

	134. 
	Zasilanie awaryjne konsoli typu UPS

	TAK
	

	135. 
	WYMAGANIA DODATKOWE /GWARANCJA/SERWIS
	x
	x

	136. 
	Długość pełnej gwarancji na wszystkie oferowane systemy(nie dopuszcza się gwarancji w formie ubezpieczenia)
	Min. 24 miesiące
podać
	

	137. 
	Czas przystąpienia do napraw maks.48 godz. od zgłoszenia awarii z wyłączeniem dni ustawowo wolnych od pracy. Czas naprawy przedłuża okres gwarancji
	Tak, podać
	

	138. 
	Deklaracja zgodności lub inne dokumenty potwierdzające, że oferowane urządzenia medyczne są dopuszczone do obrotu i używania zgodnie z ustawa o wyrobach medycznych z dnia 20.04.2004r. (Dz.U. nr.93, poz. 896 z póżn.. zm.)
	Tak
	

	139. 
	Instrukcje obsługi w języku polskim do wszystkich oferowanych składowych systemów - dostarczone wraz z aparatami w postaci wydrukowanej i elektronicznej, zakres drukowanych instrukcji do uzgodnienia z Zamawiającym
	Tak
	

	140. 
	Dokumentacja serwisowa  oraz paszporty techniczne do wszystkich oferowanych składowych systemu
	Tak
	

	141. 
	Wykonanie testów akceptacyjnych, specjalistycznych zgodnie z Polskim ustawodawstwem oraz zgodnie z Zarządzeniem Prezesa NFZ określającym wymagani QA w polskim skryningumammograficznynym ( EuropeanGuidelines for Quality Assurance In BreastCancer Screening...4th edition) oraz wykonanie projektu osłon stałych do uzyskania pozwolenia na użytkowanie urządzeń w terminie podpisania protokołu końcowego dostawy.
	TAK
	

	142. 
	Pełna integracja i podłączenie aparatu do posiadanego przez zamawiającego systemu RIS / PACS, 
	TAK
	

	143. 
	Opracowanie i uzgodnienie z odpowiednimi służbami sanitarnymi  dokumentacji technicznej montażu aparatu  wraz  wykonaniem konstrukcji dla montażu zawieszenia sufitowego,  wymiana kabla zasilającego aparat do   rozdzielni zlokalizowanej  w bezpośrednim sąsiedztwie gabinetu RTG do aparatu. producenta oraz normami prawnymi pod oferowane aparaty , ewentualne  uzupełnienie osłon radiologicznych ścian .  
	Tak
	

	144. 
	Możliwość przeprowadzania zdalnej diagnostyki serwisowej systemów za pomocą sieci teleinformatycznej, poprzez zestawienie pod kontrolą Zamawiającego, chronione regułami VPN łącze 
	TAK
	

	145. 
	W okresie gwarancyjnym wykonywanie bezpłatnych przeglądów oraz serwisowanie zgodnie z wymaganiami/ zaleceniami producenta
	TAK
Podać 
	

	146. 
	Szkolenie personelu obsługującego aparaturę w siedzibie Zamawiającego przez okres min 5 dni, x 8 godz. protokół szkolenia dołączyć do protokołu końcowego
	TAK
	

	147. 
	Autoryzowany Serwis gwarancyjny i pogwarancyjny z siedzibą w Polsce
	TAK
Podać adres i dane kontaktowe
	

	148. 
	Gwarancja serwisu pogwarancyjnego i dostępność części zamiennych [min 10 lat]
	TAK
Podać
	

	149. 
	Po okresie gwarancji uzyskanie kodu licencyjnego do wszystkich urządzeń
	TAK
	




Miejscowość……………………………………….. data ………………………………………….                                                                             			Podpis i pieczęć osób uprawnionych 
do reprezentowania Wykonawcy


………………………………………………………….
image1.png
4 Fundusze
Europejskie
stk Srodoisko




image2.png
/\/\/.

Ministerstwo Zdrowia




image3.jpeg
Unia Europejska
Europejski Fundusz
Rozwoju Regionalnego




