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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
DLA PRZEDSIEWZIECIA:

PEZEBUDOWA LINII NAPOWIETRZNEJ ORAZ LINIl KABLOWEJ
NISKIEGO NAPIECIA

1. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
elektroenergetycznych n.n. zwigzanych z tematem:

.Przebudowa linii napowietrznej oraz linii kablowej NN kolidujgcej z remontowanym
przyszkolnym boiskiem sportowym zlokalizowanym na dz. nr. 299 w Zawadzie, gm.
Myslenice. o$wietlenia ulicznego drogi lokalnej w miejscowosci Zawada, gm. Myslenice”
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zleceniu i realizaciji

robot zwigzanych z danym przedsiewzieciem.

2. Ogolne wymagania dotyczace robot.

2.1 Wymogqi formalne.

Wykonawca przed przystgpieniem do realizacji przedsiewziecia zwigzanego z przebudowg
linii napowietrznej oraz linii kablowej niskiego napiecia powinien posiada¢ odpowiednie
decyzje administracyjne /zgtoszenie zamiaru wykonania robot budowlanych/ oraz w przypadku
wykonywania robot wymagajgcych zamkniecia lub ograniczenia ruchu kotowego i ruchu
pieszych zatwierdzony ,Projekt organizacji ruchu”.

Wykonanie przebudowy linii napowietrznej oraz linii kablowej niskiego napiecia winno opierac
sie na wydanych przez TAURON Dystrybucja warunkach przebudowy i na ich podstawie
opracowanego projektu technicznego.

Zatoga, ktéra wykonywac¢ bedzie wspomniane prace powinna by¢ przeszkolona pod wzgledem
BHP wskazujgc na wystepujgce przy tego typu robotach zagrozenia.

Zatoga winna by¢ wyposazona w odpowiedni sprzet i odziez ochronng.

2.2 Odpowiedzialno$cé.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodnos¢ z
Dokumentacjg Projektowa i poleceniami Inspektora nadzoru. Prowadzenie wszystkich robot

musi bezwzglednie odpowiadac¢ wtasciwym dla nich przepisom BHP.



2.3. Odbior frontu robot.

Przed rozpoczeciem robét elektrycznych wykonawca powinien zapoznaé sie z obiektem

budowlanym (lub terenem), gdzie bedg prowadzone roboty oraz stwierdzi¢ odpowiednie
przygotowanie frontu robot.

Odbior frontu robét przez Wykonawce od Zleceniodawcy (Generalnego Wykonawcy,
Inspektora nadzoru) powinien by¢ dokonany komisyjnie z udziatem zainteresowanych stron i

udokumentowany spisaniem protokotu.

2.4 Materiaty.

Parametry techniczne materiatow i wyrobéw powinny by¢é zgodne z wymaganiami podanymi w

projekcie technicznym i powinny odpowiada¢ wymaganiom obowigzujgcych norm
panstwowych (PN lub BN) oraz przepisom dotyczgcym budowy urzadzen elektrycznych.

Materiaty, wyroby i urzgdzenia, dla ktérych wymaga sie swiadectw jakosci, np. aparaty, kable,
urzadzenia prefabrykowane itp. nalezy dostarcza¢ ze 3$wiadectwami jakosci, kartami
gwarancyjnymi lub protokotami odbioru technicznego (np. w przypadku urzadzen

prefabrykowanych).

2.5. Sprzet.
Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosowane przy robotach

elektrycznych powinny odpowiadaé ogdlnie przyjetym wymaganiom, co do ich jakosci
oraz wytrzymatosci.

Maszyny, urzgdzenia i sprzet zmechanizowany uzywane na budowie powinny mie¢
ustalone parametry techniczne i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami
producenta oraz stosowane zgodnie z ich przeznaczeniem.

Urzadzenia i sprzet zmechanizowany podlegajgcy przepisom o dozorze technicznym,
eksploatowane na budowie, powinny mie¢ aktualnie wazne dokumenty uprawniajgce

do ich eksploatac;i.

2.6. Transport.

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu
materiatéw, elementéw, konstrukcji urzadzen itp. niezbednych do wykonania danego
rodzaju robét elektrycznych. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane
przedmioty w sposob zapobiegajgcy ich uszkodzeniu. W czasie transportu, zatadunku i
wytadunku oraz sktadowania nalezy przestrzegaé zalecen wytworcow. Zaleca sie dostarczenie

urzadzen i ich konstrukcji oraz aparatow bezposrednio przed montazem.



3. Zakres robét objetych SST.

3.1. Przebudowa linii napowietrznej niskieqo napiecia.

zakres robot obejmuije:

- demontaz dwdch istniejgcych stupow zelbetowych wraz z demontazem osprzetu,

- wykonanie wykopéw pod ustoje dla trzech nowych stupow zelbetowych,

- stawianie stupéw w przygotowanych wykopach,

- uzbrojenie stupéw w niezbedne konstrukcje takie jak poprzeczniki,
uchwyty do mocowania przewodow, uchwyty do mocowania kabli, rury ochronne do
zabezpieczenia kabli wyprowadzanych na stupy zelbetowe,

- rozcigganie przewodow linii napowietrznej n.n. wykonanej przewodami izolowanymi
typu AsXSn.

- podigczenie przewodow do sieci zasilajgcej,

- wykonanie koniecznych uziemien,

3.2. Przebudowa linii kablowej niskiego napiecia.

zakres robot obejmuije:

- wykonanie rowéw kablowych — wykopy liniowe,

- nasypanie warstwy piasku gr. 10cm na dno rowu kablowego i utozenie rur ochronnych na
krzyzowaniu sie kabli z drogami i innymi sieciami,

- utozenie kabli w rowie kablowym oraz w rurach ochronnych,

- zasypanie kabla 20cm warstwg ziemi oraz 10cm warstwg piasku a nastepnie przykrycie
folig koloru niebieskiego i petne zasypanie kabla ziemia z ubijaniem poszczegdlnych
warstw.

- umartwienie odcinka kabla poprzez wypiecie z istniejgcego ztgcza kablowego i odciecie
kolidujgcego odcinka,

- podfgczenie nowego odcinka kabla z kablem istniejgcym w rowie kablowym za pomocag
mufy kablowej przelotowej,

- podigczenie kabla i do istniejgcego ztgcza kablowego,

- wykonanie koniecznych uziemien,

3.3. Uwagqi dotyczgce wykonywania robét ziemnych.

Przed przystgpieniem do robot nalezy przeprowadziC geodezyjne wytyczanie tras
linii kablowych oraz lokalizacje stupow energetycznych.

Po wytyczeniu trasy nalezy doktadnie zapoznac¢ sie z wiasciwg dokumentacja, jak rowniez z
dokumentacjg znajdujgcych sie w poblizu budowli, instalacji itp., aby w czasie wykonania robot

ziemnych nie spowodowac uszkodzenia istniejgcych podziemnych instalacji.



W przypadku skrzyzowania lub znacznego zblizenia wykopu ziemnego do istniejgcych
podziemnych instalacji elektrycznych (kabli), instalacji sanitarnych i innych urzadzen, sposob
wykonania prac zabezpieczajgcych nalezy uzgodni¢ z odpowiednim przedstawicielem
jednostki eksploatujgcej te urzadzenia i wykonaé pod jego nadzorem.

Po wykonaniu zasadniczych robét, utozeniu kabli, utozeniu rur ostonowych, posadowieniu
stupdw nalezy zasypac wykop gruntem pochodzgcym z danego wykopu; w miare zasypywania
nalezy nasypany grunt ubija¢ warstwami o grubosci do 20 cm ubijakami mechanicznymi (przy
matych wykopach ubijakiem recznym); warstwe ubijanego gruntu nalezy nasypac¢ ok. 10 cm
powyzej poziomu terenu; pozostaty nadmiar gruntu nalezy usung¢ lub réwnomiernie roztozyé

w poblizu wykopu.

3.4. Uwagqi dotyczgce przytgczenie przewodow (kabli)

Miejsca podigczen zyt przewodow z zaciskami odbiornikow powinny by¢é dokfadnie
oczyszczone. Samo potgczenie musi byé wykonane w sposdb pewny pod wzgledem
elektrycznym i mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku i korozja.
Ponadto nalezy zachowac nastepujgce wymagania:

- zyla przewodu powinna by¢ pozbawiona izolacji tylko na dtugosci niezbednej dla
prawidtowego potgczenia z zaciskiem,

- koniec zylty wielodrutowej nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscig oddzielenia sie
poszczegdlnych drutdéw Ilub skretek np. przez koncéwke Ilub zaprasowang tulejke
(dopuszcza sie zakonczenia z dobrze ocynowanym koncem w przypadku
przewodow zytami Cu),

- dlugos¢ zyt wprowadzonych do odbiornika Ilub aparatu powinna umozliwiac
przytgczenie ich do dowolnego zacisku,

- kohce zyt przewodow wprowadzonych do odbiornika, a nie wykorzystanych nalezy
izolowac i unieruchomig,

- zyty ochronne powinny by¢ oznaczone zgodnie z Polska Norma.

4. Prace kontrolno-pomiarowe i przekazanie roboét.

4.1. Kontrola jakoS$ci robot

Celem kontroli jest stwierdzenie zatozonej jakosci wykonywanych robot.

Wykonawca ma obowigzek wykonania petnego zakresu badan i pomiaréw na budowie w celu
wykazania inspektorowi nadzoru zgodnosci dostarczonych materiatow i realizacji robot
zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz wymogami ST.

Przed przystgpieniem do badania wykonawca powinien powiadomic¢ inspektora nadzoru o

terminie badania.



Po wykonaniu badan wykonawca przedstawi na pismie wyniki badan i protokoty pomiaréw do
akceptaciji inspektora nadzoru.

Zakres koniecznych pomiaréw obejmuje.

- pomiar rezystancji izolacji.

- sprawdzenie skutecznos$ci ochrony przeciwporazeniowe;.

- pomiar rezystancji uziemienia.

4.2. Odbior robot

Do odbioru koncowego wykonania robot wykonawca powinien przedtozyc:

- aktualng dokumentacje powykonawczg.

- protokoty préb montazowych wg p. 4.1.

- o$wiadczenie wykonawcy o zakohczeniu robdt i gotowosci instalacji do eksploataciji,

- instrukcje eksploatacji urzadzen, jezeli umowa przewidywata dostarczenie takich
instrukcji,

Komisja odbioru korcowego:

- bada aktualnos¢ i kompletnos¢ dokumentacji powykonawczej,

- bada protokoty odbioréw czesciowych i sprawdza usuniecie usterek,

- bada zaswiadczenia o jako$ci materiatow i urzgdzeh oraz przedstawia
ewentualne wnioski i uwagi,

- bada i akceptuje protokoty prob montazowych,

- dokonuje prob instalacji wkaczonej pod napiecie,

- ustala okres i warunki eksploatacji instalacji,

- spisuje protokét odbiorczy.

4.3. Przepisy zwigzane

- PN-92/E-08106 stopien ochrony

- PN-IEC 60364 instalacje elektryczne i ochrona przeciwporazeniowa
- PN-90/E-05125 linie kablowe

- PN-E/04700 sprawdzenie odbiorcze

- PN-JEC 60364 uziemienia i przewody ochronne



